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UWAGA!

Sterownik zasilany jest z transformatora sieciowego w ktérym
zastosowano bezpiecznik 1,6A-F.

Zmiana tego bezpiecznika na ina wartos¢ lub typ moze spowodowé
uszkodzenie sterownika w przypadku wysgpienia wysokiego napgcia w
instalacji ~230V.
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PRZEZNACZENIE

Sterownik przeznaczony jest do sterowania bramami przesuwnymi z instalacjg
~24V. Ze wzgledu na mozliwo$¢ zapisania w pamieci 60 pilotow (maksymalnie 470 —
opcja) oraz sterowanie przewodowe (za pomocg przyciskéw) doskonale nadaje sie
do zastosowania w zamknietych osiedlach, parkingach strzezonych, parkingach
firmowych.

SPOSOB DZIALANIA STEROWNIKA

Sterownik rozpoczyna otwieranie lub zamykanie bramy po odebraniu sygnatu z
pilota lub przycisku. Pierwszy ruch po podtaczeniu bramy, jezeli sterownik nie jest
skalibrowany odbywa sie z peing predkoscia. W celu wykonania automatycznej
kalibracji brama musi wykona¢ petne otwarcie. Kalibracja polega na pomiarze
dtugosci bramy. Po wykonaniu jej sterownik, na 50cm przed zamknieciem bramy i
peinym otwarciem, zwalnia bieg bramy w celu zmniejszeniu sity nacisku na
ewentualng przeszkode.

Podiaczony do sterownika sygnalizator swietlny miga podczas ruchu bramy.
Sygnalizator wskazuje réwniez w ten sam sposob z 6 sek. wyprzedzeniem,
rozpoczecie automatycznego zamykanie bramy.

Ponowna kalibracja moze nastgpi¢ automatycznie w przypadku recznego
przesuwania bramy przy zasilonym sterowniku.

Sterownik ma mozliwos¢ pracy w trybie MASTER-SLAVE, co oznacza, ze
sterownik pracujgcy jako MASTER steruje pracg sterownika SLAVE. Pobudzenie
ruchu bramy sterownika MASTER powoduje odpowiedni ruch bramy sterownika
SLAVE.
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PARAMETRY EITEMENTC’)W SKEADOWYCH STEROWNIKA ST2 | OPI S
WYPROWADZEN

Plytka gtdbwna sterownika umieszczona jest w przezroczystej budowie o klasie
hermetycznosci IP66. Wigzka przewodow wyprowadzona =z obudowy za
posrednictwem przepustu PG-11 o klasie hermetycznosci IP54.

Dane techniczne

Centrala sterownika + ptytka ztacz

Zakres napie¢ zasilania 24VII50Hz %%/ 10,
Min. pob6r pradu w stanie spoczynku 130mA %/ 1505
Max. pobdr pradu w stanie spoczynku 200mA 1%/ 159,
Max pobor pradu (24VD) 7,7A

Zakres temperatur pracy -30°C + +85°C

Zasilanie sterownika zabezpieczone bezpiecznikiem 6,3A F (szybki)

Pilot zmienno kodowy

Czestotliwos$c¢ pracy 433,92Mhz £100kHz (przy temp. otoczenia 25°C)
Napiecie zasilania +12V

Pobor pradu 4 +6 mA

Bateria A23

Sposéb modulaciji FSK (kluczowana fala no$na)

Maksymalna liczba pilotéw 469

Opis i parametry wyj $¢ / wej$¢ sterownika

Zt ACZE 1:

1,2 zasilanie napieciem znamionowym 24V 50Hz %%/ ;5

3,4 zar6wka o mocy max. 25W (zabezpieczone przed zwarciem)

5,6 silnik pradu statego o napieciu znamionowym 24V i prgdzie znamionowym nie
wiekszym niz 7,7A (zabezpieczone przed zwarciem)

7-11 wejscia sterujgce NC/NO, +/-35V — maksymalne niepowtarzalne napiecie
jakie moze wystgpi¢ na wejsciach bez ich uszkodzenia

7. STER1 - wejscie sterowania furtkg ( aktywna masa - NO) .Wejscie odpowiada
drugiemu przyciskowi w pilocie. Wejscie zamykania bramy przy aktywnej
funkcji ,HOLD TO RUN"

8. STER2 - wejScie sterowania calg bramg (aktywna masa - NO).Wejscie
odpowiada pierwszemu przyciskowi w pilocie. Wejscie otwierania bramy przy
aktywnej funkcji ,HOLD TO RUN".

9. KRANC1 - wejscie krahcowki otwarcia

Q Aktywny brak masy - NC

O Aktywna masa - NO

10. COM (MASA) - wyjscie masy

11. KRANC2 - wejscie krancowki zamkniecia
Q Aktywny brak masy - NC

O Aktywna masa - NO
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12-14 - wejscia sterujgce NC/NO, parametryczne, +/-35V — maksymalne
niepowtarzalne napiecie jakie moze wystgpi¢ na wejsciach bez ich
uszkodzenia

12. STOP2 - wejscie STOP do natychmiastowego zatrzymywania bramy (aktywny
brak masy - NC). Wejscie nie aktywne przy aktywnej funkcji MASTER-
SLAVE

13. BARIERA - wejscie do podigczenia bariery (aktywny brak masy - NC)
14. STOP1 - wejscie parametryczne STOP do natychmiastowego zatrzymywania
bramy. Parametr to 8.2KQ. Wejscie reaguje na zmiane parametru wiekszg
niz +100% i mniejszg niz —75%.
15. COM (MASA) - wyjscie masy
ZL ACZE 2:
Antena - zlgcze do podigczenia wewnetrznego przewodu kabla
koncentrycznego anteny zamontowanej w stupku.
NIE PODLACZAC OPLOTU KABLA KONCENTRYCZNEGO !l
ZL ACZE 3:
Wejscie do podt aczenia wyj scia zaréwki (Z& ACZE 1 — 3,4) drugiego
sterownika. Nale zy podt aczyé€ przy aktywnej funkcji MASTER-SLAVE.

Zt ACZE 4:
Wyjscie (OUTPUT) ~24V — ztacze do podigczania zasilania dodatkowych
urzadzen po bezpieczniku 6.3A . Maksymalna obcigzalno$¢ wyjscia 0.5A.

LAnuluj”, ”(-)”, "(+)”, ,OK” — przyciski do programowania sterownika.
6l aig|
MASTER SLAVE

| Ill | Zheze2 | | ||| Ztacze 2
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FUNKCJE UZYTKOWE

VVVYVYY

YV VVVYVY

YV VYV VVYV

Zatrzymanie ruchu bramy przy naruszeniu strefy pracy bramy (bariera)

Uchylanie bramy (furtka)

Automatyczne zamykanie bramy po otwarciu (opcja)

Spowolniony start i zatrzymanie bramy

Sterowanie za pomocg pilotbw zmienno kodowych (standard 60 pilotdw) na
zamowienie mozliwe sg sterowniki obstugujace:

e 170 pilotéw
o 270 pilotéw
» 370 pilotow
* 470 pilotow

Praca sterownika w trybie ,HOLD TO RUN”"

Paca sterownika w trybie ,OSIEDLE”

Mozliwos¢ selektywnego wpisywania i kasowania pilotow

Mozliwos¢ tatwego programowania pilotdw przy pomocy przycisku znajdujgcego
sie na ptytce zlacz (opcja)

Dwa wejscia STOP do natychmiastowego zatrzymania bramy.

Wyswietlacz numeryczny wskazujacy:

e Stan pracy bramy: zamykanie, otwieranie bramy, ruch szybki, wolny,
zatrzymanie w trakcie otwarcia lub zamkniecia wraz ze wskazaniem
przyczyny zatrzymania

* Operacje wykonywane podczas programowania

» Uszkodzenie krancéwek, zwarcie silnika, uszkodzenie sterownika

Licznik cykli pracy bramy
* Licznik zamknie¢ bramy
* Licznik otwar¢ bramy
* Licznik zatrzyman bramy spowodowanych przeszkoda przy zamykaniu
* Licznik zatrzyman bramy spowodowanych przeszkoda przy otwieraniu

Zapamietywanie stanu po zaniku zasilania dzieki nie ulotnej pamieci EEPROM
Zabezpieczenie funkcji programowania przez 4 cyfrowy kod instalatora

Sterownik posiada dwa rodzaje zabezpieczenia przed przecigzeniem —
dynamiczne i statyczne oraz mozliwos¢ automatycznego doboru ich wartosci
Funkcje przywracania ustawien fabrycznych

Funkcje czasowego blokowania zabezpieczeh przed przecigzeniem aktywowang
przez nacisniecie przycisku w pilocie i nie puszczanie go w czasie ruchu bramy.
Funkcja MASTER-SLAVE - umozliwiajgce potaczenie ze sobg dwdch
sterownikbw do sterowania dwoma bramami za pomocg jednego pilota.
Sterownik pracujgcy jako MASTER odbiera sygnat z pilota lub z wejs¢ STER1
lub STERZ2 i uruchamia bramy MASTER i SLAVE.
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OBSLUGA

Do obstugi bramy mozna wykorzystywac:
- Sterowanie zdalne — piloty radiowe lub
- Sterowanie przewodowe — za pomocg przyciskow dzwonkowych

Otwieranie i zamykanie bramy

PRZYCISK 1

PRZYCISK 2

IASMOINSIM

Rys. 2

Otwarcie bramy odbywa sie po wcisnieciu przycisku nr 1 pilota lub wcisnieciu
na 0,5 sek. przycisku sterujgcego - dzwonkowego podtgczonego do stykéw nr 8, 10
(rys.1)

Aby zamkng¢ brame nalezy wcisng¢ dowolny przycisk pilota lub dowolny
przycisk sterujgcy — dzwonkowy podtgczony do stykow nr 8, 10 lub 7, 10 (rys.1) na
0,5 sek.

UWAGA: brama moze zamykac sie takze automatycznie po zadanym przez
instalatora czasie.

Funkcja furtki (uchylenie bramy)

Aby funkcja furtki dziatata, nalezy aktywowac¢ odpowiednig funkcje (patrz =
Tryb programowania sterownika = Furtka (uchylanie bramy)), a ponadto sterownik
musi by¢ skalibrowany. Fabrycznie funkcja furtki jest aktywna i otwiera brame na
szerokos¢ 5/16 catej bramy. Dla bramy o dlugosci 4m furtka otwiera sie do
szerokosci 5/16*4m = 1,25m.
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Uchylenie bramy odbywa sie po wcisnieciu przycisku nr 2 pilota lub wcisnieciu
przycisku sterujgcego - dzwonkowego podtgczonego do stykow nr 7, 10 (rys.1)

W przypadku uzycia pilota (w tym przyktadzie numer pilota 3) na wyswietlaczu
pojawig sie napisy:

\ /
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W przypadku uzycia przycisku sterujgcego na wyswietlaczu pojawi sie napisy:
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Aby zamknag¢ brame, nalezy wcisng¢ dowolny przycisk pilota lub dowolny
przycisk sterujacy - dzwonkowy podtgczony do stykéw nr 8, 10 lub 7, 10 (rys.1)
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Automatyczne zamykanie bramy

Sterownik posiada opcje automatycznego zamykania bramy po otwarciu.
Aby korzysta¢ z tej funkcji nalezy jg uaktywni¢ (patrz = Tryb programowania
sterownika = Automatyczne zamykanie bramy). Brama bedzie sie zamykac¢ po
zadanym czasie z zakresu od 6 sek. do 10 min. lub po 6 sek. po przejsciu przez
brame (naruszeniu bariery, — jezeli jest ona zamontowana).

Po zatrzymaniu bramy, jezeli aktywne jest ,Automatyczne zamykanie” na
wyswietlaczu bedzie pojawia¢ sie napis ,Au” .

,—, U:@ Automatyczne zamykanie bramy mo zna wstrzyma ¢ poprzez

S ~——/ | zatrzymanie bramy pilotem Iub przyciskiem steruj acym.

’ ’ ' ’ Ponowna aktywacja automatycznego zamykania bramy

= 2/ ®™= % nastapi po uruchomieniu bramy pilotem lub przyciskiem
steruj acym.

Wstrzymanie automatycznego zamykania bramy nast agpi roéwnie z, jesli
brama zostanie zatrzymana mechanicznie podczas zamy kania oraz po zaniku i
ponownym pojawieniu si e zasilania sterownika.. W tej sytuacji, brama otwor  zy
sie i powtdrnie sprébuje si e zamknaé. Jesli trzecia proba si e nie powiedzie
brama pozostanie w pozycji, w ktorej si e zatrzymata. Aby zamkn gé brame
nalezy nacisn ¢ przycisk pilota lub przycisk steruj acy. Po przyci $nieciu
przycisku w pilocie lub przycisku steruj  gcego automatyczne zamykanie bramy
bedzie ponownie aktywne.
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Funkcja automatycznego zamykania bramy b edzie wstrzymana w
przypadku uaktywnienia funkcji ,HOLD TO RUN".

Fabrycznie funkcja automatycznego zamykania bramy nie jest aktywna.

o

Bariera zabezpiecza przed uderzeniem bramg osoby lub pojazdu znajdujacego
sie w zasiegu jej pracy. Naruszenie bariery powoduje reakcje sterownika zalezng od
ustawien (patrz = Tryb programowania sterownika = Automatyczne zamykanie
bramy oraz patrz = Tryb programowania sterownika = Bariera) dokonanych przez
instalatora.

Ponizej opisane sg cztery tryby pracy ,Bariera”

1. Naruszenie bariery powoduje zatrzymanie bramy podczas otwierania i
zamykania

2. Naruszenie bariery powoduje zatrzymanie bramy podczas otwierania.
Natomiast podczas zamykania nastepuje zatrzymanie bramy, a po chwili
nastepuje petne otwarcie.

3. Naruszenie bariery powoduje zatrzymanie bramy podczas zamykania.

4. Naruszenie bariery powoduje zatrzymanie bramy podczas zamykania, a
po chwili nastepuje petne otwarcie.

UWAGA!

Jezeli w barierze znajduje si e przeszkoda to préba uruchomienia bramy
pilotem powoduje jedynie za $wiecenie si @ lampki sygnalizacyjnej na 4 sek. i
pojawienia si € na wy swietlaczu numeru u zytego pilota (w tym przyktadzie o nr.
3) a nastepnie napisu ,, bA”.
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Natomiast préba uruchomienia bramy przyciskiem powo duje jedynie
zaswiecenie si e lampki sygnalizacyjnej na 4 sek. i pojawienie si e na
wyswietlaczu napisu ,bA”.
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Przy aktywnej funkcji automatycznego zamykania, bariera sprawdza przed
zamknieciem strefe pracy bramy. Jesli podczas odliczania czasu pozostatego do
automatycznego zamkniecia bramy ktos lub co$ naruszy strefe pracy bramy, czas
ten zostanie skorygowany tak, ze zamkniecie bramy nastgpi 6 sek. po opuszczeniu
strefy.
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Fabrycznie funkcja bariera jest nie aktywna. Natomiast opcja bariery jest
ustawiona w trybie 4. W przypadku checi zmiany ustawieh fabrycznych patrz =
TRYB PROGRAMOWANIA STEROWNIKA = Bariera.

HOLD TO RUN

Wigczenie tej funkcji w sterowniku powoduje, ze ruch bramy moze
wystepowac jedynie, gdy pobudzone jest jedno z wejsS¢ recznego sterowania bramg
STER1 lub STER2 (zacisk 8 lub 7 na ptytce zigcz zwarty do MASY patrzy rys.1).
Przerwanie pobudzenia wejscia powoduje natychmiastowe zatrzymanie bramy.
Brame otwieramy przy uzyciu wejscia STER2 (zacisk 7 rys.1). Brame zamykamy
przy uzyciu wejscia STER1 (zacisk 8 rys.1). W przypadku aktywnego wejsScia bariera
(zacisk 13 rys. 1) pobudzenie go bedzie powodowalo zatrzymanie bramy przy
zamykaniu lub zamykaniu i otwieraniu w zaleznosci od ustawienia opcji funkcji
bariera.

Uwaga!!
Wiaczenie funkcji HOLD TO RUN powoduje:
» Brak mo zliwo $ci sterowania bramy za pomoc 4q pilotdbw. U zycie pilota
zaprogramowanego w sterowniku powoduje jedynie poja wienia sie na
wyswietlaczu napisu ,Hr”".

' , ’ U e Zawieszenie dziatania automatycznego zamykania
——"0o| | = 0 bramy nawet, gdy funkcja ta jest ustawiona w
sterowniku.

* Pobudzenie wej scia ,BARIERA” przy zamykaniu lub zamykaniu i
otwieraniu bramy powoduje jedynie zatrzymanie ruchu bramy w zale znos$ci
od ustawienia opcji funkcji bariera. Natomiast zost aje zablokowane
otwarcie bramy przy pobudzeniu wej $cia ,BARIERA” przy zamykaniu
bramy dla opcji 2 i 4 funkcji bariera.

OSIEDLE

Wigczenie tej funkcji powoduje czasowe przejmowanie kontroli nad bramg
przez jednego uzytkownika w momencie przycisniecia dowolnego przycisku w
pilocie. Oznacza to, ze inny uzytkownik bramy nie moze swoim pilotem zaktocic¢
pracy bramy do momentu jej zamkniecia. Uzycie pilota przez innego uzytkownika nie
bedzie miato wptywu na prace bramy a na wyswietlaczu bedzie sie pojawia¢ najpierw
numer jego pilota zapamietany w pamieci sterownika (w tym przyktadzie to numer 3),
a nastepnie napis ,0S” . W przypadku, gdy brama nie porusza sie, lampka bedzie
rozbtyska¢ na 4 sekundy.

I i 1
o /| o Y o R )

> A ) -—_—

UZYTO PILOTA 0 NUMERZE 3 AKTYWNA FUNKCJA OSIEDLE
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Odblokowanie mozliwosci sterowania bramg innym osobom nastepuje w
przypadkach:
» Natychmiast po zamknieciu bramy

» Uplyniecia 20 sekund po zatrzymaniu bramy w czasie zamykania lub
otwierania

» Uplyniecia 4minut od ostatniego nacisniecia pilota

Sygnalizacja swietlna

Funkcje sygnalizatora zewnetrznego stanowi lampa umieszczona w poblizu
bramy.

-Miganie lampy ostrzega o tym, ze brama jest w trakcie ruchu. Po zamknieciu
bramy lampa moze jeszcze $wieci¢ przez czas ustawiony podczas instalacji
sterownika (patrz = TRYB PROGRAMOWANIA STEROWNIKA = Ustawienie
czasu Swiecenia lampy sygnalizacyjnej po zamknieciu/otwarciu bramy).

-Miganie lampy przez 6 sek. przy otwartej bramie ostrzega o tym, ze za chwile
rozpocznie sie automatyczne zamykanie bramy po otwarciu.

-Zaswiecanie sie lampy na 4 sek. sygnalizuje przeszkode znajdujgacg sie w
strefie bariery.

-Zaswiecanie sie lampy na, 1 sek. co 2 sek. oznacza, ze podczas ruchu bramy
lub, jesli brama byta otwarta i aktywne byto automatyczne zamykanie bramy,
wystgpit zanik zasilania. W tej sytuacji praca bramy zostaje wstrzymana i
zostanie ponowiona po wcisnieciu przycisku pilota lub przycisku sterujgcego.

Sterowanie 2 bramami za pomoc g tych samych pilotow

Istnieje mozliwos¢ niezaleznego i bezkonfliktowego sterowania pracg dwdch
bram znajdujgcych sie w niewielkiej odlegtosci za pomocg tych samych pilotow.

Po dokonaniu odpowiednich ustawien (patrz = TRYB PROGRAMOWANIA
STEROWNIKA = Sterowanie 2 bramami) ,przycisk 1” pilota bedzie sterowat jedng
bramg a ,przycisk 2" drugg brama. Sterowniki nie bedg posiadaly mozliwosci
uchylania bramy (tzw. funkgciji furtki).

Zabezpieczenie przed przeci gzeniem

Sterownik ST2 posiada rozbudowany system zabezpieczenia przed
przecigzeniem mogacym powsta¢ w wyniku najechania bramy w czasie zamykania
lub otwierania na przeszkode.
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Brama przesuwa sie z pewnym oporem zaleznym od jej ciezaru i oporéw
stwarzanych przez przektadnie napedu bramy. Mechaniczne zatrzymanie bramy
podczas ruchu powoduje wzrost pradu pobieranego przez silnik napedzajacy brame.

Sterownik posiada dwa rodzaje zabezpieczenia przed przecigzeniem:
—dynamiczne (,,dn”)

—statyczne (,St”).

Zabezpieczenie dynamiczne (,,dn”)

Wyznacza wartos¢, o jakg moze skokowo wzrosng¢ prad pobierany przez silnik
napedzajacy brame. Wartos¢ ta ustawiana jest w sposéb automatyczny przez
sterownik (patrz = Zabezpieczenie przed przecigzeniem = Automatyczny dobor
zabezpieczenia dynamicznego i statycznego) lub manualny przez instalatora w
czasie montazu (patrz = Tryb programowania sterownika = Przecigzenie Statyczne
= Przecigzenie Dynamiczne ).

Podczas pracy bramy prad pobierany przez silnik jest analizowany przez
sterownik. W przypadku wystgpienia gwaltownego jego wzrostu przekraczajgcego
ustawiony w opcji ,dn” nastgpi jej zatrzymanie zgodne z =Procedurg zatrzymania
po przecigzeniu opisang dalej.

Jesli wyst gpi zatrzymanie bramy spowodowane np. zasp g $niegu,
uzytkownik mo ze wznowi€é ruch bramy z wyt gczeniem zabezpieczenia
dynamicznego. Dokonuje si e tego przez wci $niecie i trzymanie przycisku pilota
na czas ruchu bramy.

Zabezpieczenie statyczne (,St”)

Wyznacza warto$¢ pradu pobieranego przez silnik napedzajgcy brame, po
przekroczeniu, ktérego sterownik powoduje zatrzymanie bramy. Przecigzenie to
stanowi dodatkowe zabezpieczenie (np. po wylgczeniu zabezpieczenia
dynamicznego przez wcisniecie i trzymanie przycisku pilota na czas ruchu bramy).
Warto$¢ ta ustawiana jest w sposéb automatyczny przez sterownik (patrz =
Zabezpieczenie przed przecigzeniem = Automatyczny dobdr zabezpieczenia
dynamicznego i statycznego) lub manualny przez instalatora w czasie montazu
(patrz = Tryb programowania sterownika = Przecigzenie Statyczne = Przecigzenie
Dynamiczne ).

UWAGA. Zabezpieczenia statycznego nie mozna wytgczyc.

Automatyczny dob6r zabezpieczenia dynamicznego i st atycznego

Funkcja po uruchomieniu, ktorej sterownik wykonujgc dwa petne cykle
zamkniecia i otwarcia automatycznie ustawia zabezpieczenia. Po uruchomieniu tej
- o= | funkcji (patrz = Tryb programowania sterownika =
' , ’ , Automatyczny dobér przecigzen ,St” i ,dn” ) nalezy pod opieka
— e, | instalatora parokrotnie uruchomi¢ brame. Na czas trwania
’ U ' ’ .=automatycznego doboru zabezpieczehn” sterownik ustawia
maksymalne ich wartosci, a na wyswietlaczu, co jakis czas

" 0O > 0O
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pojawia sie napis ,PA”. Trzeba zagwarantowac, aby w czasie trwania testu brama nie
napotkata zadnych przeszkdéd na swojej drodze. Po zakonczeniu trwania testu
sterownik na state zapamietuje zmierzone wartosci obu zabezpieczen.

Procedura zatrzymania po przeci gzeniu

Po mechanicznym zatrzymaniu bramy podczas jej zamykania/otwierania
sterownik zatrzyma brame i lekko jg wycofa w celu uwolnienia elementu, ktory
spowodowat zatrzymanie. Ponadto na wyswietlaczu sterownika pojawi sie informacja
okreslajgca przyczyne zatrzymania bramy: przecigzenie dynamiczne lub statyczne
(patrz= KOMUNIKATY WYSWIETLANE PODCZAS PRACY STEROWNIKA).

Jesli aktywna jest funkcja automatycznego zamykania bramy woéwczas:

-podczas zamykania brama po mechanicznym zatrzymaniu i uwolnieniu
elementu blokujgcego otworzy sie i ponowi prébe zamkniecia (patrz =
OBSLUGA = Automatyczne zamykanie bramy).

-podczas otwierania brama po mechanicznym zatrzymaniu i uwolnieniu
elementu blokujacego zamknie sie.

Praca sterownika w trybie MASTER-SLAVE.

Opis funkcji MASTER-SLAVE

Funkcje tg wykorzystuje sie w przypadku bram przemystowych w celu
zrealizowania bramy dwuskrzydiowej za pomocg dwoch bram sterowanych
sterownikiem MASTER i SLAVE. Aby to zrealizowa¢ nalezy w jednym sterowniku
ustawi¢ funkcje MASTER a w drugim SLAVE a nastepnie potgczy¢ ze sobg oba
sterowniki. W sterowniku MASTER do ,ZLACZA 3" podigczamy sygnat lampki
ZEACZE 1 wyprowadzenia 3,4” ze sterownika SLAVE. W sterowniku SLAVE do
ZEACZA 37 podigczamy sygnat lampki ,ZEACZE 1 wyprowadzenia 3,4” ze
sterownika MASTER. Zaréwno w sterowniku MASTER i SLAVE podtgczamy lampke
sygnalizacyjng w normalny sposéb. Po zrealizowaniu powyzszych czynnosci
sterownik SLAVE zaczyna ,stuchac” polecen wydawanych przez sterownik MASTER,
ktory przejmuje nad nim kontrole. Po potaczeniu obu sterownikow ze sobg nalezy
brame otworzy¢ i zamkng¢ w celu skalibrowania sterownikébw MASTER i SLAVE.
Nastepnie w obu sterownikach nalezy uruchomi¢ ,Automatyczny dobor
zabezpieczenia dynamicznego i statycznego” i wykonac 4 petne cykle zamkniecia i
otwarcia bramy w celu automatycznego doboru zabezpieczen w obu sterownikach.

Ponizej zostanie przedstawiona lista funkcji, ktére przestajg dziata¢ w sterowniku
SLAVE:

[ Sterownik przestaje reagowac na zaprogramowane, piloty
[ Sterownik przestaje reagowac na pobudzanie wej$¢ STER1 i STER2

[ Sterownik nie reaguje na pobudzenie wejscia ,BARIERA”. Bariere
nalezy podtgczy¢ do sterownika MASTER.

[ Brak mozliwosci ustawienia $wiecenia lampki po zakonczonym ruchu
bramy. Gdy chcemy korzystac¢ z tej funkcji nalezy jg uaktywni¢ w
sterowniku MASTER.
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[ Brak mozliwosci ustawienia automatycznego zamykania bramy. Gdy
chcemy korzystac z tej funkcji nalezy jg uaktywni¢ w sterowniku
MASTER.

Q Funkcja HOLD to RUN jest aktywna i nie mozna zmieni¢ jej stanu

Q Wejscie STOP?2 jest nie aktywne i nie mozna go aktywowac
UWAGA'!
W przypadku préby zmiany zablokowanych opcji na wyswietlaczu pojawia sie
napis ,tr" (sygnalizujgcy aktywng opcje MASTER — SLAVE) a po sekundzie ,Er”
(sygnalizujacy btad).

Ponizej zostanie przedstawiona lista funkcji, ktére przestajgq dziata¢ w sterowniku
MASTER:

Q Wejscie STOP2 jest nie aktywne i nie mozna go aktywowac

Q Funkcje bariera mozna aktywowac jedynie w 4-tym trybie to znaczy
przy zamykaniu naruszenie bariery powoduje zatrzymanie bramy a
po chwili jej catkowite otwarcie.

Nalezy doda¢, ze brama master moze by¢ zatrzymana awaryjnie w przypadku
dowolnego zatrzymania bramy SLAVE (np. spowodowanego zabezpieczeniem
dynamicznym, statycznym lub pobudzeniem wejscia STOP1). W tym przypadku
zatrzymanie bramy MASTER nastgpi natychmiastowo a nastepnie po chwili
sterownik nieznacznie jg cofnie i wyswietli na wyswietlaczu napis ,H7”. Napis ten ma
poinformowacC obstuge, ze przyczyng zatrzymania bramy MASTER bylo nagte
zatrzymanie bramy SLAVE. Natomiast przyczyne zatrzymania bramy SLAVE nalezy
odczyta¢ z jej wyswietlacza. Sposob, w jaki aktywowa € funkcj @ MASTER-SLAVE
podany jest Tryb programowania sterownika = Ustawianie funkcji MASTER-
SLAVE .

Licznik cykli pracy bramy

Sterownik posiada liczniki obrazujgce ilo$¢ cykli pracy bramy. Za ich pomocg
mozna sprawdzi¢, ile razy brama zostata zamknieta, otwarta, ile wystgpito zatrzyman
w wyniku przecigzen podczas zamykania i otwierania bramy. Maksymalne wskazania
licznikdw to 999999 cykKii.

Aby sprawdzi¢ stan licznikow patrz:

= Tryb programowania sterownika— Liczba zamknie¢ bramy.

= Tryb programowania sterownika— Liczba otwarc bramy.

= Tryb programowania sterownika— Liczba zatrzyman bramy przy zamykaniu.

= Tryb programowania sterownika— Liczba zatrzyman bramy przy otwieraniu.

KOMUNIKATY WY SWIETLANE PODCZAS PRACY STEROWNIKA

Podczas zamykania lub otwierania bramy na wyswietlaczu:
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-migajg dwie litery, gdy brama przesuwa sie z maksymalng predkoscig
-miga tylko ostatnia litera, gdy brama przesuwa sie powoli.
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sterownik skalibrowany sterownik nie skalibrowany

Brama zamknieta
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Brama zatrzymana podczas zamkniecia za posrednictwem pilota, przycisku,
bariery lub po zaniku zasilania
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Brama zatrzymana mechanicznie podczas zamkniecia — zadziatalo
zabezpieczenie statyczne
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Brama zatrzymana mechanicznie
zabezpieczenie dynamiczne

Brama otwarta
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Trwa otwieranie bramy ruch szybki
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Trwa otwieranie bramy ruch wolny
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Brama zatrzymana podczas otwarcia za pomocg pilota, przycisku, bariery lub

po zaniku zasilania
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Brama zatrzymana mechanicznie podczas otwarcia zadziatato zabezpieczenie
statyczne
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Brama zatrzymana mechanicznie podczas otwarcia zadziatatlo zabezpieczenie
dynamiczne
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Brak reakcji sterownika na pobudzenie pilotem spowodowane aktywng funkcjg
HOLD TO RUN.

LHI”
Iy

Na wyswietlaczu pojawia sie, co pare sekund napis ,Au”, oznacza to, ze
aktywna jest funkcja automatycznego zamykania bramy.

i

A

DO 4 O

Brak reakcji sterownika na pobudzenie pilotem lub przyciskiem, gdy aktywne
jest WEJSCIE BARIERY (wystepuje na nim brak masy).
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Brak reakcji sterownika na pobudzenie pilotem, gdy aktywna jest opcja
,OSIEDLE” i inny uzytkownik ma kontrole nad brama.

Jmy
I Mt

Brak reakcji sterownika na pobudzenie pilotem, gdy aktywna jest opcja
~MASTER-SLAVE" a sterownik jest w trybie SLAVE.

00
),

Aktywna jest funkcja automatycznego doboru zabezpieczenia dynamicznego i
statycznego.

—l )
i)

Nastgpito zatrzymanie bramy z powodu zwarcia silnika.

(DS I X G
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Nastgpito zatrzymanie bramy z powodu zaniku masy na wejsciu STOP?2.

!
' il

Nastgpito zatrzymanie bramy z powodu pobudzenia wejscia STOP1 (wartos¢
parametru wieksza od 16,2KQ lub mniejsza niz 2KQ).

!
A}

Nastgpito zatrzymanie bramy z powodu zadziatania zabezpieczenia
statycznego ,St”.
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Nastgpito zatrzymanie bramy z powodu zadziatania zabezpieczenia
dynamicznego ,dn”.
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Nastgpito zatrzymanie bramy z powodu najechania na przeszkode podczas
ruszania.
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Nastgpito zatrzymanie bramy MASTER z powodu zatrzymania bramy SLAVE
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Wyswietlacz wygaszony — kropki na wyswietlaczu migajg naprzemiennie.
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INSTALACJA | URUCHOMIENIE STEROWNIKA

-Odtgczy¢ zasilanie

-Zamocowac sterownik w przeznaczonym do tego celu miejscu w stupku bramy
-Przykreci¢ ptytke ztgcz (rys.3) tak, aby ztgcze srubowe znalazio sie na dole

OPIS WYPROWADZEN STEROWNIKA ST2 B
MASTER-SLAVE :
Zt ACZE 1:

- ZASILANIE ~24V

ZASILANIE ~24V

ZAROWKA ~24V

ZAROWKA ~24V

SILNIK 1

SILNIK 2

PRZYCISK STEROWANIA CAt A BRAMA

(ODPOWIADA PIERWSZEMU PRZYCISKOWI W PILOCIE)

PRZYCISK OTWIERANIA BRAMY PRZY AKTYWNEJ

FUNKCJI “HOLD TO RUN"

8- PRZYCISK STEROWANIA FURTK A
(ODPOWIADA DRUGIEMU PRZYCISKOWI W PILOCIE)
PRZYCISK ZAMYKANIA BRAMY PRZY AKTYWNEJ
FUNKCJI “HOLD TO RUN”

9- WEJSCIE KRANCOWKI OTWARCIA (KRANC1)

10- COM (MASA)

11- WEJSCIE KRANCOWKI ZAMKNIECIA (KRANC2)

12- WEJSCIE STOP2 DO NATYCHMIASTOWEGO )
ZATRZYMYWANIA BRAMY (AKTYWNY BRAK MASY).WEJ $CIE
JEST NIE AKTYWNE PRZY AKTYWNEJ FUNKCJI
MASTER - SLAVE.

13- WEJSCIE DO PODtACZENIA BARIERY PODCZERWIENI

14- WEJSCIE PARAMETRYCZNE (8.2KOHM) STOP1
DO NATYCHMIASTOWEGO ZATRZYMYWANIA BRAMY.
PARAMETR 8.2KOHM Wt ACZAMY MIEDZY WEJSCIE 14 A 15.

15- COM (MASA)

Zt ACZE 2 - ANTENNA

[

Teapen

~ |

L 3Z2o9V1z

ZLACZE 4

NvZ o
LNdNT
310503

KRANC2

% LED
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Anntena

ZLACZE 2

€ 320VIz

1,2- Zt ACZE DO PODLACZENIA WEWNETRZNEGO PRZEWODU KABLA KONCENTRYCZNEGO

ANTENY W SEUPKU.

UWAGA !! i
NIE PODLACZAC OPLOTU KABLA KONCENTRYCZNEGO ANTENY

Zt ACZE 3

1,2 - ZL ACZE DO PODLACZENIA WYPROWADZE N LAMPKI (Z ACZE 1 - 3,4) STEROWNIKA WSPOLPRACUJ ACEGO

PRZY AKTYWNEJ OPCJI MASTER-SLAVE.

Zt ACZE 4

1,2 - WYJSCIE ~24V PO BEZPIECZNIKU 6.3A DO PODL ACZENIA DODATKOWYCH URZ ADZEN ZASILANYCH

NAPIECIEM ZMIENNYM. MAKSYMALNA OBCI AZALNOSC WYJSCIA TO 0.5A.

DIODA LED - DIODA SYGNALIZUJ ACA POLACZENIE STEROWNIKOW PRZY AKTYWNEJ FUNKCJI MASTER-SLA VE
DIODA ZASWIECA SIE W CZASIE RUCHU BRAMY Z KTOR A POLACZONY JEST STEROWNIK.

Rys.3 — ptytka ztgcz

-Podiaczy¢ do ztgcza srubowego przewody a nastepnie wiozy¢ je w plytke zigcz:

« Zasilania
* Zarowki (max 25W)
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» Krancowki otwarcia i zamkniecia bramy

Q Aktywny brak masy -NC
L Aktywna masa -NO

« Bariery - opcja (NC)
» Ewentualnie sterowania recznego (NO)
* Ewentualnie wejscie parametryczne STOP1 do podigczenia listew
bezpieczenstwa
« Ewentualnie wejscie STOP2 (NC) — NIE PODLACZAC PRZY
AKTYWNEJ OPCJI MASTER-SLAVE

- Podiaczyc¢ ztgcze sterownika do gniazda w ptytce zigcz

- Wstawi¢ bezpiecznik 6,3A F do gniazda bezpiecznikowego na ptytce ztacz

- Zalgczyc zasilanie ~24V sterownika

- Przy uzyciu zalgczonych pilotow sprawdzi¢ dziatanie bramy

-Ustawi¢ sterowanie przetgcznikiem krancowym w taki sposob, aby przy szybkim
ruchu brama nie uderzata w stupki krancowe

-Dokonac¢ regulacji przecigzenia. W celu realizacji regulacji przecigzenia nalezy
uruchomi¢ funkcje patrz = Tryb programowania sterownika = Automatyczny
dobor przecigzen statycznego ,St” i dynamicznego ,dn” a sterownik sam
dobierze odpowiednie wartosci obu przecigzen. Jezeli zachodzi taka potrzeba,
to istnieje mozliwos¢ zmiany ustawionych przecigzen, w tym celu nalezy
uruchomi¢ funkcje: patrz = Tryb programowania sterownika = Przecigzenie
Statyczne i Przecigzenie dynamiczne.

-Po dokonaniu powyzszych czynnosci nalezy przejs¢ w zaleznosci od potrzeb do
ustawiania funkcji sterownika.
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USTAWIENIA FUNKCJI STEROWNIKA
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Sterownik posiada 4 przyciski na plytce zigcz i 2-segmentowy wyswietlacz
wewnatrz sterownika, pozwalajgce na zmiane jego ustawien kontrole wykonywanych
dziatan.

NAZWA PRZYCISKU REALIZOWANA FUNKCJA
Zatwierdzenie wprowadzonej informacji.
OK. Uruchamianie szybkiego programowania pilotow
(OPCJA — fabrycznie aktywna).
ANULUJ Anulowanie wprowadzonej informacji.
(+) Przesuwanie sie ,do przodu” w pamieci sterownika.
() Przesuwanie sie ,do tylu” w pamieci sterownika.

Tryb programowania sterownika

Latwe programowanie pilotow

Jako pierwsza opisana zostanie ,FUNKCJA tATWEGO PROGRAMOWANIA
PILOTOW”. Funkcja ta jest fabrycznie aktywna (,PC = on”). W celu
zaprogramowania nowego pilota do sterownika naciskamy przez 6 sekund przycisk
,OK” do momentu, gdy na wyswietlaczu pojawi sie napis ,,Pr” i lampka sygnalizacyjna
zacznie migac¢. Nastepnie w pilocie, ktéry chcemy zaprogramowaé naciskamy
dowolny przycisk. Na wyswietlaczu pojawi sie napis informujacy, pod jakim numerem
zostat zaprogramowany nowy pilot.

gy’
—
=
-

K== =] =M ==1
i i > |1

(o) — 0| | = o o | | —

SZYBKIE PROGRAMOWANIE NOWY PILOT ZAPROGRAMOWANO Z NUMEREM 3 W
PILOTOW STEROWNIKU

Sterownik automatycznie opuszcza funkcje szybkiego programowania pilotow
po czasie 5 sekund od zaprogramowania ostatniego pilota.

N
U‘
O~

W przypadku, gdy chcemy przed zaprogramowaniem nowego pilota usung¢
wszystkie, piloty, ktore znajdujg sie w pamieci sterownika nalezy przycisk ,OK”
wcisng¢ i przytrzymac przez 10 sekund. Spowoduje to, ze lampka zapali sie na state,
a na wyswietlaczu pojawi sie migajacy napis ,Pr’. Nastepnie po 5 sekundach lampka
zacznie migac, oznacza to, ze mozemy programowac nowe piloty do sterownika.

Aby zmieni¢ stan ,FUNKCJI LATWEGO PROGRAMOWANIA PILOTOW”
patrz= Tryb programowania sterownika— Funkcja szybkiego programowania pilotow.

Wprowadzenie kodu instalatora

Wejscie w tryb programowania mozliwe jest po wprowadzeniu kodu instalatora.
Nalezy jednak pamietac, ze brama musi znajdowac sie w stanie spoczynku (otwarta
lub zamknieta).
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UWAGA! W trybie programowania, piloty i przyciski d zwonkowe nie
powoduj g ruchu bramy.

UWAGA: fabrycznie ustawiony kod to: 1234, a ponizszy przyktad dotyczy
wprowadzenia tego kodu.

& nacisng¢ dowolny przycisk (Anuluj, (+), (-)) na pulpicie modutu programujgcego.

I~ I~
T i A

Na wyswietlaczu pojawi sie "00.”:
ewprowadzi¢ pierwszg cyfre kodu instalatora (1) za pomocg przyciskow (+), (-)

1 1
0,

Na wyswietlaczu pojawi sie pierwsza cyfra "01.”:

UWAGA: Swiecgca na wyswietlaczu kropka wskazuje zmieniang aktualnie cyfre
& Zatwierdzi¢ pierwszg cyfre kodu wciskajac ,OK”

& Wprowadzi¢ drugg cyfre kodu instalatora (2) za pomocg przyciskow (+), (-)
Na wyswietlaczu pojawi sie druga cyfra 2.1

amy B<'0oOZ—

0o

amy @@ >

00

4 9 > 0O

& Zatwierdzi¢ drugq cyfre kodu wciskajgc ,,OK”

Po wecisnieciu klawisza ,OK” wyswietlacz wyzeruje sie i bedzie oczekiwat na
wprowadzenie kolejnych cyfr.

& Wprowadzi¢ trzecig cyfre kodu instalatora (3) za pomoca przyciskow (+), (-)

I

o || (G

0

- O - ¢

Na wyswietlaczu pojawi sie trzecia cyfra "03.”:
F Zatwierdzié trzecig cyfre kodu wciskajac ,0K”

&~ Wprowadzi¢ czwartg cyfre kodu instalatora (4) za pomocg przyciskéw (+), (-)
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Na wyswietlaczu pojawi sie druga cyfra "4.3:

!
o )l

& Zatwierdzi¢ czwartg cyfre kodu wciskajgc ,,OK”
Sterownik przechodzi do trybu programowania.

W trybie programowania mozemy zmieni¢ dowolny parametr funkcji uzytkowych
bramy.

Po zmianie wybranego parametru nalezy:
&Wocisna¢ przycisk ,,OK”,

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Zmiana kodu instalatora

& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania
sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dlugo az na wyswietlaczu pojawi sie ,Pn”:

-— ~ | = Wcisnac¢ przycisk ,OK”
, ’ U ﬁ = Wprowadzi¢ nowy kod zgodnie z procedurg = Wprowadzenie
’-U ’—’ kodu instalatora
Vo | &% < Wcisngc 5 razy przycisk ,OK”

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA".
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Przeci gzenie Statyczne

&Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania
sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)

&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dlugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,St”

& Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,,OK”

L___J T
’ 0 , U & Na wyswietlaczu pojawig sie liczba z zakresu 1.5 - 7.7
U—' '—0 oznaczajgca prad podany w amperach pobierany przez
e’ | = 0| silnik,ktory spowoduje natychmiastowe przerwania ruchu bramy
przez sterownik.
& Naciska¢ przycisk (+) lub (-) mozemy zmienia¢ wartosc tego ustawienia
< Aby zatwierdzi¢ ustawienia nalezy wcisng¢ ,,OK”
< Aby anulowa¢ wprowadzone zmiany nalezy wcisng¢ ,Anuluj”

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Przeci gzenie dynamiczne.

& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania
sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dlugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,,dn”

& Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,,OK”

(G (G
ﬁ ’ U ﬁ < Na wyswietlaczu pojawi sig liczba z zakresu 0.5 - 3.6
,—’ ,-’ oznaczajgca gwaittowny wzrost pradu pobieranego przez silnik
-’ | %9 podany w amperach, ktory spowoduje natychmiastowe
przerwania ruchu bramy przez sterownik.

& Naciska¢ przycisk (+) lub (-) mozemy zmienia¢ wartosc tego ustawienia
< Aby zatwierdzi¢ ustawienia nalezy wcisng¢ ,,OK”
< Aby anulowa¢ wprowadzone zmiany nalezy wcisng¢ ,Anuluj”

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Automatyczny dobér przeci gzen statycznego ,St” i dynamicznego ,dn”
& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania
sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
& Wciskac przycisk (+) lub (-) tak dlugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,PA”
& Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,,OK”
== < Nawyswietlaczu pojawig sie napis ,of” lub ,on”.
' ’ ’—’ Naciskac przycisk (+) lub (-) mozemy zmienia¢ wartos¢ tego

’ U ’<:>’Q ustawienia
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& Aby zatwierdzi¢ ustawienia nalezy wcisng¢ ,,OK”
< Aby anulowac¢ wprowadzone zmiany nalezy wcisng¢ ,Anuluj”

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Kasowanie kalibracji sterownika
& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania
sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dlugo, az na wyswietlaczu pojawi sie:

,Cr’- Jesli sterownik jest skalibrowany (ma zapamietang dtugos¢ bramy i
wykonuje wolny ruch na jej krancach)

(G

)

0

-— O 70O

& skasowanie kalibracji nastapi po 5 krotnym wecisnieciu przycisku ,,OK”

.Cr” - Jesli sterownik nie jest skalibrowany - nie ma koniecznosci kasowania
kalibraciji

10| | f
LA

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Furtka (uchylanie bramy)

& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania
sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
@ Weciskac¢ przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,Fr”

amy @@

LI

IR

" 0O > 0O
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& Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,OK”

0 )
0, i,

< Na wyswietlaczu pojawig sie liczba z zakresu 1-15, znak ,0” lub ,--":

Wyswietlenie jednego z powyzszych znakéw oznacza:

,0” - funkcja furtki jest wyt gczona. W tej sytuacji przycisk nr 2 pilota nie
dziata. Przycisk nr 1, jak rowniez oba przyciski dzwonkowe powoduje peitne otwarcie
lub zamkniecie bramy.

-~ - - funkcja furtki jest wyt aczona. Funkcje przyciskow nr 1 i nr 2
zamienione miejscami - przycisk nr 1 nie dziata. Przycisk nr 2, jak rowniez oba
przyciski dzwonkowe powoduje petne otwarcie lub zamkniecie bramy. Ustawienie
takie jest pomocne przy korzystaniu z tego samego pilota do obstugi dwoch
sterownikow.

Liczba z zakresu 1-15 - funkcja furtki jest aktywna , a jej wartos¢ mowi o
szerokosci uchylenia bramy wyrazone] w szesnastych czesciach peinego cyklu
otwarcia bramy (np. 4 oznacza 4/16 czasu potrzebnego do petnego otwarcia bramy,
czyli otwarcie ok. 25% bramy).

Aby dokonac¢ zmiany ustawien tej funkcji nalezy:
#Naciskac przycisk (+) lub (-) do momentu pojawienia sie wymaganego ustawienia
& Zatwierdzi¢ ustawienia wciskajgc ,OK”

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Sterowanie 2 bramami

Istnieje mozliwo$¢ niezaleznego i bezkonfliktowego sterowania pracg dwodch
bram znajdujacych sie w niewielkiej odlegtosci za pomoca tych samych pilotéw.

Aby byto to mozliwe nalezy:

-Wpisa¢ do pamieci obydwu sterownikéw piloty majgce sterowaé obiema

bramami (patrz = TRYB PROGRAMOWANIA STEROWNIKA = Szybkie

programowanie pilotéw lub patrz = TRYB PROGRAMOWANIA STEROWNIKA
= Piloty= Wpisywanie pilotow do pamieci sterownika)
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-Ustawi¢ odpowiednig funkcje w obu sterownikach (patrz = Tryb
programowania sterownika = Furtka (uchylanie bramy):

Sterownik bramy nr 1 Sterownik bramy nr 2
wytgczy¢ funkcje furtki wytgczy¢ funkcje furtki
(na wyswietlaczu znak i zamienic¢ funkcje
,07) przyciskow pilota
(na wyswietlaczu znak
)
o il

Po dokonaniu wymienionych ustawien sterowniki nie bedg posiadaty mozliwosci
uchylania bramy (tzw. funkcji furtki). Przycisk nr 1 bedzie sterowat bramg nr 1, a
przycisk nr 2 brama nr 2.

Ustawienie czasu $wiecenia lampy sygnalizacyjnej po zamkni  eciu/otwarciu
bramy

& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania
sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dlugo az na wyswietlaczu pojawi sie ,tL”

L0 0
il

- O

& Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,OK”
Na wyswietlaczu pojawig sie liczba z zakresu 0.0-9.9:

1
A

- O - O

Liczba ,0.0” oznacza, ze lampa bezposrednio po zamknieciu lub otwarciu
bramy zgasnie.

Liczba z zakresu 0.1-9.9 oznacza, ze funkcja jest aktywna, a jej wartos¢ méwi o
czasie (w minutach) i ich dziesigtych czesciach swiecenia lampy po zamknieciu lub
otwarciu bramy.
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Aby dokonac¢ zmiany ustawien tej funkcji nalezy:
& Naciska¢ przycisk (+) lub (-) do momentu pojawienia sie wymaganej wartosci
& Zatwierdzi¢ ustawienia wciskajgc ,OK”
& Wocisniecie przycisku ,ANULUJ” spowoduje wyjscie z ustawiania funkcji bez
zapamietywania wprowadzonych zmian.

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:

“WeciskaC przycisk ,ANULUJ" tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi si¢ jeden z
komunikatow wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WYSWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Piloty

Do pamieci sterownika mozna wpisa¢ maksymalnie 60 pilotdw. Dostepne sg na
zamowienie sterowniki do ktérych mozna wpisac:

e 170 pilotéw
e 270 pilotow
» 370 pilotow
* 470 pilotow

Kazdy pilot zostaje zapisany w posiadajgcej swdj numer komdérce pamieci,
dzieki czemu zagubione lub skradzione piloty bardzo tatwo mozna usung¢ z pamieci.

Wopisywanie pilotow do pami eci sterownika

& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania
sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
@ Weciskac¢ przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,Pr”

o
Ll L,

& Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,OK”

& Przyciskami (+) (-) wybra¢ numer komorki, pod ktérym ma by¢ zapisany pilot

UWAGA: Jesli numer wybranej komorki miga — oznacza to, ze jest ona wolna i
mozna w hiej zapisa¢ nowego pilota, natomiast numery komorek zajetych swiecg
Swiatlem ciggtym.
< Podac kod pilota wciskajac dowolny przycisk pilota

-Przyjecie pilota sygnalizowane jest zaprzestaniem migania numeru komaorki.
Jesdli pilot znajduje sie juz w pamieci sterownika, zapis nie zostanie dokonany.
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-Po odczytaniu kodu pilota sterownik sprawdza, czy pilot wystepuje juz w
pamieci. Jezeli tak jest, to nie zostanie wpisany do niej powtornie, a na 2 sek. na
wyswietlaczu pojawi sie numer, pod ktérym pilot ten jest zaprogramowany w
sterowniku.

-W przypadku gdy wyswietlacz wskazuje na zajeta komodrke sterownik
automatycznie odnajdzie pierwszg wolng komoérke i umiesci w niej kod
odebranego pilota.

-Jezeli do zajetej komorki chcemy zaprogramowac nowego pilota nalezy usungé
z niej dotychczasowy zapis przez pieciokrotne nacisniecie przycisku ,,OK” (patrz
= Tryb programowania sterownika = Usuwanie pilotéw z pamieci).

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac¢ przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wy$wietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WYSWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.
&
UWAGA Il
Przy wiekszej liczbie pilotow warto zanotowa ¢ dane uzytkownika i
przyporz gdkowany mu numer pilota aby w przypadku zagubienia mozna byto
usun @€ go z pami eci bez konieczno $ci kasowania wszystkich pilotow.

Usuwanie pilotéw z pami eci
& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania

sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dlugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,Pr”

,—, U<:>U & Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,,OK”
S e | Przyciskami (+) (-) wybra¢ numer komorki, z ktorej ma by¢

’ ﬁ ' U usuniety pilot

— 91 = © =Wecisng¢ 5 razy ,OK”

Po pierwszym wcisnieciu klawisza ,OK” zaswiecg sie dwie kropki przy numerze
komorki, z ktorej kasowany jest pilot.

Po usunieciu pilota z pamieci numer wolnej juz komaorki zaczyna migac

Aby usungé¢ kolejnego pilota nalezy wybrac¢ przyciskami (+), (-) komorke, w
ktOrej jest zapisany i powtorzy¢ procedure.

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
*Wociskac¢ przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wysSwietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WYSWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Liczba pilotéw do zaprogramowania

Funkcja ta umozliwia wyswietlenie na wyswietlaczu liczby wolnych komorek pamieci
pilotow, jak réwniez umozliwia skasowanie wszystkich pilotéw z pamieci sterownika.
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& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania
sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,PF”

-
)17,

& Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,,OK”

Na wyswietlaczu pojawi sie liczba wolnych komoérek pamieci pilotéw. W przypadku,
gdy istnieje potrzeba skasowania wszystkich zaprogramowanych pilotéw nalezy
wcisngé 5 razy ,OK”. Po pierwszym nacisnieciu ,OK” na wys$wietlaczu pojawig sie
dwie kropki, a po pigtym liczba ktéra sie pojawi bedzie maksymalng liczbg pilotow
jakie mozna zaprogramowac do sterownika.

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac¢ przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WYSWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA".

Bariera

Bariera moze pracowa¢ w jednym z 4 trybow:

1.Bariera dziata przy otwieraniu bramy (zatrzymuje brame), przy zamykaniu
brama zatrzymuje si ¢

2.Bariera dziata przy otwieraniu bramy (zatrzymuje brame), przy zamykaniu
brama zatrzymuje si € i po chwili otwiera
3.Bariera nie dziata przy otwieraniu bramy, przy zamykaniu brama zatrzymuje
sie
4.Bariera nie dziata przy otwieraniu bramy, przy zamykaniu brama zatrzymuje
sie i po chwili otwiera

UWAGA!

Fabrycznie bariera ustawiona jest na tryb pracy nr 4.

Bez wzgledu na wczesniejsze ustawienie trybu pracy bariery, aktywacja funkciji
automatycznego zamykania bramy spowoduje ustawienie bariery w 4 tryb pracy.

Wejscie ,Bariera” jest wejsciem NC czyli reaguje na brak masy. Nalezy
pamietaé, ze wejscie to jest ustawione jako fabrycznie nieaktywne. W celu zmiany
stanu funkcji bariera nalezy przejs¢ do funkciji ,Sb”.
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Ustawienie trybu pracy bariery

&Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania
sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)

J— -  © Weciskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu
, 0 ’ ’ pojawi sie ,bA”
'—, ’-’ & Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,OK”
-’ | ¥ “Przyciskami (+) (-) wybra¢ numer jednej z opcji opisanych
powyzej (1-4)
& Zatwierdzi¢ ustawienie przyciskiem ,,OK”

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Ustawianie stanu funkcji bariera

& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania
sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dlugo, az na wyswietlaczu
— ~— | pojawi sie ,Sb”
, 0 ’ U < Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,OK”

-’ O - aktywna

& Zatwierdzi¢ ustawienie przyciskiem ,,OK”

& Wocisniecie przycisku ,ANULUJ” spowoduje wyjscie z ustawiania funkcji bez
zapamietywania wprowadzonych zmian.

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA".

Automatyczne zamykanie bramy
&Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania

sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,,Au”

U ’ , ’ & Przyciskami (+) (-) zmieni¢ stan funkcji ,of” - nie aktywna, ,on” —
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& Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,OK”

11

> || D

R

A 9 A O

Na wyswietlaczu pojawig liczba z zakresu 0,0-9,9:

liczba ,0.0" oznacza, ze funkcja automatycznego zamykania bramy jest
wytgczona. W tej sytuacji kazdorazowo po otwarciu bramy nalezy zamkng¢ jg przy
uzyciu pilota lub przycisku.

Liczba z zakresu 0,1-9,9 oznacza, ze funkcja automatycznego zamykania
bramy jest aktywna, a jej wartos¢ méwi o czasie, jaki uptynie od momentu
zatrzymania do rozpoczecia automatycznego zamykania. Czas jest podany w
minutach i ich dziesigtych czesciach.

Aby dokonac¢ zmiany ustawien tej funkcji nalezy:
#Naciskac przycisk (+) lub (-) do momentu pojawienia sie wymaganego ustawienia
& Zatwierdzi¢ ustawienia wciskajac ,OK”
& Wocisniecie przycisku ,ANULUJ” spowoduje wyjscie z ustawiania funkcji bez
zapamietywania wprowadzonych zmian. Na wy$wietlaczu pojawi sie napis ,,Au”

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Ustawianie funkcji OSIEDLE
&Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania

sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,,0S”

D> ||

L0l

o

- O - O

& Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,,OK”. Na wyswietlaczu pojawi sie stan
funkcji OSIEDLE odczytany z pamieci sterownika. Napis ,on” oznacza ze funkcja jest
aktywna. Napis ,of” oznacza, ze funkcja jest nie aktywna.

& Zmiane stanu funkcji dokonujemy naciskajgc przycisk (+) lub (-). Nalezy pamietac
ze w celu zapamietania przez sterownik wprowadzonej zmiany nalezy potwierdzi¢ jg
przyciskiem ,,OK”.

& Wcisniecie przycisku ,ANULUJ” spowoduje wyjscie z ustawiania funkcji OSIEDLE
bez zapamietywania wprowadzonych zmian. Na wyswietlaczu pojawi sie napis ,,0S”

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
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&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

UWAGA!!! Fabrycznie funkcja OSIEDLE nie jest aktywn  a.

Ustawianie funkcji HOLD TO RUN

&Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania
sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dlugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,Hr”

, , U U & Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,,OK”. Na wys$wietlaczu
’—’ ’-0 pojawi sie stan funkcji HOLD TO RUN odczytany z pamieci
—*o | %o sterownika. Napis ,on” oznacza, ze funkcja jest aktywna. Napis
,0f” 0znacza, ze funkcja jest nie aktywna.

& Zmiane stanu funkcji dokonujemy naciskajgc przycisk (+) lub (-). Nalezy pamietac,
ze w celu zapamietania przez sterownik wprowadzonej zmiany nalezy potwierdzi¢ jg
przyciskiem ,,OK”.

& Wocisniecie przycisku ,ANULUJ” spowoduje wyjscie z ustawiania funkcji HOLD TO
RUN bez zapamietywania wprowadzonych zmian. Na wyswietlaczu pojawi sie napis
LHI”

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA".

UWAGA! Fabrycznie funkcja HOLD TO RUN nie jest aktywna.

Liczba zamkni eé bramy.
& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania
sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
& Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dlugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,cc” a
nastepnie liczba wyswietlana sekwencyjnie. Liczba ta pokazuje, ile razy brama
zostata catkowicie zamknieta (tu na rysunku brama zamkneta sie 515 razy).

sgtl A ARl Al AN A

& Wocisniecie przycisku (+) lub ,,OK” Spowoduje przejscie do wyswietlania licznika
otwarc¢ bramy ,co” .
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& Wocisniecie przycisku (-) lub ,Anuluj” Spowoduje przejscie do wyswietlania
poprzedniej funkciji.

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
Weciskaé przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Liczba otwar ¢ bramy.
&Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania
sterownika- Wprowadzenie kodu instalatora)
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,,co”, a
nastepnie liczba wyswietlana sekwencyjnie. Liczba ta pokazuje, ile razy brama
zostata w petni otwarta (tu na rysunku brama zamkneta sie 416 razy).

0 T e e ™

& Wocisniecie przycisku (+) lub ,,OK” Spowoduje przejscie do wyswietlania ilosci
zatrzyman bramy podczas zamykania spowodowanych przeszkodg ,Pc” .

& Woecisniecie przycisku (-) lub ,Anuluj” Spowoduje przejscie do wyswietlania
poprzedniej funkciji.

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
Weciskaé przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA".

Liczba zatrzyma n bramy przy zamykaniu.
&Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,Pc”, a
nastepnie liczba wyswietlana sekwencyjnie. Liczba ta pokazuje, ile razy brama
gwattownie zatrzymata sie podczas zamykania na skutek najechania na przeszkode
(tu na rysunku brama zatrzymata sie 16 razy).

'l At A A

& \Wocisniecie przycisku (+) lub ,,OK” Spowoduje przejscie do wyswietlania ilosci
zatrzyman bramy podczas otwierania spowodowanych przeszkoda ,Po” .

& Wocisniecie przycisku (-) lub ,Anuluj” Spowoduje przejscie do wyswietlania
poprzedniej funkciji.
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Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
Weciskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Liczba zatrzyma n bramy przy otwieraniu.
&=Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,Po”, a
nastepnie liczba wyswietlana sekwencyjnie. Liczba ta pokazuje ile razy brama
gwaltownie zatrzymata sie podczas otwierania na skutek najechania na przeszkode
(tu na rysunku brama zatrzymata sie 36 razy).

:10_ o)
Nl e ll

& Wcisniecie przycisku (+) lub ,OK” Spowoduje przejscie do wyswietlania nastepnej
funkcji ,Er” .

& Wcisniecie przycisku (-) lub ,Anuluj” Spowoduje przejscie do wyswietlania
poprzedniej funkciji.

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
Weciskaé przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Funkcja sygnalizacji uszkodze n.
& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania
& Wciskac¢ przycisk (+) lub (-) tak dlugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,Er”.

amy |0

L0

’ 0 ' 0 & Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,,OK” Na wyswietlaczu w
- o | %< —"'0 zaleznosci od uszkodzen, jakie wykryt sterownik pojawig sie
sekwencyjnie napisy:

1. ,tr" - oznacza uszkodzenie modutu wolnych obroto w sterownika
2. ,SL"- oznacza zwarcie silnika

3. ,CL" — oznacza uszkodzenie kra nhcowki zamkni ecia

4. ,OP” —oznacza uszkodzenie kra nAcowki otwarcia

Uwaga !!!

Brak wyswietlanych napisow oznacza, ze sterownik nie wykryt zadnych
uszkodzen.

& Wcisniecie przycisku (-) lub ,Anuluj” Spowoduje przejscie do wyswietlania
poprzedniej funkciji.
< Wcisniecie przycisku (+) spowoduje przejscie do nastepnej funkcji ,FA” .
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Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA".

Funkcja przywracania ustawie n fabrycznych
&= Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,FA”.

',—UU "-" & Przywrocenie ustawien fabrycznych sterownika i nastgpi po 5
——"0| | '==%0| krotnym wcisnieciu przycisku ,,OK” Po pierwszym nacisnieciu na
wyswietlaczu pojawig sie dwie kropki i znikng po ostatnim, co
bedzie oznaczac¢ przywrocenie ustawien fabrycznych przez sterownik.

Wykonujgc ta funkcje sterownik realizuje automatycznie ustawienia:

« Ustawia przecigzenia statycznego ,St” na prad 3,6A

» Ustawia przecigzenia dynamicznego ,dn” na prad 1,8A

» Kasuje kalibracje ,cr”

* Przywrdcenie kodu instalatora = 1234

» Ustawienia szerokosci furtki ,Fr” =5

» Zlikwidowanie swiecenia lampki po kazdym ruchu ,tI" = 0.0min

e Ustawienie trybu bariera ,bA” =

e Zlikwidowanie automatycznego zamykania ,Au” =0

» Zlikwidowanie funkcji osiedle ,0s” = of

» Zlikwidowanie funkcji hold to run ,Hr” = of gdy sterownik parcuje jako
MASTER

« Woylaczenie analizy wejscia parametrycznego STOP1 ,SP” = of

* Woylaczenie analizy wejscia STOP2 ,SE” = of

* Wylgczenie analizy wejscia bariera ,Sb” = of

» Skasowanie zapamietanych uszkodzen sterownika ,Er”

& Wcisniecie przycisku (-) lub ,Anuluj” Spowoduje przejscie do poprzedniej funkcji.
& \Wocisniecie przycisku (+) spowoduje przejscie do nastepnej funkcji ,SP” .

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA".

Ustawianie stanu funkcja STOP1 parametryczny (8.2K Q)

&= Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dlugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,SP”.
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— 1l

-— & Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,OK”
U ' l:ﬁ@ & Przyciskami (+) (-) zmieni¢ stan funkgcji ,,of” - nie aktywna, ,on” —
aktywna
& Zatwierdzi¢ ustawienie przyciskiem ,OK”
& Wocisniecie przycisku ,ANULUJ” spowoduje wyjscie z ustawiania funkcji bez
zapamietywania wprowadzonych zmian.

-

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Ustawianie stanu funkcja STOP2 (aktywny brak masy)

&=Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,.SE”.

, U ’ U & Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,,OK”
U—’ ,—0 < Przyciskami (+) (-) zmieni¢ stan funkgii ,,of” - nie aktywna, ,on” —
aktywna

O 4 )

& Zatwierdzi¢ ustawienie przyciskiem ,,OK”
& Wocisniecie przycisku ,ANULUJ” spowoduje wyjscie z ustawiania funkcji bez
zapamietywania wprowadzonych zmian.

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA".

Stan funkcji licencja pilotow.

& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,LC".

> ||

I

T ||

, U , 0 & Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,,OK” Na wyswietlaczu
em - ‘=m0 pojawig sie sekwencyjnie litera ,P” i liczba, ktéra okresla ile
maksymalnie pilotbw mozna zaprogramowac do sterownika.

& Wocisniecie przycisku (-) lub ,ANULUJ” spowoduje wyjscie z funkciji.

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.
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Ustawianie funkcji tatwego programowania pilotéw.
& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania
&Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,Pc”.

’ , U U & Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,OK”
’-ﬁ ,-0 & Przyciskami (+) (-) zmieni¢ stan funkcji ,of” - nie aktywna, ,on” —
aktywna

——" 0 - O

& Zatwierdzi¢ ustawienie przyciskiem ,OK”
& Wcisniecie przycisku ,ANULUJ” spowoduje wyjscie z ustawiania funkcji bez
zapamietywania wprowadzonych zmian.

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.

Ustawianie funkcji MASTER-SLAVE
& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania
& Wciskac¢ przycisk (+) lub (-) tak dlugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,tr”.

, 0 U ﬁ & Potwierdzi¢ wybor funkcji przyciskiem ,OK”

'-U ’-ﬁ & Przyciskami (+) (-) zmienié¢ stan funkgji : ,SL” — aktywna
em o | <o funkcja SLAVE, ,nA” — aktywna funkcja MASTER

& Zatwierdzi¢ ustawienie przyciskiem ,OK”

& Wocisniecie przycisku ,ANULUJ” spowoduje wyjscie z ustawiania funkcji bez
zapamietywania wprowadzonych zmian.

Uwaga !!

W celu poprawnej pracy sterownikdw w trybie MASTER- SLAVE nalezy je
potaczy ¢ ze sob g. Sposdb wykonanie pot gczenia podany jest w punkcie ,, Praca
sterownika w trybie MASTER-SLAVE = Opis funkcji MASTER-SLAVE”".

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
&Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych w punkcie ,KOMUNIKATY WY SWIETLANE
PODCZAS PRACY STEROWNIKA”.




