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SHORT CUT INSTRUCTION OF ST-2 STEERING UNIT

I. INSTALLATION

1. Turn off the power supply.

2. Pull out the fast-connectors.

3. Connect the wires to fast-connectors according to notice signed on
connecting board:

Supply of the steering input 1-2, marked as input ~24V.

Manual steering (option) input 7-15.

External antenna (option).

Signaling lamp (option) input 3-4.

Infrared barrier (option) input 13-15 (set up as active by the producer, the
continuous work of a circuit is secured by the hardware jumper) plus
photo-cells supply marked as output ~24V. Before installing of the
Photocells contacts remove the hardware jumper.

There are 4 operations modes of the BARRIER FUNCTION:

= breaching the barrier during gate opening and closing stops the gate,

= breaching the barrier during gate opening stops the gate. In contrast,
during gate closing is stops the gate and after a moment the full opening
is performed,

= breaching the barrier during gate closing stops the gate,

= breaching the barrier during gate closing stops the gate and after a
moment the full opening is performed,

NOTE: The barrier function is disabled by factory
default to mode number 4.

To change setting of the barrier mode check the
advanced manual.

The barrierinputis GND active input (NC).

4. Connect fast-connectors.

5. Set manually the gate in the middle.

6. Turn on the power supply.

7. Check if the limit switches are properly stopping the drive unit. If not
change the place of connecting.

8.Adjust the overload power. Proceed as follows:

Avutomatic overload protection configuration

= Enter steering unit programming mode (lLook =» Steering unit

programming mode = Entering the installer code).

= Select ”PA” function using (+), (-) buttons.

= Press "OK” to accept selection.

= Message showing current working state (“on” - enabled, “of” - disabled)

will appear on the display.

= Use (+), (-) buttons to select new value.

= Press "OK” to save new setting or “CANCEL" to return.

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until

the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

9. Initiate two cycles open close of the gate to calibrate times of the steering
unit. This actions are to set the moment of stopping the drive unit and set
the static and dynamic overload power.

10. Check if the drive unit works properly and set additional options (if
required). Proceed as follows.

Il. EASY REMOTE CONTROLS PROGRAMMING

The easy remote programming feature is enabled by factory default
("PC" = on). In order to program new remote control press “OK" button for
6 seconds until message “Pr” appears on the display and the lamp blinks.
Then press any button on the remote control you would like to program. The
number of the newly programmed remote control would appear on the
display.

The steering unit automatically leaves the easy remote controls programming
function 5 seconds after programming last remote control.

In order to erase all remote controls which are in memory of the steering unit,
the “OK” button should be pressed and hold for 10 seconds. The lamp will
light up on permanently and blinking message “Pr” will appear on the
display. Then, after 5 seconds the light will blink and new remote controls
can be programmed.

To disable or enable this function Look =» Steering unit programming
mode = Changing easy remote controls programming function
state.
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11l. PEDESTRIAN GATE FUNCTION

CAUTION! The wicket function is set as active by
the producer.

= Enter steering unit programming mode (look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”Fr” function using (+), (-) buttons.

= Press “OK” to accept selection.

= Number between 1 and 15 or 70 or - - will appear on the screen:
”0” - function is disabled. The button No. 2 on the remote control
does not work. The button No. 1 and both wired buttons cause full
opening or closing the gate.
- " - function is disabled. Buttons No. 1 and No. 2 on the remote
control are swapped. The button No. 1 does not work. The button No. 2
and both wired buttons cause full opening or closing the gate. This setting
can be helpful during 2 gates operation mode.
Number between 1-15 function is enabled. The value indicates
the width of the gate expressed in sixteenth parts of the full width of the
gate (for example 4 means 4/16*  of the width of fully opened gate that
is about 25% of the gate width).

= Use (+), (-) buttons to select new value.

= Press "OK"” to save new setting or “CANCEL” to return.

= To return to normal operation press “CANCEL” button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

*) 4/16*4m=1m

IV. AUTOMATIC GATE CLOSING

= Enter steering unit programming mode (lLook =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”Au” function using (+), (-) buttons.

= Press “OK” to accept selection.

= Numberbetween 0.0-9.9 will appear on the display.
Value 0.0 indicates that the function is disabled and the gate should be
closed using button or remote control.
Value between 0.1 - 9.9 indicates the time (in minutes) after which
automatic gate closing will start after opening the gate.

m Use (+), (-) buttons to select new value.

= Press "OK” to save new setting or “CANCEL" to return.

= To return to normal operation press “CANCEL” button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

V. ENTERING THE INSTALLER CODE

Entering the steering unit programming mode is possible after entering the
installer code. Please note that the gate must be fully opened or closed and
not moving.

WARNING! During steering unit programming mode
buttons and remote controls cannot move the gate.

NOTE: Factory default installer code is 1234, and the
following example shows entering procedure of this
code.

= Press any key (CANCEL, (+), (-), OK).
Message "00.” will appear on the screen:

= Enter the first digit of the installer code (1) using (+), () buttons.
Message "01.” will appear on the screen.

NOTE: The lighting dot on the display indicates
selected digit.

= Press "OK” to accept selection.

= Enter the second digit of the installer code (2) using (+), (-) buttons.

Press “OK” to accept selection.

Message “2.1” will appear again on the screen and the last 2 digits can
be entered the same way.

= Enter the third digit of the installer code (3) using (+), (-) buttons.

= Press "OK” to accept selection.

= Enter the fourth digit of the installer code (4) using (+), (-) buttons.

= Press "OK” to accept selection.
The steering unit will enter steering unit programming mode.
In this mode the user can change all available parameters of the device.
(+), (-) buttons are used to select functions.

= OK button is used to accept selection.

= To return to normal operation press “CANCEL” button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

Photocells
power supply

Steering un;f Signaling Photocells
power supply | steering Input
~24[V] e o
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EXTENDED INSTRUCTION OF ST-2 STEERING UNIT

WARNING! The driver is powered from power
network and protected by 6,3 A-F fuse.

Changing the fuse value or type can cause
permanent damage to the driver!

I. DESTINATION

The steering unit is designed to control the gates with ~24V installation. Giving
the opportunity to save 60 remote controls in memory (optionally up to 470)
and having wired control (using buttons) the steering unitis perfectly suitable for
use in sealed settlements, guarded parking lots and business parking lots.

1l. STEERING UNIT OPERATION

The steering unit starts opening or closing the gate after it receives a signal from
the remote control or a button. The first move after connecting gate, when the
steering unit is not calibrated is carried out with full speed. In order to perform
the automatic calibration the gate has to perform a full opening. Calibration
involves measuring the length of the gate. After completing the calibration, at
50cm before closing or full opening the gate, the steering unit decreases gate
speed in orderto reduce force levels on possible obstacle.

Connected to the steering unit light indicator flashes when the gate moves. It
also indicates with 6 seconds advance the start of the automatic gate closing.
Re-calibration can take place automatically when the gate is moved manually
while the steering unitis powered.

Ill. DRAWING OF THE CENTRAL UNIT AND THE EXTENSION
BOARD OF THE ST-2 STEERING UNIT
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IV. SPECIFICATION AND CONNECTORS DESCRIPTION OF THE
ST-2 STEERING UNIT

The steering unit central unit is placed in transparent case of IP66 containment

class. The wires from the case are protected by PG-11cable adaptor of IP54

containment class.

1. Specification

Central unit + extension board
24V~ 50Hz "'/ .,
130mA HS%/H%
Max current (standby) 200mA "%/
Max current (24V~) 7.7A

Temperature range -30°C++85°C
The steering unit power input is protected by 6,3A F (fast) fuse
Variable code remote control
Working frequency

Supply voltage
Min current (standby)

433,92Mhz +100kHz
(ambient temp 25°C)

Supply voltage +12v
Current 4+6mA
Battery type A23
Modulation type FSK

2. Connectors description

1,2 Power input 24V~ 50Hz "'/ ..,

3,4 light indicator output - max power 25W (short-circuit protected)

5,6 steering unit motor output - 24V DC motor with 7,7A max current

(short-circuit protected)

7-11  control inputs (NC/NO), absolute maximum voltage +/-35V

7. STER2 - control input 1 (active - GND (NO)). Corresponds
to the first button on the remote control. Opens the
gate when “HOLD TO RUN” function is active.

8. STER1 - pedestrian gate function control input (active -
GND (NO)). Corresponds to the second button on
the remote control. Closes the gate when "HOLD
TO RUN” function is active.

9. KRANCI1 - gate open detector input

= Active no GND - NC (default settings)
= Active GND - NO
10. COM (GND) - GND output
11. KRANC2 - gate close detector input
= Active no GND - NC (default settings)
= Active GND - NO
12-14 - weontrol inputs (NC/NO), absolute maximum voltage +/-35V

12. STOP2 - input for stopping the gate (active no GND (NC))

13. BARIERA - the barrier input (active no GND (NC))

14. STOP1 - parametric input for stopping the gate. Parameter is
8.2K. input detects parameter change more than
+100% (16.4KQ) or less than - 75% (2K<).

15. COM (GND) - GND output

Anntena - connector for additional antenna mounted in
column

”CANCEL”,

(=), ”(+)”, "OK” - configuration buttons.

OUTPUT ~24V - Aux power output for additional devices.

V. MAIN FEATURES
= Automatic stop when the gate area of work is violated (barrier).
Pedestrian gate function.
Automatic closing the gate after opening (optional).
Delayed start and stop of the gate.
Remote controls support up to 60 in standard version. Available versions
for up to:
- 170 remote control,
- 270remote control,
- 370 remote control,
- 470 remote control.
"HOLD TO RUN" function.
"SETTLEMENT” function.
The ability to selectively program and erase remote controls.
The ability to easily program remote controls using the button on the
extension board (optional).
= Two STOP inputs for immediate gate halt.
= Numeric display showing:
- State of the steering unit: closing the gate, opening the gate, fast move,
slow move, gate halt during opening or closing with an indication of the
reasons of the halt event.
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- Device state during programming mode.
- Damage of open/close detectors, motor short circuit, damage of the
steering unit.
= Counters of various events:
- Number of openings.
- Number of closings.
- Number of stops during opening the gate.
- Number of stops during closing the gate.
= Remembering the state in case of power loss in EEPROM memory.
= Programming mode protection using the 4-digit installer code.
= Two types of overload protection - dynamic and static with the ability to
automatically match their values.
= Factory seftings restoration.
= The function of temporary bypassing overload protection activated by
pressing a button on the remote control and holding it during the gate
moves.

VI. OPERATING THE GATE

The gate can be operated using two methods:

= remote control with four-channel transmitters,
= wire control using connected buttons.

1. Opening and closing the gate

BUTTON 1

BUTTON 2

Fig. 2

Opening the gate takes place affer pressing the first button on the remote
control or pressing for 0.5 sec. the button connected to pins No. 7,
10 (Fig. 1).

Closing the gate takes place after pressing any button on the remote control or
pressing for 0.5 sec. button connected to pins No. 7, 10 or No. 8, 10 Fig.1).

NOTE: The gate can also automatically close after
specified period of time set by the installer.

2. Pedestrian gate function

To make pedestrian gate function working, you must activate the desired
function (Look =» Steering unit programming mode = Pedestrian
gate function) and the steering unit has to be calibrated. The factory default
for pedestrian gate function is to open the gate to the 5 / 16 width of the gate.
For example gate with a length of 4m would be opened to a width of
5/16x4m=1.25m.

Opening the gate with pedestrian gate function takes place after pressing the
second button on the remote control or pressing the button connected to pins
No.8, 10 (Fig.1).

When the remote control is used (in this example, the remote control number 3)
following messages will appear on the display:

oo === =
6\8-8/8-88-~ 88~

GATE CLOSED REMOTE CONTROL NUMBER 3 USED PED. GATE OPENING

w][=]
15
10,

When the button is used following messages will appear on the display:

->-> ->

77V 7TV TTUN
GATE CLOSED PED. GATE OPENING FAST OPENING SLOW OPENING GATE HALF-OPEN

To close the gate press any button on the remote control or press for 0.5 sec.
button connected to pins No. 7, 10 or No. 8, 10 (Fig.1).

g

GATE HALF-OPEN

FAST CLOSING SLOW CLOSING GATE CLOSED

3. Automatic gate closing

The steering unit has the function to automatically close the gate after
opening. To use desired function it is necessary to activate it (Look =
Steering unit programming mode = Automatic gate closing).
The gate will close after specified time from 6 sec. to 10 minutes. or after
6 sec. after the passage through the gate (breach the barrier - if installed).

If the gate stops and “Automatic gate closing” function is active word ”Au”
will appear on the display.

1o

Automatic gate closing can be suspended by stopping the gate
using remote control or button. Reactivation of automatic gate
closing function will occur after closing the gate using remote
control or button.

Suspension of automatic gate closing can be also performed by
stopping the gate manually using force. In this situation, the gate
opens and re-try to close. If the third attempt fails the gate will
remain in the position in which it stood. To close the gate, press
the button or use remote control. After closing the gate using
remote conirol or the button automatic gate closing will be
reactivated.

Suspension of automatic gate closing will also occur after power
loss and return of steering unit's power supply.

Avutomatic gate closing do not work when the function ”"HOLD TO
RUN” is activated.

Automatic gate closing function is disabled by factory default.

4. Barrier function

The barrier function secures persons and vehicles within the gate's working

area from being hit by the gate. Breaching the barrier causes reaction

depending on the steering unit settings (Look =» Steering unit

programming mode =» Automatic gate closing and Look =

Steering unit programming mode = Barrier) made by the installer.

There are four operations modes of the “Barrier” function:

1. Breaching the barrier during gate opening and closing stops the gate.

2.Breaching the barrier during gate opening stops the gate. In contrast,
during gate closing is stops the gate and after a moment the full opening is
performed.

3.Breaching the barrier during gate closing stops the gate.

4.Breaching the barrier during gate closing stops the gate and after
a moment the full opening is performed.

WARNING! If there is an obstacle violating the
barrier, then an attempt to move the gate using
remote control leads only to light the light indicator
for 4 sec. and appearance of a number of remote
control used (in this example no. 3) and then the
message "bA” on the display.

Technical Documentation = [1i0/ST-2/12/2013/1D-91384
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When automatic gate closing function is active, the barrier checks the gate's
working area before closing the gate. If during the remaining fime to
automatic gate closing the barrier is breached, the time will be adjusted so
that the gate will close 6 seconds after leaving the barrier area.

The barrier function is enabled by factory default. To change the barrier
function settings Look =» Steering unit programming mode < The
Barrier.

5. ”HOLD TO RUN” function

Activation of this function results in moving the gate only when one of two
buttons connected to inputs STER1 or STER2 (pins 8 or 7 and 10 on Fig. 1)
is pressed and hold. Releasing the button immediately stops the gate. STER2
input (pin 7 on Fig. 1) is responsible for opening the gate, while STER1 (pin
8 on Fig. 1) closes the gate. When the barrier function is active, breaching
the barrier during opening or closing the gate results in appropriate reaction,
depending on the barrier function options with exceptions mentioned below.

WARNING! Enabling the HOLD TO RUN function causes:

= inability to control the gate using remote
controls. Using a remote control programmed in
the steering unit will only result in appearance of
word “Hr” on the display.

| |

L)

A

—'0| | = 0

= suspension of automatic gate closing, even if this
feature is enabled in the steering unit.

= suspension of full opening when the barrier
function operation mode 2 or 4 is selected (the
gate only stops like in mode 1 or 3).

6. ”SETTLEMENT” function

Enabling this feature will temporarily allow to take over control of the gate by
one user when any button on the remote control is pressed. This means that
different gate users can not interfere with their remote controls until the gate get
closed. Using a remote control by other user will have no impact on the work of
the gate. Only the display will show the number of remote control used (in this
example number 3), and then the word “08". In the case where the gate is not
moving, lamp will blink for 4 seconds.

5/6-88-88

o
REMOTE CONTROL NUMBER 3 USED SETTLEMENT FUNCTION ACTIVE

Unlocking the possibility of controlling the gate to other users occurs in the
following cases:

= immediately after closing the gate,

= 20 seconds after stopping the gate during opening or closing,

= 4 minutes after the last press of button of the remote control controlling the gate.

7. Light indicator

Lightindicatoris an external lamp installed near the gate.

= Blinking light indicates that the gate is moving. After closing the gate the
lamp can still light for the time set during the installation of the steering unit
(Look > Steering unit programming mode = Setting the lamp
on time after closing/opening the gate).

Blinking light for 6 seconds when the gate is open indicates that automatic
gate closing will start soon.

Light on for 4 seconds indicates an obstacle violating the barrier.

Light on for 1 second every 2 seconds means that during gate move, or if
the gate was opened and automatic gate closing function was enabled,
there was a power loss. In this situation, the gate work is suspended and
can be restored by pressing the button or remote control button.

8. Operating 2 gates using the same set of remote controls

There is a possibility of an independent control of two gates located in close
proximity using the same set of remote controls.

After making appropriate settings (Look =» Steering unit programming
mode = Operating 2 gates) first button of remote controls will operate
one gate while the second button will be responsible for the second gate. Both
steering units will not have the possibility to use pedestrian gate function.

9. Overload protection

The ST-2 steering unit has an extensive protection system to prevent overloading
that can be caused by any obstacles during opening or closing the gate.

The gate moves with some resistance depending on its weight and the resistance
of drive transmissions. Stopping the gate using force leads to an increase of the
current powering the gate's motor.

The steering unit has two types of protection against overloading:

= dynamic ("dn”),

® static ("St”).

9.1. Dynamic protection (”dn”)

Dynamic protection controls the maximum value of which could increase the
current drawn by the motor propelling the gate in single step. This value is set
automatically by the steering unit (Look =» Steering unit programming
mode => Avutomatic overload protection configuration) or
manually by the installer (Look =» Steering unit programming mode
= Static overload protection © Dynamic overload protection).
The current drawn by the gate's motor is analyzed by the steering unit during the
gate work. When a sharp growth exceeding set limit is detected “Procedure of
stopping the gate after overload” will be activated (Look = Procedure of
stopping the gate after overload).

If the gate stops (for example due to snowdrift), user
can bypass dynamic overload protection and
resume gate movement. This can be done by
pressing and holding remote control button.

110/ST-2/12/2013/1D-91384 = Technical Documentation
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9.2. Static protection (”St”)

Static protection controls absolute maximum value of the current drawn by
the motor propelling the gate, at which the steering unit stops the gate. Static
overload protection is an additional protection (for example, if user turns off
dynamic protection by pressing and holding remote control button). This
value is set automatically by the steering unit (Look =» Steering unit
programming mode <> Automatic overload protection
configuration) or manually by the installer (Look =» Steering unit
programming mode > Static overload protection = Dynamic
overload protection).

WARNING! Static overload protection cannot be
disabled.

9.3. Automatic dynamic and static overload protection
configuration

Avutomatic dynamic and static protection configuration function is performed
by the steering unit by doing two complete opening and closing cycles
during which both protection parameters are automatically set. After
completing automatic protection configuration procedure (Look =»
Steering unit programming mode <> Automatic overload
protection configuration) the gate should be run several times under
supervision of the installer. During configuration procedure the steering unit
sets both parameters to their maximum values, and word “PA” may appear
and disappear on the display several times.

[

Lo e

— 0| | —"0o

@

Make sure that during automatic configuration the gate not encounter any
obstacles on its way. After completion of the procedure the steering unit
saves the measured values of both protection parameters.

9.4. Procedure of stopping the gate after overload

After forced stop of the gate during closing or opening the steering unit stops the

gate and moves it back for a short distance to help to remove the obstacle. In

addition, the display will show appropriate message specifying the reason for

stopping the gate (Look > DISPLAYED MESSAGES).

If the automatic gate closing function is active:

= after forced stop during closing the gate will open and attempt to re-close
(Look > OPERATING THE GATE > AUTOMATIC GATE CLOSING),

= after forced stop during opening the gate will close.

10. Lifetime counters

The steering unit has counters counting the number of particular events

occurred during the gate's lifetime. You can check how many times the gate

closed, opened, how many fimes the gate stopped during opening or

closing. Maximum value of every counter is 999999.

To check counter values look:

=> Steering unit programming mode = Number of closings.

=> Steering unit programming mode & Number of openings.

= Steering unit programming mode = Number of stops
during closing.

= Steering unit programming mode = Number of stops
during opening.

VIl. DISPLAYED MESSAGES

During the opening or closing the gate on the display:
= two characters flash when the gate moves with maximum speed,
= |ast character flashes when the gate moves slowly.

Steering unit calibrated Steering unit not calibrated
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VIII. INSTALLATION AND FIRSTRUN

Disconnect the power supply.

Fix the steering unit in intended place in the gate column.

Screw on extension board so that the connector screws are placed on the
bottom.

Connect to the connector screws necessary wires:
- Power supply.
- Light indicator (25 Watt max).
- Open/close detectors.
¢ Active no GND - NC (domyslne ustawienie).
* Active GND - NO.
- The barrier (NC) - optional.
- Wired control buttons (NO) - optional.
- STOP1 input to plug protection slatted - optional.
- STOP2 input (NC) optional.
Connect the steering unit to the socket in the extension board.
Insert the 6.3 A F fuse to the socket in the extension board.
Turn on the power (~24V).
Use the included pilots to test the gate.
Set up open/close detector switches in such a way that the gate would
not hit ending columns during fast move.
Perform the automatic overload protection configuration procedure (Look

110/ST-2/12/2013/1D-91384 = Technical Documentation
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=> Steering unit programming mode = Automatic overload
protection configuration). The steering unit will set the values of both
protections automatically. If necessary, there is a possibility of changing
the values (Look > Steering unit programming mode > Static

overload protection 2 Dynamic overload protection). |z| Sgg F6.3A (szybk1)
= After making these actions any other seftings should be changed ﬁlcjg __ __
depending on the needs. I |E <=M
| . = ==
_m Oz
Jmloz5 ) 2E
NTO . Zr
2Co ocC
o [ S
ST-2 STEERING UNIT CONNECTORS DESCRIPTION: > M
1- POWER SUPPLY ~24V o < —
_ "
2- POWER SUPPLY ~24V L ®\
3- LAMP OUTPUT ~24V A~ N -
4- LAMP OUTPUT ~24V — % ~
5- MOTOR OUTPUT 1 ol ||| = o L
6- MOTOR OUTPUT 2 = c
7 - GATE CONTROL INPUT [CORRESPONDS TO THE FIRST BUTTON ON o |E ~ . !
THE REMOTE CONTROL) OPENS THE GATE WHEN “HOLD AND RUN" '
FUNCTION IS ACTIVE ||| sTeR2 o
8- PEDESTRIAN GATE CONTROL INPUT (CORRESPONDS TO oo ||| STER! Q' -+ .
THE SECOND BUTTON ON THE REMOTE CONTROL) CLOSES | N2
THE GATE WHEN “HOLD AND RUN” FUNCTION IS ACTIVE o| [ KRANCI -
9. GATE OPEN DETECTOR (KRANC1) _
10- COM (GND) of (||| co =
11 - GATE CLOSE DETECTOR (KRANC2) .
12 - STOP2 INPUT FOR STOPPING THE GATE (ACTIVE NO GND) = |E KRANC2 >
13 - THE BARRIER INPUT = stor2 | @ o 3
14 - PARAMETRIC (8.2KOHM) STOPT INPUT FOR STOPPING THE GATE NI | O
[PARAMETER 8.2KOHM CONNECTED TO 14 AND 15 INPUTS) = BARIERA 3
15 - COM (GND) e o
> |
ANTENNA - CONNECTOR FOR ADDITIONAL ANTENNA MOUNTED |
IN COLUMN o COM -
o1 STOP1-8. 2K b |
Fig.3 Extension board
IX. CONFIGURATING THE STEERING UNIT
2 Cm—
L0\ L)
),
STEERING UNIT DISPLAY
\ ST-2 GATE STEERING UNIT y
: | e
fa]
R
n
N Anntena
& ANULUJ
N CANCEL (- + oK X
']
oS [ [ [ [ T
o 2
, — ~ & o
WEJSCIE |, 8z g g § u
INSUTNSS i E 2§ 5 E B E
U 24V w o X O ¥ u o S
L L L
| 1 2 3 45 6 7 8]9S 10 11]1213 14 15

Fig.4
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The steering unit has 4 buttons on the extension board and 2-segment display
inside the steering unit case, allowing you to change the seftings.

Accept action or change.
OK Activate easy remote controls programming
function (optional - enabled by factory default).

’ ANULUJ (CANCEL) H Cancel operation. ‘

H Change function or value ‘

I
e

H Change function or value ‘

X. STEERING UNIT PROGRAMMING MODE

1. Easy remote controls programming

The easy remote programming feature is enabled by factory default (“PC” =
on). In order to program new remote control press “OK"” button for 6 seconds
until message “Pr” appears on the display and the lamp blinks. Then press any
button on the remote control you would like to program. The number of the
newly programmed remote control would appear on the display.

<

V=== = =k
A A Rl *5‘:00 -

EASY REMOTE CONTROLS NEW REMOTE CONTROL PROGRAMMED
PROGRAMMING ON POSITION 3

The steering unit automatically leaves the easy remote controls programming
function 5 seconds after programming last remote control.

In order to erase all remote controls which are in memory of the steering unit,
the "OK” button should be pressed and hold for 10 seconds. The lamp will
light up on permanently and blinking message Pr” will appear on the
display. Then, after 5 seconds the light will blink and new remote controls
can be programmed.

To disable or enable this function Look =» Steering unit programming
mode 2 Changing easy remote controls programming function
state.

2. Entering the installer code

Entering the steering unit programming mode is possible after entering the
installer code. Please note that the gate must be fully opened or closed and
not moving.

WARNING! During steering unit programming mode
buttons and remote controls cannot move the gate.

NOTE: Factory default installer code is 1234, and the
following example shows entering procedure of this
code.

= Press any key (CANCEL, (+), (-), OK).

Message "00.” will appear on the screen:
— —

el

A

(o) - 9

= Enter the first digit of the installer code (1) using (+), (-) buttons
Press "OK"” to accept selection.

=1 1

|

(o) D e

NOTE: The light dot on the display indicates selected
digit.

= Enter the second digit of the installer code (2) using (+), (-) buttons.

= Press “OK” to accept selection.

= Message “2.1” will appear again on the screen and the last 2 digits can
be entered the same way.

-— |

[

(R

- e >0

-
—

= Enter the third digit of the installer code (3) using (+), (-) buttons.
= Press "OK” to accept selection.

[

0

-’ o | em’e

= Enter the fourth digit of the installer code (4) using (+), (-} buttons.
= Press "OK” to accept selection.

oy | | -

L

4,10

—'e| | amm®o

The steering unit will enter steering unit programming mode.
In this mode the user can change all available parameters of the device.
(+), (-) buttons are used to select functions.

= OK button is used to accept selection.

= To return fo normal operation press “CANCEL” button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

3. Changing installer code

= Enter steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”Pn” function using (+), () buttons.

-

LD

0

—>" 0| | ='o

= Press "OK” to accept selection.

= Enter new installer code using the procedure Look =» Steering unit
programming mode = Entering installer code.

= Press "OK” button 5 times.

= To return fo normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

4. Static overload protection

= Enter steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode => Entering the installer code).

= Select ”St” function using (+), () buttons.

[

AR

- O - O

= Press "OK” to accept selection.

= Number between 1.5 - 13.3 will appear on the display. The number
indicates maximum current (in Amperes) drawn by the gate's motor which
will result in an immediate gate stop.

m Use (+), (-) buttons to select new value.

= Press "“OK” to save new setting or “CANCEL" to return.

= Toreturnto normal operation press “CANCEL” button as many times until the
one of the messages described in paragraph "DISPLAYED MESSAGES” will
appear on the display.

5. Dynamic overload protection

= Enter steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode > Entering the installer code).

= Select ”dn” funcfion using (+), (-) buttons.

>

I

e

- O > 0
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= Press "“OK” to accept selection.

= Number between 0.5 - 6.2 will appear on the display. The number
indicates the value of which could increase the current drawn (in
Amperes) by the motor propelling the gate in single step which will result
in an immediate gate stop.

= Use (+), (-) buttons to select new value.

= Press “OK"” to save new setting or “CANCEL” to return.

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

6. Automatic overload protection configuration

Enter steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”PA” function using (+), (-) buttons.

-

(i

:00 —' 0O

= Press "OK” to accept selection.

= Message showing current working state (“on” - enabled, “of” - disabled)
will appear on the display.

® Use (+), (-) buttons to select new value.

= Press "OK"” to save new setting or “CANCEL" to return.

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

7. Resetting the steering unit calibration

= Enter steering unit programming mode (lLook =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”Cr” or ”er” function using (+), () buttons.
”Cr”- the steering unit is calibrated (measured length of the gate and
slow move near ends) To reset calibration press “OK" button 5 times.

D))

L

-Uo —" 0

”er”- the steering unit is not calibrated.

(a—

(L0

L)L)

- 0| | — 0o

(a—

—
=

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

8. Pedestrian gate function

= Enter steering unit programming mode (lLook =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”Fr” function using (+), (-) buttons.

-0\ 0
L))

(amge} "0

= Press "OK” to accept selection.

(a—

/|

(a—

L

"0

S
=

>

o

-

= Number between 1 and 15 or 0" or - =" will appear on the screen:

= ==

iy 0\
0| 0|

70 - O Y0 "0

0" - function is disabled. The button No. 2 on the remote control

does not work. The button No. 1 and both wired buttons cause full
opening or closing the gate.
- - - function is disabled. Buttons No. 1 and No. 2 on the remote
control are swapped. The button No. 1 does not work. The button No. 2
and both wired buttons cause full opening or closing the gate. This setting
can be helpful during 2 gates operation mode.
Number between 1-15 function is enabled. The value indicates
the width of the gate expressed in sixteenth parts of the full width of the
gate (for example 4 means 4 / 16 of the width of fully opened gate that
is about 25% of the gate width).

= Use (+), (-) buttons to select new value.

= Press "OK"” to save new setting or “CANCEL” to return.

= To return to normal operation press “CANCEL” button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

9. Operating 2 gates

There is a possibility of an independent control of two gates located in close

proximity using the same set of remote controls.

To make it possible the following conditions must be met:

= Remote controls must be programmed in both gate steering units (Look =
Steering unit programming mode = Easy remote controls
programming or Look < Steering unit programming mode
= Entering the installer code > Remote controls 2
Programming new remote controls).

= Set up an appropriate function in both steering units (Look =» Steering
unit programming mode < Pedestrian gate function):

Steering unit 1
Disable pedestrian gate

Steering unit 2

Disable pedestrian gate function and
function (sefting ”0” selected)  swap remote control buttons

(sefting "= =" selected)

| e )| =
), A

After making the settings first button of remote controls will operate one gate
while second button will be responsible for the second gate.

10. Setting the lamp on time after closing/opening the gate

= Enter steering unit programming mode (lLook =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”#L” function using (+), (-) buttons.

|y

AR

- O | ‘e’

= Press "OK” to accept selection.

Number between 0.0 - 9.9 will appear on the display.

o

AT

- O - O

Value 0.0 indicates that the lamp will immediately fade after opening or

closing the gate.

Value between 0.1 -9.9 indicates the lamp on time in minutes.

m Use (+), (-) buttons to select new value.

= Press "“OK” to save new setting or “CANCEL" to return.

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

11. Remote controls
The steering unit can support up to 60 remote controls. There are also other
versions of the steering unit available, which can support up to:
= 170 remote controls,
m 270 remote controls,
= 370 remote controls,
= 470 remote controls.
Every remote control has its own position in the steering unit's memory and

Technical Documentation = [1i0/ST-2/12/2013/1D-91384
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can be erased individually so that lost or stolen remote controls can be easily
removed from memory.

11.1. Programming new remote controls

= Enfer steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”Pr” function using (+), (-) buttons.

.

| 0

L)

>0 >0

= Press "OK” to accept selection.
= Use (+) (-) buttons to select the number of position in memory.

NOTE: Blinking number means that selected memory
position is free and can be used to save a new remote
control, while numbers which light continuously
indicate positions that are currently under use.

= Press any button on the remote control to let the steering unit to read 1D
code of the remote control.

- The number will stop blinking after programming the remote control.

- If the remote control is already in memory, it will not be programmed
again. The display will show for 2 seconds the number of position
where the remote control is programmed.

- If the current selected position is occupied the steering unit will
automatically find the next free position and program the remote
control.

- To use occupied position it must be erased first by pressing "OK”
button 5 times (Look =» Steering unit programming mode =
Erasing remote controls).

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED

MESSAGES” will appear on the display.

NOTE: When using high number of remote controls it
may be helpful to record users data and assign it to
specified numbers of remote controls in case of
remote control loss and need to erase it from
memory without having to erase all remote controls.

11.2. Erasing remote controls

= Enter steering unit programming mode (look = Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”Pr” function using (+), () buttons.

- |

L

L0

"0 <> 0

= Press "OK” to accept selection.

= Use (+) () buttons to select the number of position in memory to be
erased.

= Press "OK.” button 5 times.

After first pressing “OK” button the two dots will light.

After erasing the number will start blinking indicating the position is now free

To erase another remote control use (+) (-) buttons to select its position in

memory and repeat the procedure.

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

11.3. Checking the number of free positions in the memory

This feature allows you to check the number of free positions for remote

controls in the memory, and also allows you to erase all programmed remote

controls.

= Enter steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”Pf” function using (+), (-) buttons.

Ll

)

(a=)ge}

-
=

-

E

S

= Press "OK” to accept selection.

= The display will show the number of free positions in the memory.

= To erase all programmed remote controls press “OK.” button 5 times:
- After first pressing “OK" button the two dots will light.
- After erasing the total number (all free) of positions it the memory will

appear on the display.

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

12. The barrier

There are four operations modes of the Barrier function:

= breaching the barrier during gate opening and closing stops the gate,

= breaching the barrier during gate opening stops the gate. In contrast,
during gate closing is stops the gate and after a moment the full opening
is performed,

= breaching the barrier during gate closing stops the gate,

= breaching the barrier during gate closing stops the gate and after
a moment the full opening is performed.

NOTE: The barrier function is disabled by factory
default. The barrier function default operation
mode is 4 by. Enabling the barrier function will
automatically set the function to mode 4 regardless
the previous settings.

The barrier input is GND active input (NC). Insert “Barrier” is the NC insert.
Responds to the lack of the supply common. It's been set as active by the
producer. To change the setting of this function go to “Sb” function.

12.1. Changing the barrier function operation mode

= Enfer steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”bA” function using (+), (-) buttons.

|| e

LU

e

-’ o | —'o

Press "OK"” to accept selection.

Number of current working mode (1-4) will appear on the display.

Use (+), (-) buttons to select new value.

Press “OK"” to save new setting or “CANCEL" to return.

To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

12.2. Changing the barrier function state

= Enter steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”Sb” function using (+), (-) buttons.

)

0

-’ 0| | ‘e’

= Press "OK” to accept selection.

= Message showing current working state (“on” - enabled, “of” - disabled)
will appear on the display.

m Use (+), (-) buttons to select new value.

= Press "OK” to save new setting or “CANCEL" to return.

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

13. Automatic gate closing

= Enter steering unit programming mode (lLook =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”Au” function using (+), (-) buttons.

12
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= Press "OK” to accept selection.

[]-
J
—

I

o

L

=

Number between 0.0 - 9.9 will appear on the display.

= Value 0.0 indicates that the function is disabled and the gate should be
closed using button or remote control.

= Value between 0.1 - 9.9 indicates the time (in minutes) after which
automatic gate closing will start after opening the gate.

m Use (+), [-) buttons to select new value.

= Press “OK" to save new setting or “CANCEL" to return.

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

14. ”SETTLEMENT”

= Enter steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”0S” function using (+), (-) buttons.

)|
o Al

-’ o | e’

= Press “OK” to accept selection.

= Message showing current working state (“on” - enabled, “of” - disabled)
will appear on the display.

m Use (+), (-) buttons to select new value.

= Press “OK" to save new setting or “CANCEL" to return.

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

NOTE: The settlement function is disabled by
factory default.

15.”HOLD TO RUN”

= Enter steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”Hr” function using (+), () buttons.

L
A

—>' 0| | == o

= Press "OK” to accept selection.

= Message showing current working state (“on”- enabled, “of” - disabled)
will appear on the display.

m Use (+), (-) buttons to select new value.

= Press “OK" to save new setting or “CANCEL" to return.

= To return to normal operation press “CANCEL” button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

NOTE: The "HOLD TO RUN” function is disabled by
factory default.

=> Steering unit programming mode © Number of
stops during closing.

= Steering unit programming mode < Number of
stops during opening.

16. Number of closings

= Enter steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select “ec” function using (+), (-) buttons.

= After selecting “cc” function the number of full closings will be displayed
sequentially (in this example the gate closed 515 times),

=== ==
AT A i A | B A A

= press (+) or “OK” to show number of openings,

= press () or "CANCEL" to select the previous function.

= To return to normal operation press “CANCEL” button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

17. Number of openings

= Enter steering unit programming mode (lLook =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”€o” function using (+), (-) buttons.

= After selecting “co” function the number of full openings will be displayed
sequentially (in this example the gate opened 416 times),

R

= press (+) or “OK" to show number of stops during closing,

= press () or "CANCEL" to select the previous function.

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

|
)
|
)
|
)

oY
=

o

o

-y’

o
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=
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-

o

\
-y’

o

18. Number of stops during closing

= Enter steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode > Entering the installer code).

= Select ”Pe¢” function using (+), (-) buttons.

= After selecting “co” function the number of stops during closing will be
displayed sequentially (in this example the gate stopped during closing

16 times).

= press (+) or “OK" to show number of stops during opening.

= press () or "CANCEL" to select the previous function.

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

|

.
-
.
=
=,
-
S
Q'

,:-UO '-UO _> U:<:’O ’-'O _>

19. Number of stops during opening

= Enter steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”Po” function using (+), (-) buttons.

= After selecting “"co” function the number of stops during opening will be
displayed sequentially (in this example the gate stopped during opening

16 times).

= press (+) or "OK" to select the next function.

= press () or "CANCEL" to select the previous function.

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

r
-'
.
Q[]
1,
-'
S’
Q'

0,0, o0

20. Damage report
= Enter steering unit programming mode (lLook =» Steering unit

Technical Documentation = [1i0/ST-2/12/2013/1D-91384
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programming mode = Entering the installer code).
= Select ”Er” function using (+), (-) buttons.

o))

L))

- O "0

= Press "“OK” to accept selection.
= Messages indicating particular type of damage may be displayed sequentially:
1. “tr” - slow move module damaged,
2. ”SL” - motor short circuit,
3. ”CL” - gate close detector damaged,
4. "OP” - gate open detector damaged.

NOTE: No message displayed means no damage
detected.

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

21. Restoring factory settings

= Enter steering unit programming mode (look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code),

= Select ”FA” function using (+), () buttons,

o

IR

<—>"0 <> 0

= Press “OK” 5 times to restore factory settings,
= After first pressing “OK" button the two dots will light and disappear after
the fifth pressing,
Factory default settings are listed below:
Static overload protection max current (“St”) = 3,6A
Dynamic overload protection max current step(“dn”) = 1,8 A
The installer security code = 1234
Pedestrian gate width ("Fr”) = 5
Lamp after closing/opening the gate disabled (") = 0.0min
The barrier operations mode ("bA") = 4
Automatic gate closing disabled ("Au”) = 0
SETTLEMENT function disabled ("Os”) = of
HOLD TO RUN function disabled ("Hr") = of
Parametrical STOP1 input disabled ("SP”) = of
STOP2 input ("SE”) = of
Analysis barrier insert set to on, ,Sb” = on
Damage reports will be reset (“Er”)
The gate calibration will be reset (“cr”)
= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

22, Parametrical (8.2KQ) STOP1 input

= Enter steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”SP” function using (+), (-) buttons.

L

) 1)

-’ | — 0o

= Press "“OK” to accept selection.

= Message showing current working state (“on” enabled, “of” - disabled)
will appear on the display.

® Use (+), (-) buttons to select new value.

= Press "OK” to save new setting or “CANCEL" to return.

= To return to normal operation press “CANCEL” button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

23. STOP2 input (active - no GND)
= Enter steering unit programming mode (Look =» Steering unit

programming mode = Entering the installer code).
= Select ”SE” function using (+), () buttons.

L0

AT

‘- O -— O

= Press "“OK” to accept selection

= Message showing current working state (“on” enabled, “of” - disabled)
will appear on the display

® Use (+), (-) buttons to select new value

= Press "“OK"” to save new setting or “CANCEL” to return

= To return to normal operation press “CANCEL" button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

24. Checking the number of remote controls allowed by license

m Enfer steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”LC” function using (+), () buttons.

[

(e

L)

- O | -0

= Press "OK” to accept selection.

= Message "P” and number of remote controls allowed by the license will
be shown sequentially

= To return fo normal operation press “CANCEL” button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.

25. Changing easy remote controls programming function state

= Enter steering unit programming mode (Look =» Steering unit
programming mode = Entering the installer code).

= Select ”Pc” function using (+), (-) buttons.

1|
) L,

= Press "OK” to accept selection.

= Message showing current working state (“on” enabled, “of” - disabled)
will appear on the display.

® Use (+), (-) buttons to select new value.

= Press "OK” to save new setting or “CANCEL" to return.

= To return fo normal operation press “CANCEL” button as many times until
the one of the messages described in paragraph “DISPLAYED
MESSAGES” will appear on the display.
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KURZE ANLEITUNG DER STEUERUNG ST-2

I. INSTALLATION

1. Stromversorgung abschalten.

2. Klemmsteckern herabziehen.

3. Stromleitungen anschlieBen an den Klemmstecker mit Beachtung der
Beschreibung an der Anshlussplatine:

= Stromversorgung Eingang 1-2 gekennzeichnet input ~24V

= Steuerung manuell (Option) Eingang 7-15

= AuBenantenne (Option)

= Signalleuchte (Option) Eingang 3-4

= |nfrarot Barriere (Option) Eingang 13-15 (vom Werk aus akfiviert,
SchlieBung des Stromkreises durch eine Briicke gesichert) und
Stromversorgung fir Lichtschranke Eingang gekennzeichnet output ~24V.
Vor dem Anschluss der Kontakte der Photozelle muss die Briicke entfernt
werden.

Diese Funktion kann in einer der 4 Modi eingestellt werden.

= Die Lichtschranke ist beim Toréffnung aktiv (stoppt das Tor), bei der
SchlieBung hélt das Tor an.

= Die Lichtschranke ist beim Toréffnung aktiv (stoppt das Tor), bei der
SchlieBung hdélt das Tor an und 6ffnet sich gleich nach der
SchlieBung

= Die Lichtschranke ist beim Toréffnung nicht aktiv, bei der
SchlieBung hélt das Tor an.

= Die Llichtschranke ist beim Tordffnung nicht aktiv, bei der
SchlieBung hélt das Tor an und &ffnet sich gleich nach der
SchlieBung

ACHTUNG!

Nach der Werkseinstellungen Arbeitsmodus Nr 4
ist aktiv. Arbeitsmodus - Anderungen befindet sich
in der kompletten Anleitung der Steuerung ST-2

4. Klemmsteckern einstecken.

5. Das Tor manuell in die Mitte stellen.

6. Stromversorgung einschalten.

7. Prifen ob Endschalter richtig den Torantrieb abschalten, wenn nicht, dann
ist die Klemmbelegung zu tauschen.

8.Kraft der Uberlastung einstellen mit Beachtung der Beschreibung unten:

Automatische Bestimmung von dynamischer ,,dn” und tatischer

,,S$t” Uberlast

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siehe =
Parameterprogrammierungen - Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder () mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,,PA”

erscheint

= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

= Auf dem Display erscheint Anzeige ,of” oder ,on”.

Taste (+) oder (-)driicken, um die eingestellte Werte zu dndern

= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

= Taste ,ANULUJ" driicken, um die neue Einstellungen zu annullieren

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

9. Das Tor zweimal komplett schlieBen und &ffnen lassen um die Betriebszeiten
der Steuerung zu kalibrieren, die Sanfteinléufe automatisch einzustellen wie
auch die statische und dynamische Uberlastungskréfte zu bestimmen.

10. Prisfen die richtige Arbeit des Antriebes und zum Schluss die zusétzliche

Funktionen einstellen (wenn's gewinscht ist) mit Beachtung der
Programmierungsbeschreibung unten.

1l. SCHNELLES SPEICHER DER FERNBEDIENUNGEN

Nach Werkseinstellungen ist diese Funktion aktiv (,,PC" = ,,on")

Um eine neue Fernbedienung zu speichern die Taste , OK.”driicken und
gedriict halten 6 Sekunden, bis auf dem Display Anzeige ,,Pr” erscheint und die
Blinkleuchte blinkt.

Driicken irgendeine Taste der Fernbedeinung, die gespeichert werden soll. Auf
dem Display erscheint die Nummer, unter welcher die Fernbedienung
gespeichertwurde.

Diese Funktion wird automatisch verlassen 5 Sekunden nachdem die letzte
Fernbedienung gespeichert wurde.

Wenn man vor dem Speicher einer Fernbedienung alle bisher gespeicherte
Fernbedienungen I6schen will, man soll die Taste ,,OK” driicken und 10
Sekunden gedriickt halten. Die Blinkleuchte leuchtet dauerhaft und auf dem
Display blinkt eine Anzeige ,,Pr”. Nach 5 Sekunden die Blinkleuchte blinkt, was

20
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Léschung des Speichers signalisiert. Eine neue Fernbedienung kann jetzt
gespeichertwerden.

Um den Stand des Speichers zu &ndern, siehe: = Parameter-
programmierungen = Schnelles Speicher der Fernbedienungen

111. TEILOFFNUNG

ACHTUNG! Die Pforten Funktion ist vom Werk aus
aktiviert.

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siche =
Parameterprogrammierungen - Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder () mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,,Fr”
erscheint”

= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

= Auf dem Display erscheint eine Ziffer vom Bereich 1-15, Anzeige ,0”
oder ,,==", die bezeichnen:
»0” - Funktion der Teil6ffnung ist ausgeschaltet. In diesem Fall
die Taste Nr 2 der Fernbedienung ist nicht aktiv. Taste Nr 1 der
Fernbedienung, wie beide Tasten des Schlisseltasters bewirken das totale
Offnung des Tores.
=" - Funktion der Teil6ffnung ist ausgeschaltet. Funktionen
der Tasten Nr 1 und Nr 2 wurden verwechselt -Taste Nr 1 der
Fernbedienung ist nicht aktiv. Taste Nr 2 der Fernbedienung, wie beide
Tasten des Schlisseltasters bewirken das totale Offnung oder SchlieBung
des Tores. Diese Einstellung ist empfohlen bei der Steuerung von 2 Toren
mit einer Fernbedienung.
Ziffer vom Bereich 1-15 - Funktion der Teil6ffnung ist aktiv,
die Ziffer bezeichnen Werte der Offnungsweite in sechzehntel ~der
totalen Offnung (z.B. 4 bezeichnet 4/16* der Zeit der totalen Offnung,
die zur Teilsffnung (25% der totalen Offnung) nétig ist.

= Taste (+) oder (-)driicken, um die eingestellte Werte zu éndern

= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

*) 4/16*4m=1m

IV. AUTOMATISCHE SCHLIEBUNG DES TORES

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (sieche =
Parameterprogrammierungen = Eintippen des
Herstellercodes)

= Taste (+) oder () mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,, Au”
erscheint

= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

= Auf dem Display erscheint eine Ziffer vom Bereich 0,0-9,9:
Die Ziffer ,0.0” bezeichnet, dass die Funktion der automatischen
SchlieBung des Tores ist nicht aktiv. In diesem Fall soll das Tor jedesmal
nach der Offnung mit dem Gebrauch der Fernbedienung oder des

= Drijcken irgendeine Taste auf der Steuerplatine (ANULUJ, (+), (). Auf
dem Display erscheint “00.":

= Erste Ziffer (1) mit Hilfe von den Tasten (+), () eintippen Auf dem Display
erscheint die erste Ziffer “01.":

ACHTUNG: Das blinkende Punkt auf dem Display
zeigt auf die Ziffer, die aktuell geéndert wird.

= Taste ,OK” driicken, um die erste Ziffer des Codes zu bestétigen

= Zweite Ziffer mit Hilfe von den Tasten (+), () eintippen. Auf dem Display
erscheint die zweite Ziffer"2.1":

= Taste ,,OK” driicken, um die zweite Ziffer des Codes zu bestdtigen.
Nachdem die Taste ,OK” gedriickt wurde, erfolgt Nullabgleich des
Displays. Man soll weitere Ziffer einfippen.

= Dritte Ziffer mit Hilfe von den Tasten (+), (-) eintippen Auf dem Display
erscheint die dritte Ziffer "03.":

= Taste ,OK" driicken, um die dritte Ziffer des Codes zu bestétigen

= Vierte Ziffer mit Hilfe von den Tasten (+), (-} eintippen Auf dem Display
erscheint die vierte Ziffer "4.3":

= Taste ,OK” driicken, um die vierte Ziffer des Codes zu bestdtigen
Jetzt die Einstellung der Betriebsparameter istméglich.

Wahrend der Parameterprogrammierungen jede Funktion kann gedndert

werden.

Nach Anderung des ausgewiihlten Parameters:

® Taste ,OK” driicken

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,, ANULUJ” mehrmals driicken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

Stromversorgung

er
Lichtschranke

Stromversorgun
der Steverung

Steuereingang
Signalleuchte

er
Schlisseltasters geschloflen werden. ~24 V] Lichtschranke
Die Ziffer von Bereich 0,1-9,9 bezeichnet, dass die Funktion der
automatischen SchlieBung des Tores akfiv ist.
Ilhre Wert bezeichnet die Zeit (in Minuten und Sekunden), die vom
Stoppen bis Starten der automatischen SchlieBung des Tores gelaufen ist.
Um diese Funktion zu éndern:
= Mit den Tasten (+) oder (-)Status der Funktion éndern
= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdihlte Funktion zu bestétigen
= Taste ,ANULUJ" driicken, um die neue Einstellungen zu annullieren. Auf
dem Display erscheint Anzeige ,Au”
Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:
= Taste ,ANULUJ” mehrmals driicken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.
V. EINTIPPEN DES HERSTELLERCODES
Eintellung der Betriebsparameter ist méglich nach dem Eintippen eines
Herstellercodes. Das Tor muss sich im Stillstand befinden (geschlo3en oder
gedffnet).
ACHTUNG! Bei der Parameterprogrammierungen,
A Fernbedienung oder Schlisseltaster bewirken
keine Torbewegung.
ACHTUNG: Nach Werkseinstellungen eingestellter
A Code ist 1234, und das nachstehende Beispiel
betrifft das Eintippen dieser Code.
Technische Dokumentation = 11iO0/ST-2/12/2013/ID-91384 21
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KOMPLETTNE ANLEITUNG DER STEURUNG ST-2

ACHTUNG! Die Stromnetzversorgung der Steuerung

hat einen Fehlerstromschutzschalter mit einer Schwelle
A von 1,6 A-F. Die Stromnetzspannung betrégt ~230 V.

Dieser Fehlerstromschutzschalter sollte nicht geéndert

werden, sonst kann die Steuerung durch eine
Hochspannung beschédigt werden.

I. VERWENDUNGSBESTIMMUNG

Schiebetorantrieb ST-2 ist bestimmt fir die Steuerung von Schiebetoren mit
einer Stromversorgung ~24V. Es eignet sich in idealer Weise fir Anwendung
in bewachten Parkplétzen und Wohnanlagen, da 60 Fernbedienungen
gespeichert werden kénnen (max.- 470 optional) sowie Steverung mit einem
Schlisseltaster méglich ist.

Il. PRODUKTBESCHREIBUNG

Das Schiebetorantrieb beginnt das Schliessen oder Offnen des Tores nach
der Impulsgabe von dem Handsender oder Schlisseltaster. Wenn das
Betriebsmodus der Steuerung nicht eingestellt ist, &ffnet das Tor zum ersten
mal mit max. Geschwindigkeit.

Um das Betriebsmodus einzustellen, muss sich das Tor vollsténdig &ffnen.
Nachdem die Lénge des Tors bekannt wird, reduziert das Tor 50 cm vor die
Endlage AUF und vor die Endlage ZU seine Geschwindigkeit, auf den Fall ein
eventuelles Hinderniss erfasst wird.

Wahrend Bewegung des Tores blinkt eine Blinkleuchte.

Die Blinkleuchte signalisiert in gleicher Weise, dass nach é Sekunden
automatischer Schliessungsvorgang des Tores erfolgt.

Eine Neueinstellung des Betriebsmodus kann automatisch bei manueller
Torbewegung erfolgen, wihrend die Steuerung betrieben wird.

11l. BESCHREIBUNG DER ELEKTRONIKBOX
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IV. ANSCHLUSSPLAN DER STEUERUNG UND DIE
GEBRAUCHSEIGENSCHAFTEN

Die Grundplatte des Antriebs befindet sich in einem transparenten Gehéuse

von der Schutzart IP66. Die Kabelfihrung der Zuleitung - PG -11 von der

Schutzart Ip54.

1. Technische Daten

Elektronik-Box + die Grundplatte

Versorgungsspannung 24V~ 50Hz "/ .,

Min. Stomaufnahme in Ruhestellung 130mA "%/ ..,

Max. Stromaufnahme in Ruhestellung 200mA "%/ .,

Max. Stromaunahme (24V~) 7,7A

Betriebstemperatury -30°C++85°C

Die Versorgungsleitung der Steuerung hat einen Fehlerstromschutzschalter
6,3A F (Glasgehduse)

Funksteuerung mit Wechselcode

Tragerfrequenztolleranz 433,92Mhz +100kHz
(bei der Orttemp. 25°C)

Versorgungsspannung +12V

Stromaufnahme 4+ 6mA

Batterie A23

Funkmodul FSK (Tragerwelle)

2. Eingéinge und Ausgénge der Steuerung
1,2 Versorgungsnennspannung 24V~ 50Hz "%/ .,
3,4 Ausgang auf Beleuchtung max. 25W (mit dem Kurzschlussschutz)
5,6 Motor des Gleichstroms von der Nennspannung 24V wo Nennstrom
nicht 7,7 A iberschreitet (mit dem Kurzschlussschutz)
7-11  NC/NO- Eingénge fir die Steuerung bei einer max. Spannung von
+/-35V
7. STER2 - NO-Eingang fir die Teiléffnung. Dieser Eingang
entspricht der zweiten Drucktaste der Fernbedienung.
Eingang fir die TorschlieBung bei aktiver Funktion
,HOLD TO RUN”"
8. STER1 - NO-Eingang fiir die normale Tordffnung. Dieser
Eingang entspricht der ersten Drucktaste der
Fernbedienung. Eingang fir die Tordffnung bei
aktiver Funktion ,HOLD TO RUN".
9. KRANCI1 - Fingang fir den Offnungsendschalter
= Aktiver Mangel an der Masse - NC (Standard-
einstellung)
= Aktive Masse - NO
10. COM (MASA) - NO Ausgang (Masse)
11. KRANC2 - Eingang fir den SchlieBungsendschalter
= Aktiver Mangel an der Masse - NC (Standard-
einstellung)
= Aktive Masse - NO
12-14 - NC/NO-Eingénge fir die Steuerung bei einer max. Spannung
von +/-35V
12. STOP2 - NC -Eingang fir die Stop-Steuerung
13. BARIERA - NC-Eingang fiir die Lichtschranke
14. STOP1 - parametrischer Eingang fir die Stop-Steuerung
(Parameter mit 8.2KQ). Widerstand. Eingang reagiert
auf eine Anderung des Parameters > +100% (16.4KQ)
und <-75% (2KQ)
15. COM (MASA) - NO-Ausgang (Masse)

Anntena - Antennenanschluss zur Montage einer Antenne mit
inneren Antennenkabel (Seele) in Antennenschacht

»Anuluj”,

(=), ”(+)”, ,OK” - Drucktasten zur Einstellung/Programmieren

Wyiscie (OUTPUT)
~24V - Ausgang zur Versorgung des Zubehérs

V. FUNKTIONEN

®  Lichtschranke Wenn der Lichtschrankenbereich unterbrochen wird, bewirkt
die Steuerung den Stillstand des Tores.

Teildffnung

Automatische SchlieBung des Tores gleich nach der Offnung (optional)
Funktion Verlangsamung in SchlieBung

Funkfernsteuerung mit Wechselcode Fernbedienung (60 Fernbedienungen
in Standard); auf Bestellung gibt es Steuerung mit dem Speicher von

- 170 Fernbedienungen

- 270 Fernbedienungen

- 370 Fernbedienungen

- 470 Fernbedienungen
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Funktion ,HOLD TO RUN"

Funktion ,WOHNANLAGE"

Funktion der Speicherung und Léschung der ausgewdhlten Fernbedienungen
Schnelle Speicherung der Fernbedienung durch eine Drucktaste auf der
Steuerplatine (optional)

2 Eingénge fiir die Stop-Steuerung

= LED- Anzeigen, die weisen auf:

- den Status des Tors: SchlieBen, Offnen, langsamer Lauf, schneller Lauf,
Anhalten wéhrend des Offnungs- oder SchlieBvorgangs sowie Grund
des Anhaltens

- Einstellungen/ Parameterprogrammierungen

- Defekt der Endschalter, Kurzschluss des Motors, Defekt des Antriebs

= Zghler der Torzyklen

- Z&hler der TorschlieBung

- Z&hler der Toréffnung

- Z&hler der Toranhaltung beim Hinderniserkennung wéhrend des
SchlieBungsvorgangs

- Z&hler der Toranhaltung beim Hinderniserkennung wéhrend des
Offnungsvorgangs

= Speicherung der Einstellungen nach dem Stromausfall (dauerhafte EEPROM-
Speicher)

= Schutz der Einstellungen iiber Eingang eines persénlichen Codes

® Das Anfrieb hat 2 Uberlastschutzarten - dynamische und statische mit
automatischer Wertbestimmung

= Funkfion Riicksetzen auf Werkseinstellungen

®  Funktion einer Schutzblockade, die akfiviert wird, wenn man driickt einer Taste

der Fernbedienung und gedriickt hélt wéhrend der Torbewegung.

VI. BEDIENUNGSANLEITUNG
Es gibt 2 Steverlogiken:

= Fernsteuerung mit 4-Kanal-Sender
= Schlijsseltaster

1. Offnung und SchlieBung

TASTE 1

TASTE 2

Abb.2

Das Offnen erfolgt durch Driicken irgendeiner Taste der Fernbedienung oder
Driicken durch 0, 5 Sekunde des Schlisseltasters (Klemme 7, 10) (Abb.1)

Das SchlieBen erfolgt durch Driicken irgendeiner Taste der Fernbedienung oder
Driicken durch O, 5 Sekunde des Schlisseltasters (Klemme 8, 10 oder 7, 10)
(Abb.1)

ACHTUNG: das Tor kann sich automatisch schliessen
(nachdem die Verzégerungszeit abgelaufen ist).

2. Funktion der Teil6ffnung

Um die Teiléffnung zu ermdglichen, muss diese Funkfion aktiviert werden (siehe:
= Parameterprogrammierungen = Teil6ffnung), dazu Betriebsmodus
muss eingestellt werden.

Nach Werkeinstellungen ist die Funktion der Teilffnung aktiv und das Tor 6ffnet
sich bis zur Breite von 5/16 der totaler Offnung. Das Tor von 4 m- Breite &ffnet
sich bis zur Breite von5/16 x4=1,25m.

Die Teilsffnung erfolgt durch Driicken einer Fernbedienung - Drucktaste Nr 2
oder durch Driicken des Schlisseltasters (Klemme 8, 10) (Abb.1).

Wenn eine Fernbediedung gebraucht wird (zu diesem Beispiel Fernbedienung
Nr 3) erscheinen auf dem Display folgende Anzeigen:

2, |0

TOR IST GESCHLOSSEN FERNBEDIENUNG R 3 WURDE GEBRAUCHT

\ i/

8.8

SCHNELLER LAUF LANGSAMER LAUF TOR IST TEILGEOFFNET

Wenn ein Schliisseltaster gebraucht wird, erscheinen auf dem Display folgende Anzeigen:

88~ 88~ ~88

TOR IST GESCHLOSSEN SCHNELLER LAUF LANGSANER LAUF TOR IST TELGEOFFNET

Das SchlieBen erfolgt durch Driicken irgendeiner Taste der Fernbedienung oder
Driicken irgendeines Schlisseltasters (Klemme 8, 10 oder 7, 10) (Abb.1)

g ~68]

J71 711V 7 i\
TOR IST TEILGEOFFNET SCHNELLER LAUF LANGSAMER LAUF TOR IST GESCHLOSSEN

3. Automatische SchlieBung des Tores gleich nach der Offnung
Um die automatische SchlieBung zu erméglichen, muss diese Funktion aktiviert
werden (siche: = Parameterprogrammierungen = automatische
SchlieBung). Das Tor schlieBt sich automatisch nachdem die einstellbare (von 6
Sek. bis zum 10 Min.) Verzégerungszeit abgelaufen ist, oder nach 6 Sek.
nachdem die Lichtschranke eine Anwesenheit erfasst hat (wenn die Lichtschranke
montiert wurde).

Nach dem Anhalten des Tores (wenn ,automatische SchlieBung” aktiviert ist),
erscheint auf dem Display eine Anzeige ,Au”.

£ o

AR

—'0| | -’ o

Automatische SchlieBung des Tores kann gestoppt werden
durch Gebrauch Schlisseltasters oder Fernbedienung. Eine
Neuaktivierung der automatischen SchlieBung erfolgt durch
Gebrauch Schliisseltasters oder Fernbedienung.

Das Anhalten der automatischen SchlieBung erfolgt auch, wenn
das Tor wdhrend des SchlieBungsvorgangds mechanisch
gestoppt wird. In diesem Fall das Tor 6ffnet sich und versucht sich
wiederzuschlieBen. Wenn der dritte Versuch mit einem MiBerfolg
endet, bleibt das Tor in einer Stellung, wo es gestoppt wurde.
Das SchlieBen erfolgt durch Driicken einer Taste der
Fernbedienung oder Driicken des Schlisseltasters.

Eine Neuaktivierung der automatischen SchlieBung erfolgt durch
Driicken einer Taste der Fernbedienung oder Driicken des
Schlisseltasters.

Das Anhalten der automatischen SchlieBung erfolgt auch nach dem
Stromausfall.

Die Funktion des automatischen SchlieBung wird gestoppt bei
Aktivierung der Funktion ,HOLD TO RUN”.

Nach Werkseinstellungen die Funktion der automatischen
SchlieBung ist nicht aktiv.

4. Lichtschranke

Eine Lichtschranke schiitzt die sich innerhalb der Reichweite befindende

Personen oder Wagen vor dem Stof3en durch das Tor. Wenn ein Hindernis

erfasst wird, erfolgt ein vorher eingestellter Vorgang (sieche: =

Parameterprogrammierungen = automatische SchlieBung und

siche: & Parameterprogrammierungen = Lichtschranke)

Vier Arbeitsmodi der Lichtschranken:

1.Wenn ein Hindernis erkannt wird, hélt das Tor wéhrend der Offnung und
SchlieBung an.

2.Wenn ein Hindernis erkannt wird, hélt das Tor wéhrend der Offnung an.
Wahrend der SchlieBung hélt das Tor an, und gleich danach erfolgt eine
totale Offnung.

3.Wenn ein Hindernis erkannt wird, hélt das Tor wéhrend der SchlieBung an.

4.Wenn ein Hindernis erkannt wird, hélt das Tor wéhrend der SchlieBung an
und gleich danach erfolgt eine totale Offnung.

Technische Dokumentation = 11iO0/ST-2/12/2013/ID-91384
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ACHTUNG! Wenn ein Hindernis erkannt wird, dann
ein Versuch der Inbetriebsetzung des Tores mit der
Fernbedienung bewirkt nur, dass eine Kontrollleuchte
4 Sekunden leuchtet, dann erscheint auf dem Display
Nummer der verwendeten Fernbedienung und
Anzeige ,bA”.

-B8-88-88

i i i

TOR IST GESCHLOSSEN FERNBEDIENUNG NR 3 WURDE GEBRAUCHT BARRIERE IST AKTIV
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Ein Versuch der Inbetriebsetzung des Tores mit dem
Schlisseltaster bewirkt nur, dass eine Kontrollleuchte
4 Sekunden leuchtet, dann erscheint auf dem Display
Anzeige ,bA”.
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Bei aktiver Funktion der automatischen SchlieBung, revidiert die Lichtschranke
ein Arbeitsbereich des Tores. Wenn wahrend der Zeit, die zur automatischen
SchlieBung ibriggeblieben ist, ein Hindernis erkannt wird, wird die Zeit so
verldngert, dass wenn ein Hindernis aus dem Arbeitsbereich gerdumt wird,
6 Sekunden danach erfolgt die SchlieBung.

Vom Werk aus ist die Barriere aktiv. Sie istin Modus 4 eingestellt. Wenn man
Werkeinstellungen d&ndern will Vorgang (siehe: = Parameter-
programmierungen = Lichtschranke).

5."HOLDTO RUN"

Einstellung dieser Funkfion bewirkt, dass die Steuerung méglich ist nur bei
tétiger Eingang fir manuelle Steverung STER 1 oder STER 2 (Klemme 8 oder 7,
Abb.1). Das Unterbrechen bewirkt sofortigen Stopp des Tores.

Das Tor &ffnet sich bei Verwendung des Eingangs STER 2 (Klemme 7, Abb. 1).
Das Tor schlieBt sich bei Verwendung des Eingangs STER 1 (Klemme 8, Abb. 1).
Bei tétiger Eingang fir Lichtschranke (Klemme 13, Abb.1) eine Aktivierung

bewirkt das Anhalten des Tors wéhrend der Offnung oder wahrend der
Offnung und SchlieBung je nach eingestellter Funktion Lichtschranke.

ACHTUNG! Aktivierung der Funktion HOLD TO RUN
bewirkt:

= Unméglichkeit der Steuerung des Tores durch die
Fernbedienung. Wenn man versucht, die Fernbedienung zu
verwenden, auf dem Display erscheint nur Anzeige ,Hr”.

T | |

L0

A

—'0| | ¥—"0

= Unméglichkeit der automatischen SchlieBung des Tores, auch
dann, wenn diese Funktion eingestellt ist.

= Aktivieung der LICHTSCHRANKEN beim SchlieBen oder
Offnen und SchlieBen stoppt nur den Torbewegungsvorgang
je nach der Einstellung. Aktivieung der Lichtschranken beim
SchlieBen fir 2. Und 4. Funktion ,,LICHTSCHRANKE” blockiert
die Toréffnung.

6."WOHNANLAGE"

Aktivierung dieser Funktion erméglicht nur einzelnem Benutzer zeitweilige
Torsteverung durch Driicken irgendeiner Taste der Fernbedienung. Das Tor
reagiert in dieser Zeit nicht, wenn andere Benutzer Befehle mit ihrer
Fernbedienungen geben, bis das Tor geschloffen wird. Auf dem Display
erscheinen  Nummern von verwendeten Fernbedienungen, die gespeichert
werden (zu diesem Beispiel Nr 3) und dann eine Anzeige ,,05”. Wenn das Tor
sich nicht bewegt, die Kontrollleuchte wird 4 Sekunden leuchten.

5l6-8\8~ 88

FERNBEDIENUNG NR 3 WURDE GEBRAUCHT FUNKTION WOHNANLAGE IST AKTIV

Diese Blockade erlischt:

= sofortnach der TorschlieBung

= 20 Sekunden nach dem Anfhalten des Tores wéhrend der SchlieBung oder
Offnung Ausschalungen

= 4 Minuten nach letztes Driicken einer Taste der Fernbedienung

7.Die Leuchtsignale

Zur Leuchtsignale dient eine Leuchte, die sich in der Néhe von dem Tor befindet.

= Die Leuchte blinkt bei der Torbewegung. Nach der TorschlieBung kann die
Leuchte blinken durch die vorher eingestellte Zeit (siehe:
= PARAMETERPROGRAMMIERUNGEN => Einstellung der
Leuchtdauer nach der TorschlieBung/ Toréffnung)

= Das Blinken fiir 6 Sekunden beim gedffneten Tor signalisiert, dass bald nach
der Offnung eine automatische SchlieBung erfolgt.

= Das Leuchten fiir 4 Sekunden signalisiert ein Hindernis in der Reichweite des
Tores.

= Das Leuchten fir 1 Sekunde je 2 Sekunden signalisiert, dass wéhrend der
Torbewegung ein Stromausfall statfand. In diesem Fall wird die
Torbewegung gestoppt und nach dem Driicken einer Fernbedienungtaste
oder eines Schlisseltasters erneut.

8. Steuerung von 2 Toren mir einer Fernbedienung

Es besteht M&glichkeit der unabhéngigen Steuerung von 2 Toren, die sich nicht
weit voneinander befinden, mit einer Fernbedienung.

Nach entsprechenden Eintellungen (siehe:

= PARAMETERPROGRAMMIERUNGEN = Steuerung von 2
Toren), mit der Taste Nr 1 der Fernbedienung wird das erste Tor gesteuert, mit
derTaste Nr 2 das zweite Tor. Die Funktion der Teildffnung wird nicht méglich.

9. Uberlastschutz

Das Schiebetorantrieb ST-2 besitzt ein ausgebautes System des Schutzes vor
Uberlast, die wihrend  SchlieBung / Offnung des Tores erfolgen kann, wenn
das Tor auf Hindernisse stof3t.

Das Tor bewegt sich mit bestimmten Widerstand, je nach dem Torgewicht und
Getriebewiderstand. Das mechanische Anhalten des Tores wéhrend der
Torbewegung bewirkt eine hdhere Stromaufnahme durch den Antriebsmotor.
Es gibt 2-artige Uberlastschutz

= dynamischer (,dn”)

m  statischer (,St").

9.1. Dynamischer Uberlastschutz (,,dn”)
Bestimmt eine Kraftwert, die nicht iberschritten werden darf. Die Steuerung
ermittelt den maximalen Motorstrom des angeschlossenen Motors, der nicht
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Uberschritten werden darf. Diese Wert ist automatisch durch Steuerung
eingestellt (siche: & Uberlastschutz & Automatische Bestimmung
von dem dynamischen und statischen Uberlastschutz), oder
manvell von dem Fachmann wéhrend der Montage (siehe: =
Parameterprogrammierungen - Statische Uberlast
Dynamische Uberlast)

Wenn der maximale Motorstrom {berschritten wird, erfolgt das Stopp des
Tores, je nach eingestellter Funktion ,,dn” (siche: = Stopp des Tores nach
der Uberlast).

Wenn z.B. ein Schneehaufen bewirkt das Stopp des
Tores, eine Neubewegung erfolgt durch das
Ausschalten den dynamischen Uberlastschutz,
indem man eine Taste der Fernbedienung drickt und
gedrickt hélt wahrend der Torbewegung.

9.2. Statischer Uberlastschutz (,,5t”)

Die Steverung ermittelt maximalen Motorstrom des angeschlossenen Motors.
Nachdem er iiberschritten wird, erfolgt das sofortige Stopp des Tores. Statischer
Uberlastschutz ist ein zustzlicher Schutz (z.B. nach Einstellung den dynamischen
Uberlastschutz indem man eine Taste der Fernbedienung driickt und gedriickt halt
withrend der Torbewegung). Diese Wert ist automatisch durch Steuerung eingestellt
(sieche: & Uberlastschutz & Automatische Bestimmung von dem
dynamischen und statischen Uberlastschutz) oder manuell von dem
Fachmann wéhrend der Montage (siehe: =» Parameterprogrammierungen
= Statische Uberlast & Dynamische Uberlast).

A ACHTUNG! Statischer Uberlastschutz ist unausschaltbar.

9.3. Automatische Bestimmung von dynamischen und statischen
Uberlastschutz

Die Steuerung hat eine Testfunktion zur automatischen Bestimmung wéhrend
der Toréffnung und SchlieBung von dem dynamischen und statischen
Uberlastschutz, indem er automatisch bestimmt, gelernt und gespeichert wird.
Nach Aktivierung dieser Funktion (siehe:<» Parameterprogrammierungen

= Avutomatische Bestimmung von dem dynamischen und
statischen Uberlastschutz ,,$t und ,,dn”) soll man mit Hilfe von dem
Fachmann das Tor starten. Bei automatischer Bestimmung von dem dynamischen
und stafischen Uberlastschutz werden maximale Werte eingestellt und auf dem
Display erscheint mehrmals Anzeige ,,PA”.

o
L) e,

Wahrend dieser Testfunktion sollen keine Hindernisse in der Reichweite des
Tores vorhanden sein. Nach Beendung der Testfunktion werden die
automatisch bestimmte Werte gespeichert.

9.4. Stopp nach der Uberlast

Nach dem mechanischen Stopp des Tores wéhrend der Offnung / SchlieBung

halt das Tor an und bewegt sich riickwérts, um Beseitigung des Hindernisses zu

ermdglichen. Auf dem Display erscheint Anzeige mit gegebener Stoppursache

(dynamische oder stafische Uberlast, siehe: = BEDEUTUNG DER

ANZEIGEN)

Wenn eine Funktion der automatischen SchlieBung des Tores aktiviertist, dann:

= das Tor stoppt wéhrend der SchlieBung. Nach Beseitigung des Hindernisses
das Tor &ffnet sich und danach erfolgt eine NeuschlieBung (siehe: =
BEDIENUNGSANLEITUNG = automatische SchlieBung).

= das Tor stoppt wiithrend der Offnung. Nach Beseitigung des Hindernisses
das Tor schlieBtsich

10. Zykluszéhler

Hiermit kann ein Wartungszéhler der Betriebszyklen der Anlage eingestellt

werden.

Maximaler Zghlerstand: 999999 Zyklen

Um Zahlerstand zu kontrollieren, siehe:

= Parameterprogrammierungen Anzahl der Toréfnungen.

= Parameterprogrammierungen Anzahl der TorschlieBungen.

= Parameterprogrammierungen Anzahl der Toranhaltungen
beim SchlieBen.

= Parameterprogrammierungen Anzahl der Toranhaltungen
beim Offnen.

VIl. BEDEUTUNG DER ANZEIGEN

Wahrend des TorschlieBens oder Offnens erscheinen auf dem Display
folgende Anzeigen:

= zwei Buchstaben blinken, wenn das Tor bewegt sich mit maximaler Geschwindigkeit.
= nur letzte Buchstabe blinkt, wenn das Tor bewegt sich mit langsamer

Geschwindigkeit.

Betriebsmodus Betriebsmodus
ist eingestellt ist nicht eingestellt

Tor ist geschloBen
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Tor ist gestoppt wahrend des SchlieBvorgangs: durch Gebrauch einer
Fernbedienung oder eines Schlisseltasters, infolge Funktion der
Lichtschranken oder nach dem Stromausfall
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Tor ist mechanisch gestoppt wéhrend des SchlieBvorgangs
infolge des statischen Uberlastschutzes
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Tor ist mechanisch gestoppt wéhrend des SchlieBvorgangs
infolge des dynamischen Uberlastschutzes
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Tor ist gedffnet
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VIII. INSTALLATION UND INBETRIEBSETZUNG
Stromversorgung abschalten
Den Antrieb in dafiir bestimmten Platz in der Torséule befestigen
Die Grundplatte mit Schrauben so fixieren (Abb.3), dass sich die
Schablone unten befindet.
Die Leitungen an Schablone anschlieBen und dann auf einer Grundplatte:
- Versorgungsleitungen
- Leuchten (max 25W)
- Offnungs- und SchlieBungsendschalter
* Aktiver Mangel an der Masse-NC (Standardeinstellung)
* Aktive Masse-NO
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- Lichtschranken - optional (NC)

- manuelle Steuerung - optional (NO)

- Parametrischer Eingang STOP1 fir Sicherheitsleisten (mit 8.2K OHM
Widerstand) - optional

- NC - Eingang STOP2 - optional

Antriebskupplung an der Netzsteckdose auf der Grundplatte anschlieflen

Fehlerstromschutzschalter 6,3 AF in den Sicherungssockel auf der

Grundplatte stecken

Stromversorgung ~24V des Antriebs anschlieBen

Mit Hilfe von den Fernbedienungen eine Funktionierung des Tores testen

Steuerung eingestellt. Es besteht eine Mglichkeit, diese Werte zu éndern
(siche: © Parameterprogrammierungen = Statische Uberlast
Dynamische Uberlast)

= Nach Anfertigung der obengenannten Handlungen kann man je nach
Bedarf zur erweiterten Einstellungen iibergehen.

® Endschaltern so einstellen, dass das Tor beim schnellen Lauf auf =
. . o%
Endanschlége nicht stoft |E SE% Fé.3A (szybki1>
= Funktion der Uberlastschutz einstellen (siche:» Parameterprogrammierungen | NEE == ==
2 Avutomatische Bestimmung von dynamischer ,,dn” und _ _ |E C=im
statischer ,,5t” Uberlast). Die Werte werden automatisch durch | S S
> D
W55 — 3¢
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Der Antrieb hat 4 Tasten auf der Steuerplatine und ein Display mit 2
Tastenbereiche, mit denen die Werte oder Parameter geéindert werden kénnen.

Bestdtigung ausgewdhlter Funktion
oK Schnelles Speicher der Fernbedienungen
(OPTION nach Werkeinstellungen aktiv).

’ ANULUJ

HAnU”ierung ausgewdhlter Funktion ‘

I
—

X. PARAMETERPROGRAMMIERUNGEN

vorwdrts gehen (ndchste Funktion der Reihenfolge nach)

Rickwdérts gehen (vorherige Funktion) ‘

1. Schnelles Speicher der Fernbedienungen

Als die erste Funktion wird ,SCHNELLES SPEICHER DER FERNBEDIENUNGEN"
beschrieben. Nach Werkseinstellungen ist diese Funktion aktiv (,PC" = ,on”

Um eine neue Fernbedienung zu speichern die Taste , OK.”driicken und
gedriict halten 6 Sekunden, bis auf dem Display Anzeige ,,Pr” erscheint und die
Blinkleuchte blinkt.

Drijcken irgendeine Taste der Fernbedeinung, die gespeichert werden soll. Auf
dem Display erscheint die Nummer, unter welcher die Fernbedienung

gespeichertwurde.

i

CEN:ENCE:

SCHNELLES SPEICHER DER
FERNBEDIENUNGEN FERNBEDIENUNG NR 3 WURDE PROGRAM

Diese Funktion wird automatisch verlassen 5 Sekunden nachdem die letzte
Fernbedienung gespeichert wurde.

Wenn man vor dem Speicher einer Fernbedienung alle bisher gespeicherte
Fernbedienungen |&schen will, man soll die Taste ,,OK” driicken und 10
Sekunden gedriickt halten. Die Blinkleuchte leuchtet dauerhaft und auf dem
Display blinkt eine Anzeige ,,Pr”. Nach 5 Sekunden die Blinkleuchte blinkt, was
Ldschung des Speichers signalisiert. Eine neue Fernbedienung kann jetzt
gespeichert werden.

Um den Stand des Speichers zu &ndem, siche: <» Parameterprogrammierungen
=> Schnelles Speicher der Fernbedienungen

2

=,
—

o

2. Eintippen des Herstellercodes

Eintellung der Betriebsparameter ist méglich nach dem Eintippen eines
Herstellercodes. Das Tor muss sich im Stillstand befinden (geschloen oder
gedffnet).

ACHTUNG! Bei der Parameterprogrammierungen,
Fernbedienung oder Schlisseltaster bewirken keine

A Torbewegung.

ACHTUNG: Nach Werkseinstellungen eingestellter
Code ist 1234, und das nachstehende Beispiel
betrifft das Eintippen dieser Code.

= Driicken irgendeine Taste auf der Steuerplatine (Anuluj, (+), (-)). Auf dem
Display erscheint “00.":

I

|

A

- O - 9

N Y

= ErsteZiffer(1)mitHilfevondenTasten(+),-)eintippenAufdemDisplayerscheint
dieersteZiffer"01.":

I
I

\—
-y
gt

[

-
—
-

:
:

-

ACHTUNG: Das blinkende Punkt auf dem Display
zeigt auf die Ziffer, die aktuell geéndert wird.

= Taste ,OK” driicken, um die erste Ziffer des Codes zu bestétigen

= Zweite Ziffer mit Hilfe von den Tasten (+), (-} eintippen. Auf dem Display

erscheint die zweite Ziffer"2.1":

L0 4

L0

- e > 0

= Taste ,,OK” driicken, um die zweite Ziffer des Codes zu bestétigen. Nachdem
die Taste ,OK” gedriickt wurde, erfolgt Nullabgleich des Displays. Man soll
weitere Ziffer eintippen.

= Dritte Ziffer mit Hilfe von den Tasten (+), () eintippen Auf dem Display
erscheint die dritte Ziffer "03.":

L

Cammw)@ B

A

- O - e

= Taste ,OK” driicken, um die dritte Ziffer des Codes zu bestdtigen
= Vierte Ziffer mit Hilfe von den Tasten (+), () einfippen Auf dem Display
erscheint die vierte Ziffer "4.3":

o

4,100

—'e| | amm®o

= Taste ,OK” driicken, um die vierte Ziffer des Codes zu bestdtigen
Jetztdie Einstellung der Betriebsparameter ist méglich.

Waéhrend der Parameterprogrammierungen jede Funktion kann gedndert

werden.

Nach Anderung des ausgewdhlten Parameters:

m Taste ,OK” driicken

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,,ANULUJ” mehrmals driicken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

3. Anderung des Herstellercodes

= Betriebsmodus , Parameterprogrammierungen” aktivieren (siehe: =
Parameterprogrammierungen = Anderung des Herstellercodes)

= Taste (+) oder (-} mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,,Pn”
erscheint:

O

L0

>0 >0

® Taste ,OK" driicken

= Never Code eintippen (gem&B = Eintippen des Herstellercodes)

m Taste ,OK” 5 mal driicken

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,,ANULUJ” mehrmals driicken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

4, Statische Uberlast

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (sieche =
Parameterprogrammierungen - Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder () mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,,St”
erscheint

- |

L0

A

-’ o | ‘e

= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

Auf dem Display erscheint eine Ziffer vom Bereich 1.5 - 13.3, die eine

Motorstromaufnahme bezeichnet, die das sofortige Stopp des Tores

bewirkt.

= Taste (+) oder (-)driicken, um die eingestellte Werte zu éndern

= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

= Taste ,Anuluj” driicken, um die neue Einstellungen zu annullieren

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

5. Dynamische Uberlast

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” akfivieren (sieche =
Parameterprogrammierungen - Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder () mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,,dn” erscheint
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o | | A=

L0 L0

1

- O >0

= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdihlte Funktion zu bestétigen

= Auf dem Display erscheint eine Ziffer vom Bereich 0.5 - 6.2, die eine
Motorstromaufnahme bezeichnet, die das sofortige Stopp des Tores
bewirkt.

= Taste (+) oder (-)driicken, um die eingestellte Werte zu éndern

= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestdtigen

= Taste ,Anuluj” driicken, um die neue Einstellungen zu annullieren

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

6. Automatische Bestimmung von dynamischer ,,dn” und

statischer ,,St” Uberlast

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (sieche =
Parameterprogrammierungen - Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder () mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,,PA”
erscheint

L
0

—" 0| | =='o

= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdihlte Funktion zu bestdtigen

= Auf dem Display erscheint Anzeige ,of” oder ,on".

Taste (+) oder (-)driicken, um die eingestellte Werte zu dndern

= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdihlte Funktion zu bestétigen

= Taste ,Anuluj” driicken, um die neue Einstellungen zu annullieren

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ” mehrmals driicken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

7. Léschung der Einstellungen

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (sieche =
Parameterprogrammierungen - Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder () mehrmals driicken, bis auf dem Display folgende
Anzeige erscheint:
»Cr” - wenn das Betriebsmodus eingestellt ist (die Torweite ist
gespeichert und das Tor &ffnet / schlieBt sich mit langsamer
Geschwindigkeit bis zum Offnungs-/SchlieBstopper)

-— |

L0 00
L))

- O > 0

= Die L&schung erfolgt durch 5-faches Driicken die Taste ,OK”
wer” - Das Betriebsmodus nicht eingestellt ist, so es gibt keine
Eintellungen zum L&schen

| |

L0 0

-0

- o | '— 0

8. Teil6ffnung

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (sieche =
Parameterprogrammierungen - Eintippen des Herstellercodes)

= Tasfe (+) oder (-) mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,,Fr” erscheint”

-

L0 D
L0

—> 0| | == 0o

= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdihlte Funktion zu bestdtigen

o ||y

L0 L0

0|1

<70 - O

= Auf dem Display erscheint eine Ziffer vom Bereich 1-15, Anzeige ,,0” oder ,,- <",

iy L))

L0, (! L0, |0

"0 (o] "0 "0

die bezeichnen:
»0” - Funktion der Teil6ffnung ist ausgeschaltet. In diesem Fall
die Taste Nr 2 der Fernbedienung ist nicht aktiv. Taste Nr 1 der
Fernbedienung, wie beide Tasten des Schliisseltasters bewirken das totale
Offnung des Tores.
=" - Funktion der Teil6ffnung ist ausgeschaltet. Funktionen
der Tasten Nr 1 und Nr 2 wurden verwechselt -Taste Nr 1 der
Fernbedienung ist nicht aktiv. Taste Nr 2 der Fernbedienung, wie beide
Tasten des Schlisseltasters bewirken das totale Offnung oder SchlieBung
des Tores. Diese Einstellung ist empfohlen bei der Steuerung von 2 Toren
mit einer Fernbedienung.
Ziffer vom Bereich 1-15 - Funktion der Teil6ffnung ist aktiv,
die Ziffer bezeichnen Werte der Offnungsweite in sechzehntel der
totalen Offnung (z.B. 4 bezeichnet 4/16 der Zeit der totalen Offnung,
die zur Teilsffnung (25% der totalen Offnung) nétig ist.

= Taste (+) oder (-)driicken, um die eingestellte Werte zu éndern

= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

9. Steuerung von 2 Toren mit einer Fernbedienung

Es besteht Méglichkeit der unabhéngigen Steuerung von 2 Toren, die sich

nicht weit voneinander befinden, mit einer Fernbedienung.

Um diese Funktion einzustellen:

= Die Fernbedienungen zur Steverung von 2 Toren sollen gespeichert werden in
beiden Torantrieben (siehe = PARAMETERPROGRAMMIERUNGEN ->
Schnelles Speicher der Fernbedienungen oder siehe =
PARAMETERPROGRAMMIERUNGEN => Fernbedienungen =
Speicher der Fernbedienungen)

= Entsprechende Funktion in beiden Torantrieben einstellen (siehe =
Parameterprogrammierungen = Teiléffnung):

Torantrieb Nr 1 Torantrieb Nr 2

Funktion der Teiléffnung Funkfion der Teiléffnung ausschalten und die

ausschalten (auf dem Display ~ Funktionen der Tasten der Fernbedienungen

erscheint Anzeige ,,0”) verwechseln (auf dem Display erscheint
Anzeige ,~-")

o ||y

0y 0| 0

o || o

01t (0|0

D 0 "0

—

Nachdem die obengenannten Funktionen eingestellt werden, die Funktion
der Teildffnung wird nicht aktiv. Die Taste Nr 1 wird das Tor Nr 1 steuern,
die Taste Nr 2 das Tor Nr 2.

10. Einstellung des Leuchtendauers der Blinkleuchte nach der

Toréffnung/ SchlieBung

= Betriebsmodus "Parameterprogrammierungen" aktivieren (sieche =
Parameterprogrammierungen - Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder (-) mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,tL”
erscheint

o | |

L0y

-—" |

L0

- O - O

= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestatigen.
Auf dem Display erscheint eine Ziffer vom Bereich 0.0-9.9:

o

AR

-,O - O

Die Ziffer ,0.0” bezeichnet, dass die Leuchte gleich nach der

TorschlieBung/Offnung ausléscht

Eine Ziffer vom Bereich 0.1-9.9 bezeichnet, dass die Funktion aktiv ist, und

ihre Wert entspricht der Zeit (in den Minuten und Sekunden), wie lange die

Blinkleuchte nach der TorschlieBung/Offnung leuchtet.

Taste (+) oder (-)driicken, um die Werte dndern und einzustellen:

= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

= Taste ,ANULUJ" driicken, um die neue Einstellungen zu annullieren

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals driicken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.
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11. Fernbedienungen
Man kann max. 60 Fernbedienungen speichern Auf Bestellung gibt es
Steuerung mit dem Speicher von:

= 170 Fernbedienungen

= 270 Fernbedienungen

= 370 Fernbedienungen

= 470 Fernbedienungen
Jede Fernbedienung ist unter bestimmter Nummer gespeichert, so wenn sig
gestohlen oder verloren wird, kann sie einfach von dem Speicher geléscht
werden.

11.1. Speicher der Fernbedienungen

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siehe =
Parameterprogrammierungen - Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder () mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,,Pr”
erscheint

-— |

L

L0 )

—> 0| | = 0

= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdihlte Funktion zu bestdtigen
= Mit Hilfe von den Tasten (+) oder (-) eine Nummer wdahlen, unter welcher
die Fernbedienung gespeichert werden soll.

ACHTUNG: Wenn die ausgewdéhlte Nummer blinkt,
das bezeichnet eine freie Nummer, unter welcher
die Fernbedienung gespeichert werden kann.
Wenn die Nummer ist besetzt, dann leuchtet es mit
einer Dauerleuchte.

= Code der Fernbedienung angeben, indem man irgendeine Taste der

Fernbedienung driickt. Wenn die Fernbedienung ist schon gespeichert,

keine erneute Speicherung erfolgt.

- Die Steuerung priift den Code der Fernbedienung, um festzustellen, ob
sie schon gespeichert ist. Wenn ja, dann keine erneute Speicherung
erfolgt. Auf dem Display erscheint fir 2 Sekunden die Nummer, unter
welcher die Fernbedienung schon gespeichert ist.

- Wenn die ausgewdhlte Nummer schon besetzt ist, findet die Steverung
néchste in der Reihenfolge freie Nummer, unter welcher die
Fernbedienung gespeichert wird.

- Wenn man will die Fembedienung unter besetzter Nummer speichern, soll
man die schon unter dieser Nummer gespeicherfe Fernbedienung l&schen,
indem man die Taste ,,OK” 5-fach drickt (siehe =>
Parameterprogrammierungen = Léschung der Fernbedienung
aus dem Speicher).

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:
= Taste ,ANULUJ” mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

ACHTUNG! Es wird empfohlen bei vielen Benutzer,
Name des Benutzers und die Nummer seiner
Fernbedienung zu notieren. Es wird nur die
verlorene oder gestohlene Fernbedienung aus dem
Speicher geldscht, ohne der Notwendigkeit, dlle
Fernbedienungen zu l8schen.

11.2. Léschung der Fernbedienung aus dem Speicher

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siche =
Parameterprogrammierungen > Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder () mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,,Pr”
erscheint

- |

L)

0

—>" 0| | == o

= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdihlte Funktion zu bestdtigen

= Mit den Tasten (+) () Nummer der Fernbedienung wdhlen, die gelscht
werden soll

= Taste ,OK” 5 - fach driicken

Nach dem ersten Driicken der Taste ,,OK” leuchten 2 Punkte bei der Nummer

der Fernbedienung, die geldscht wird.

Nachdem die Fernbedienung geldscht wurde, blinkt die schon freie Nummer.

Um die néchste Fernbedienung zu 8schen, soll man die obengenannte

Tétigkeiten wiederholen.

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ” mehrmals driicken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

11.3. Anzahl der Fernbedienungen, die gespeichert werden sollen

Diese Funktion ermdglicht, dass alle freie Nummer der Speicher auf dem

Display erscheinen, auch, dass alle Fernbedienungen aus dem Speicher

geldscht werden kénnen.

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siche =
Parameterprogrammierungen = Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder () mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,,PF”
erscheint.

Il

0

—>" 0| | == 0o

Taste ,OK” driicken, um die ausgewdihlte Funktion zu bestétigen

Auf dem Display erscheinen alle freie Nummer der Speicher. Wenn

Fernbedienungen aus dem Speicher gelscht werden sollen, soll man die Taste

,,OK" 5fach driicken.

Nach dem ersten Driicken der Taste ,OK” leuchten 2 Punkte und nach dem

finften Dricken die Ziffer, die maximale Anzahl der Fernbedienungen

bezeichnet, die gespeichert werden kénnen.

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen ,BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

12. Lichtschranke

Diese Funktion kann in einer der 4 Modi eingestellt werden.

= Die Lichtschranke ist beim Tordffnung aktiv (stoppt das Tor), bei der
SchlieBung hélt das Tor an.

= Die Lichtschranke ist beim Toréffnung aktiv (stoppt das Tor), bei der
SchlieBung hélt das Tor an und &ffnet sich gleich nach der
SchlieBung

= Die Llichtschranke ist beim Toréffnung nicht aktiv, bei der
SchlieBung hélt das Tor an.

= Die Llichtschranke ist beim Tordffnung nicht aktiv, bei der
SchlieBung hélt das Tor an und &ffnet sich gleich nach der
SchlieBung

ACHTUNG! Nach der Werkseinstellungen Arbeitsmodus
Nr 4 ist aktiv. Ohne Beriicksichtigung vorheriger
Einstellungen, eine Aktivierung der automatischen
TorschlieBung bewirkt eine Einstellung der
Lichtschranken im Arbeitsmodus Nr 4.

Der Eingang fir die Lichtschranke ist einen NC-Eingang, reagiert also auf den
Mangel an der Masse. Nach Werkseinstellungen ist dieser Eingang nicht aktiv.
Um diese Einstellung zu éndern, soll man die Funktfion ,,Sb" aktivieren.

12.1. Einstellung des Arbeitsmodus der Lichtschranken

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siche =
Parameterprogrammierungen = Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder () mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,,bA” erscheint

L
A

- O >0

= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

= Mit den Tasten (+) (-} Nummer einer der obengenannten 4 Arbeitsmodi
wdhlen (1-4)

= Taste ,OK” um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

12.2. Einstellung des Status der Lichtschranken

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siche =
Parameterprogrammierungen = Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder () mehrmals drilcken, bis auf dem Display Anzeige ,,Sb” erscheint

)| L
o A

- O - O

Taste ,OK" driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

Mit den Tasten (+) () Status der Funktion éndern ,,of” nicht aktiv, ,on” - aktiv
Taste ,OK"” driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

Taste ,ANULUJ" driicken, um die neue Einstellungen zu annullieren

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.
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13. Automatische SchlieBung des Tores

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siche =
Parameterprogrammierungen = Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder () mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,,Au” erscheint

|

A

—'0| | -0

= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestdtigen
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Auf dem Display erscheint eine Ziffer vom Bereich 0,0-9,9:

m Die Ziffer ,,0.0” bezeichnet, dass die Funktion der automatischen
SchlieBung des Tores ist nicht aktiv. In diesem Fall soll das Tor jedesmal
nach der Offnung mit dem Gebrauch der Fernbedienung oder des
Schlisseltasters geschloflen werden.

m Die Ziffer von Bereich 0, 1-9, 9 bezeichnet, dass die Funktion der
automatischen SchlieBung des Tores aktiv ist.
lhre Wert bezeichnet die Zeit (in Minuten und Sekunden), die vom
Stoppen bis Starten der automatischen SchlieBung des Tores gelaufen ist.

Um diese Funktion zu &ndern:

= Mit den Tasten (+) oder (-)Status der Funktion éndern

= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestdtigen

= Taste ,ANULUJ" driicken, um die neue Einstellungen zu annullieren. Auf
dem Display erscheint Anzeige ,Au”

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ” mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

14. Eintellung der Funktion WOHNANLAGE

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (sieche =
Parameterprogrammierungen = Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder () mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,08”
erscheint
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= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestdtigen. Auf
dem Display erscheint Status der Funktion WOHNANLAGE aus dem
Speicher der Steuerung. Anzeige ,on” bezeichnet, dass die Funktion
aktiv ist. Anzeige ,0f bezeichnet, dass die Funktion nicht aktiv ist.

= Mit den Tasten (+) oder () Status der Funktion &ndern. Taste ,OK”
driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen.

= Taste ,ANULUJ" driicken, um die neue Einstellungen zu annullieren. Auf
dem Display erscheint Anzeige ,058”.

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ” mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

ACHTUNG! Nach der Werkseinstellungen die
Funktion WOHNANLAGE ist nicht aktiv.

15. Eintellung der Funktion HOLD TO RUN

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” akfivieren (siehe =
Parameterprogrammierungen => Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder (} mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,,Hr”
erscheint
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= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestdtigen . Auf
dem Display erscheint Status der Funktion HOLD TO RUN aus dem
Speicher der Steuerung . Anzeige ,on” bezeichnet, dass die Funktion
aktiv ist. Anzeige ,0f“ bezeichnet, dass die Funktion nicht aktiv ist.

= Mit den Tasten (+) oder (-} Status der Funktion &ndern. Taste ,OK”
driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen.

= Taste ,ANULUJ" driicken, um die neue Einstellungen zu annullieren. Auf
dem Display erscheint Anzeige ,Hr”.

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ” mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

ACHTUNG! Nach der Werkeinstellungen die
Funktion HOLD TO RUN ist nicht aktiv.

16. Anzahl der Torschliesungen

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siche =
Parameterprogrammierungen => Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder (-Jmehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,ec”
erscheint und dann eine Zahl. Diese Zahl bezeichnet, wie viel mal das hat
sich Tor total geschloBen (hier auf der Abb. das Tor hat sich 515 mal
geschlossen).

R

= Driicken der Taste (+) oder ,OK” bewirkt das Ubergehen zur Anzahl der
Toréffnungen ,,c0”.

» Dricken der Taste () oder ,Anuluj” bewirkt das Ubergehen zur
vorherigen Funktion.

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.
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17. Anzahl der Toréffnungen

= Betfriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siche =
Parameterprogrammierungen => Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder (-) mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,c0”
erscheint und dann eine Zahl. Diese Zahl bezeichnet, wie viel mal das hat
sich Tor total gedffnet (hier auf der Abb. das Tor hat sich 416 mal
gedffnet)

R

= Driicken der Taste (+) oder ,OK" bewirkt das Ubergehen zur Anzahl der
Torstopps bei der SchlieBung infolge des Hindernisses ,,Pec”.

= Drijcken der Taste () oder ,Anuluj” bewirkt das Ubergehen zur
vorherigen Funktion.

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.
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18. Anzahl der Torstopps bei der SchlieBung

= Betfriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siche =
Parameterprogrammierungen = Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder (-} mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,Pc”
erscheint und dann eine Zahl. Diese Zahl bezeichnet, wie viel mal das hat
sich Tor gestoppt infolge des StoBes auf Hindernis (hier auf der Abb. das
Tor hat sich 16 mal gestoppt)

|

= Driicken der Taste (+) oder ,OK” bewirkt das Ubergehen zur Anzahl der
Torstopps bei der Offnung infolge des Hindernisses ,Po”.

= Dricken der Taste () oder ,Anuluj” bewirkt das Ubergehen zur
vorherigen Funktion.

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= aste ,ANULUJ" mehrmals driicken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.
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19. Anzahl der Torstopps bei der Offnung

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siche =
Parameterprogrammierungen = Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder (-Jmehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,Po”
erscheint, und dann eine Zahl. Diese Zahl bezeichnet, wie viel mal das
hat sich Tor gestoppt wahrend der Offnung infolge des StoBes auf
Hindernis (hier auf der Abb. das Tor hat sich 3¢ mal gestoppt)
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= Driicken der Taste (+) oder ,OK” bewirkt das Ubergehen zur néchsten
Funktion ,, Er”.

= Dricken der Taste (] oder ,Anuluj” bewirki das Ubergehen zur
vorherigen Funktion.

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ” mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

20. Defekten -Signalisierung Funktion

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siche =
Parameterprogrammierungen > Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder (Jmehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,Er” erscheint.
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= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestdtigen. Auf
dem Display erscheinen Anzeigen je nach der festgestellten Defekten: der
Endschalter, Kurzschluss des Motors, Defekt des Antriebs
1. ,ir” - bezeichnet die Besch&digung des Moduls der

langsamer Lauf des Antriebs

2. ,SL” -bezeichnet den Kurzschluss des Motors
3. ,CL” - bezeichnet die Beschédigung des SchlieBungsendschalters
4. ,OP” -bezeichnet die Beschéidigung des Offnungsendschalters

ACHTUNG! Wenn auf dem Display keine Anzeigen
erscheinen, das bezeichnet,dass keine Defekten
festgestellt wurden.

= Driicken der Taste () oder ,Anuluj” bewirkt das Ubergehen zur vorherigen
Funktion.

= Driicken der Taste (+) bewirkt das Ubergehen zur ndchsten Funktion ,,FA”.

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

21. Funktion Ricksetzen auf Werkseinstellungen

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siche =
Parameterprogrammierungen = Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder ) mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,FA” erscheint.

o
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= Funktion Ricksetzen auf Werkseinstellungen erfolgt nach dem 5-fachen
Driicken der Taste ,,OK”. Nach dem ersten Driicken der Taste , OK”
leuchten 2 Punkte und erlischen nach dem fiinften Driicken, was
bezeichnet das Riicksetzen auf Werkseinstellungen.
Folgende Parameter werden automatisch eingestellt:
Einstellung fir die statische Uberlast ,,St” eine Stromspannung 3,6 A
Einstellung fiir die dynamische Uberlast ,,dn” eine Stromspannung 1,8 A
Ldschung der Einstellung ,Cr”
Ricksetzung des Herstellercodes = 1234
Einstellungen der Torweite ,Fr” =5
Deaktivierung des Blinkens der Blinkleuchten nach jeder Bewegung
M7 =0.0min
Einstellung der Lichtschranken ,bA” in dem Modus Nr. 4
Deaktivierung der automatischen SchlieBung ,Au” =0
Deaktivierung der Funktion Wohnanlage ,,Os" = ol
Deaktivierung der Funktion Hold to run ,Hr” = of
Deakfivierung der Analyse der parametrischen Eingang STOP1 ,SP” = of
Deaktivierung der Analyse der Eingang STOP2 ,SE” = of
Aktivierung der Analyse der Eingang der Lichtschranken ,Sb” = on
- L&schung der gespeicherten Defekte ,Er”
= Drijcken der Taste (] oder ,Anuluj” bewirki das Ubergehen zur
vorherigen Funktion.
= Driicken der Taste (+) bewirkt das Ubergehen zur ndchsten Funktion ,,SP”.
Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:
= Taste ,ANULUJ” mehrmals driicken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

22. Einstellung der parametrischen Funktion STOP1 mit 8.2KQ2

Widerstand

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siche =
Parameterprogrammierungen = Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) lub () mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,SP” erscheint.
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= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

= Mit den Tasten (+) (-)Status der Funktion d@ndern: ,on” bezeichnet, dass
die Funktion aktiv ist, ,of" bezeichnet, dass die Funktion nicht aktiv ist.

= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

= Taste ,ANULUJ" driicken, um die neue Einstellungen zu annullieren

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals driicken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

23. Einstellung der Funktion STOP2 (aktiver Mangel an der

Masse)

m Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” akfivieren (siehe =
Parameterprogrammierungen = Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder (Jmehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,SE” erscheint.
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= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

= Mit den Tasten (+) (-)Status der Funktion é@ndern: ,on” bezeichnet, dass
die Funktion aktiv ist, ,of” bezeichnet, dass die Funktion nicht aktiv ist.

= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

= Taste ,ANULUJ" driicken, um die neue Einstellungen zu annullieren

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen ,,BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

24. Funktion Status der Fernbedienungen

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (sieche =
Parameterprogrammierungen = Eintippen des Herstellercodes)

= Tasfe (+) oder (-jmehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,LC" erscheint.
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= Taste ,OK” driicken, um die ausgewdhlte Funkfion zu bestdtigen. Auf
dem Display erscheint die Buchstabe ,,P” und die Zahl, die bezeichnet,
wie viele Fernbedienungen gespeichert werden kénnen

= Taste (-) oder ,ANULUJ" driicken, um diese Funktion zu verlassen.

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals dricken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.

25. Funktion Schnelles Speicher der Fernbedienungen

= Betriebsmodus ,,Parameterprogrammierungen” aktivieren (siche =
Parameterprogrammierungen = Eintippen des Herstellercodes)

= Taste (+) oder (-)mehrmals driicken, bis auf dem Display Anzeige ,Pc”
erscheint.
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= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

= Mit den Tasten (+) (-)Status der Funktion éndern: ,,on” bezeichnet, dass
die Funktion aktiv ist, ,,of” bezeichnet, dass die Funktion nicht aktiv ist.

= Taste ,OK" driicken, um die ausgewdhlte Funktion zu bestétigen

= Taste ,ANULU)" driicken, um die Anderung zu annullieren

Um zu den Betriebsmodus der Torarbeit zuriickzukehren:

= Taste ,ANULUJ" mehrmals driicken, bis auf dem Display eine der
Anzeigen , BEDEUTUNG DER ANZEIGEN" erscheint.
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DIAGRAMM DES PROGRAMMIERMODUS FUR DIE ST-2 STEUERUNG

Anhang zu Hauptanleitung
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SIEDLUNG FUNKTION AKTIV
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MODE D’EMPLOIE ABREGE ST-2

1. INSTALLATION

1. Deconnecter l'alimentation.

2. Tirer les joints.

3. Connecter les fils selon l'inscription sur la plaques des joints.

= alimentation de la commande entrée 1 - 2 marque "input ~24V"
commande manuelle (en option) entrée 7-15

antenne exterieure (en option)

lampe de signalisation (en option) entrée 3 - 4

barriére d'infrarouge (en option) entrée 13 - 15 (active a la sortie
d’'usine, la continuité du circuit assurée par un goujon) plus
l'alimentation de photecellule joints marque entrée "output ~24V.
Avant de connecter les contacts des photocellules, il faut enlever le
goujon.

Barriere

La barriére peut fonctionner dans un des 4 modes:

= La barriere marche au moment de l'ouverture du portail (elle
arréte le portail), au moment de la fermeture le portail s'arréte

= La barriere marche au moment de l'ouverture du portail (elle
arréte le portail), au moment de la fermeture le portail s'arréte
et aprés un instant il s'ouvre

= La barriere ne marche pas au moment de l'ouverture du portail,
au moment de sa fermeture le portail s'arréte

= La barriere ne fonctionne pas au moment de l'ouverture du
portail, au moment de sa fermeture le portail s'arréte et apres
un instant il s'ouvre

ATTENTION: Le réglage original de fabrication
de la barriére correspond au mode de travail
no 4. Sans considerer le réglage antérieure du
mode du travail de la barriere, l'activation de la
fonction de la fermeture automatique du portail
cause le réglage du portail dans le mode du
travail no 4.

4. Connecter les joints .

5. Placer la porte & la main au centre.

6. Connecter l'alimentation.

7. Verifier si les extremites arrétent le moteur correctement, sinon
echanger de lieu d'extremites.

8. Effectuer le réglage de la surcharge en procedent comme au
dessous:

Sélection automatique de surcharge statique "St" ou dynamique

Ildnll

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir 2
Mode de programmation de la commande = Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur l'écran on voie

l'inscription "PA"

= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK"

= sur |'écran on verra l'inscription "of" ou "on".

Par appuyer le bouton (+) ou (-) on peut modifier la valeur de ce
réglage

= pour valider le réglage il faut appuyer le bouton "OK"

= pour annuler les modifictions introduite il faut appuyer le bouton
"Anuluj"

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES

PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

9. Mettre en marche tout le cycle d'ouverture et de fermeture en
marche deux fois afin de calibrer les temps du travail de la
commande pour déterminer automatiquement les moment de
freinage avant les exiremités et sélection automatique de la
surcharge statique et dynamique.

10. Verifier travail de I' automatisme et programmer les options

supplementaires selon descriptif au dessous.

Il. PROGRAMMATION SIMPLE DES TELECOMMANDES

Cette fonction est activée originalement (de fabrication) (PC = on).
Pour programmer une nouvelle télécommande de la commande on
appuye pendant 6 secondes le bouton "OK" jusqu'au moment ou sur
I'écran apparaisse l'inscription "Pr' et la lampe de signalisation
commence @ clignotter. Ensuite on presse un bouton quelconque dans
la télécommande & programmer. Sur I'écran on verra linscription qui
informe sou quel numéro la nouvelle télécommande vient d'étre
programmeée.

La commande quitte automatiquement la fonction de programmation
rapide des télécommandes aprés 5 secondes comptées de la
programmation du derniére télécommande.

Quand on voudrait éffacer toutes les télécommandes de la mémoire
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de la commande avant de programmer la nouvelle télécommande, il
faut appuyer le bouton "OK." et le mentenir pressé pendant 10
secondes. Cela fait s'allumer la lampe du mode continu et sur I'écran
on verra clignoter l'inscription "Pr". Ensuite aprés 5 secondes la lampe
commence & clignotter, cela signifie que l'on peut programmer les
télécommandes suivantes dans la commandes.

Pour changer l'état de la "FONCTION D'UNE PROGRAMMATION
SIMPLE DE TELECOMMANDES" voir & Mode de programmation de
la commande = Fonction d'une programmation rapide des
télécommandes.

11l. PORTILLON (ENTROUVERTURE DU PORTAIL)

ATTENTION! La fonction du portillon est active
a la sortie d’usine.

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir 2
Mode de programmation de la commande = Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "Fr"

= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK"

= sur l'écran on verra une chiffre de l'étendue 1-15, symbole "0"
ou "= ="

L'apparition d'un des symboles mentionnés signifie:

"0" - fonction de portillon est desactivée. Dans ce cas-la le
bouton de la télécommande no 2 ne marche pas. Le bouton no 1,
ainsi que tous les deux boutons de sonnerie cause l'ouverture ou la
fermeture compléte du portail.

"- =" - fonction de portillon est desactivée. Les fonction des
boutons no 1 et no 2 sont inversées - le bouton no 1 ne marche
pas. Le bouton no 2 ainsi que tous les deux boutons de sonnerie
cause l'ouverture ou la fermeture compléte du portail. Tel réglage
est utile quand on emploie la méme télécommande pour se servir
de deux commandes.

Une chiffre de l'étendue 1-15 - fonction de portillon est
activée, sa valeur définit la largeur de l'entrouverture du portail
indiqué en seize parts du cycle complet de l'ouverture du portail
(par exemple 4 signifie 4/16* du temps nécessaire pour l'ouverture
compléte du portail c'est-a-dire l'ouverture pour ca. 25% du portail)

Pour modifier le réglage de cette fonction il faut:

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a le réglage desiré
aparaisse

= valider le réglage en appuyant le bouton "OK"

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

*) 4/16*4m = 1m

IV. FERMETURE AUTOMATIQUE DU PORTAIL

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir =
Mode de programmation de la commande = Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur l'écran on voie
l'inscription "Au"

= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK"

Sur I'écran on va voir les chiffres de l'etendue 0,0-9,9:

= La chiffre "0.0" signifie que la fonction de la fermeture automatique
est desactivée. Dans ce cas-la il faut fermer le portail & l'aide de la
télécommande ou du bouton chaque fois aprés son ouverture.

= La chiffre de l'etendue "0.1-9.9" signifie que la fonction de la
fermeture automatique est activée et sa valeur définit le temps qui
va passer du moment de l'arrét du portail jusqu'au moment du
commencement de sa fermeture. Le temps est indiqué en minutes
et ses parts décimales

Pour modifier le réglage de cette fonction il faut:

= appuyer le bouton (+)ou(-)juqu'au moment ou l'on voie le réglage
desiré

= valider le réglage en appuyant le bouton "OK"

= par appuyer le bouton "OK" on quitte le réglage de la fonction sans
engregistrer les modifications dans la mémoire. Sur I'écran on verra
l'inscription "Au"

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

V. INTRODUCTION DU CODE DE L'INSTALLATEUR

L'entrée dans le mode de programmation est possible aprés avoir
introduit le code d'installateur. Il faut cependant se souvenir de que le
portail doive se trouver en repos (ouvert ou fermé).

ATTENTION: Dans le mode de programmation les
télécommandes et le boutons de sonnerie ne
provoquent pas les mouvement du portail.

ATTENTION: le code orinal réglé de fabrication
c'est: 1234 et l'exemple décrit ci-aprés concerne
l'introduction de ce code.

= appuyer un bouton quelconque (Anuluj), (+), (-) sur le pupitre du
module de programmation.
Sur I'écran on verra "00.":

= introduire la premiére chiffre du code d'installateur (1) & l'aide des
boutons (+), (-)
Sur I'écran on verra la premiére chiffre "01.":

ATTENTION: le point lumineux sur I'écran indique la
chiffre qui est en voie de modification.

valider la premiére chiffre du code en pressant "OK"
introduire la deuxiéme chiffre du code d'installateur (2) a l'aide des
boutons (+), (-)
Sur l'écran on verra la deuxiére chiffre "2.1":
valider la deuxiéme chiffre du code en pressant "OK". Quand on
appuye le bouton "OK." I'écran se remett a la position initialle et est
prét & l'introduction des chiffres suivantes.
= introduire la trosiéme chiffre du code d'installateur (3) a l'aide des
boutons (+), (-)
Sur I'écran on verra la trosiéme chiffre "03.":
= valider la troisiéme chiffre du code en pressant "OK"
= introduire la quattrieme chiffre du code d'installateur (4) & l'aide des
boutons (+), (-)
Sur I'écran on verra la deuxiéme chiffre"4.3":
= valider la quattriéme chiffre du code en pressant "OK"
La commande passe au mode de programmation.
Dans le mode de programmation nous pouvons changer un paramétre
quelconque des fonctions d'usage du portail. Aprés la modification du
paramétre choisi il faut:
= appuyer le bouton "OK",
Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:
= appuyer le bouton "ANULUJ' tant de fois jusqu'a sur I'écran
apparaisse un des messages indiqué dans le chapitre "MESSAGES
VISUALISES PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

L'alimentation

es
photocellules

L'entrée pour
connecter des
photocellules

L'alimentation L'ampoule
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NOTICE DE MONTAGE DETAILLEE ST-2

ATTENTION: La commande est alimentée par le
transformateur de resaeu ou on a employé le
coupe-circuit 1,6 A-F. La sostitution du coupe-circuit
employé a un autre d'une valeur ou type différent
peut causer 'endommagement de la commande au
cas de la haute tension de l'installation ~230 V.

1. DESTINATION

La commande est destinée & commander les portails coulissants dotés d'une
installation ~24V. Gréace & la possibilité denregistrer dans la mémoire 60
télécommandes (au mximum 470 en option) et faire manoeuvres par
cébles (& laide des boutons) elle convient parfaitement aux habitats collectifs
fermés, les parking gardés et le parkings commerciaux.

1l. MODES DE FONCTIONNEMENT DE LA COMMNADE

La commande commence louverture ou la fermeture du portail aprés
avoir regu le signal emmis par une télécommande ou par le bouton. Le
premier mouvement aprés la connexion du portail, si la commande n'a
pas été calibrée, se fait a pleine vitesse. Pour effectuer la calibration
automatique le portail doit exercer l'ouverture compléte. La calibration
consiste & mésurer la longueur du portail. Une fois la calibration est faite,
& une distance de 50 cm avant la fermeture du portail et son ouverture
compléte la commande rellantit la course du portail pour diminuer la force
de pression sur un eventuel obstacle.

Le signalateur lumineux connecté & la commande clignotte quand le
portail est en mouvement. Le signalateur indique aussi dans la méme
facon, & 6 secondes en avant, le commencement de la fermeture
automatique du portail.

La recalibration peut étre faite automatiquement au cas du passage
manuel du portail quand la commande est alimentée.

I1l. DESSIN DE LA CENTRALE ET DE LA PLAQUE DES JOINTS DE
LA COMMANDE ST-2

(88 )
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Dessin 1

IV. LES PARAMETRES DES COMPOSANTS DE LA COMMANDE ST-2 ET
LA DESCRIPTION DES SORTIES

La plaque principale de la commande est située dans une boite

d'une classe d'hermeticité IP66. Le faisceau de cables tiré de la boite

a l'aide du canal PG-11 de la classe d'hermeticité IP54.

1. Données téchniques:
Centrale de la commande + plaque des joints
Etendue de tension d'alimentation 24V~ 50Hz *'*/_,
Consommation minimale de I'électricité en répos 130mA “**/ ...
Consommation maximale de I'¢lectricité en répos 200mA *'**/ ..
Consommation maximale de I'¢lectricité (24V~) 7,7A
Etendue des temperatures pendant le fonctionnement - 30°C + +85°C
L'alimentation de la commandes protegée avec le coupe-circuit 6,3A F
(rapide)
Télécommande aux codes modifiables
Fréquence du travail 433,92Mhz +100kHz

(temp. entourage 25°C)

Tension d'alimentation +12V
Consommation d'électricité 4 + 6 mA
Pile A23

Mode de modulation FSK (modulation de fréquence pour

des signaux numériques)

éscription et parametres des sorties/entrées de la commande

alimentation de la tension nominale 24V~ 50Hz *'**/

ampoule de max 25 W (protection contre le court-circuit)
moteur du courant continu de la tension nominale 24V et le
courant nominale de valeur maximale 7,7 A (protection contre le
court-circuit)

7-11 entrées de commande NC/NO, paramétres +/-35V - maximale
tension unique qui puisse apparaitre sur les entrées sans les
endommager
7. STER2 - ntrée guidée par le portillon (masse activée -

NO). L'entrée correspond au deuxiéme
bouton dans la télécommande L'entrée de la
fermeture du portail quand la fonction "HOLD
TO RUN" est activée.

8. STER1 - entrée pour géstioner tout le portail (masse
activée - NO). L'entrée correspond au premier
bouton dans la télécommande. L'entrée de
l'ouverture du portail quand la fonction
"HOLD TO RUN" est activée.

9. KRANC1 - entrée de l'extremité de l'ouverture

= absence active de masse - NC (configuration
par défaut)
= masse activée - NO
10. COM (MASA) - sortie de la masse
11. KRANC2 - entrée de |'extremité de la fermeture
= absence active de masse - NC (configuration
par défaut)
= masse activée - NO
12-14- entrées de commande NC/NO, paramétres +/- 35 V -
maximale tension unique qui puisse aparaitre sur les
entrées sans les endommager

12. STOP2 - entrée STOP pour une fermeture immédiate
du portail (absence active de masse - NC)

13. BARIERA - entrée de connexion de la barriére (absence
active de masse - NC)

14. STOP1 - entrée paramétrique STOP pour une
fermeture immédiate du portail. Le paramétre
est du 8,2KQ L'entrée répond & un
changement de paramétre qui soit supérieure
a +100% (16,4KQ)et inferieure a - 75% (2KQ)

15. COM (MASA) - sortie de la masse

Anntena - joint pour connecter l'antenne au fil intérieur

du cable de l'antenne montée dans la colonne

O-hNU

2.
1,
3,
5,

"Anuluj",

"(-)", "(+)", "OK" - boutons pour programmer la commande.

Sortie (OUTPUT)

~24V - joint pour connecter l'alimentation des
dispositifs auxiliaires.

V. FONCTION UTILES

= arrét du portail en mouvement quand la zone est transgressée (barriére)
entrouverture du portail (portaillon)

fermeture automatique du portail aprés son ouverture (en option)

start retardé et arrét du portail

commande @& l'aide de télécommandes aux codes modifiables
(standard 60 télécommandes), sur commande il sont disponibles
les télécommandes suivantes:

- pour 170 télécommandes

- pour 270 télécommandes

- pour 370 télécommandes

- pour 470 télécommandes

= travail de la commande dans le mode "HOLD TO RUN”
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= travail de la commande dans le mode "COLONIE" (habitat collectif)

= possibilité d'une introduction et éffacement séléctifs des
télécommandes

= possibilité d'une programmation simple des télécommandes a
l'aide du bouton qui se trouve sur la plaque des joints (en option)

= deux sorties STOP pour une fermeture immédiate du portail.

= écran digital (numérique) qui indique:

- l'état du travail du portail: fermeture, ouverture du portail, mouvement
rapide, mouvement lent, arrét en mouvement soit pendant l'ouverture
soit pendant la fermeture en en indiquant la cause

- manoeuvres éffectuées pendant la programmation

-endommagement des extremités, court-circuit du moteur,
endommagements de la commandes

= Compteur des cycles de travail du portail
- compteur des fermeture du portail
- compteur des ouvertures du portail
- compteur des arréts du portail dus & un obstacle pendant la
fermeture
- compteur des arréts du portail dus a un obstacle pendant
l'ouverture
= enregistrer dans la mémoire |'état aprés l'atténuation de
I' alimentation grace & la mémoire éfficace EEPROM
= protection de la fonction de programmation a l'aide d'un code
d'installation & 4 chiffres
= la commande posséde deux types de protection contre la
surcharge - dynamique et statique - et la possibilité d'une
sélection automatique des valeures nécessaires de protection
= fonction de reinstallations des réglage originaux (de fabrication)
= fonction du blocage temporel des protections contre la surcharge
activée par appuyer le bouton de télécommande et le mantenir
pressé lorsque le portail est en mouvement.

VI. MODE D'EMPLOIE

Pendant I'exploitation du portail on peut se servir de:

= |la commande a distance par la télécommande 4 canaux,
= la commande & cable - & l'aide des boutons de sonnerie.

1. Ouverture et fermeture du portail

BOUTON 1

BOUTON 2

Dessin 2

L'ouverture du portail se fait quand le bouton no 1 de la
télécommande est pressé ou quand le bouton de la commande de
sonnerie connecté aux contacts no 7, 10 (dessin 1) est pressé
pendant 0,5 seconde

Pour fermer le portail il faut appuyer un bouton de la télécommande
ou un bouton de la commande de sonnerie connecté aux contacts no
8, 10 ou 7, 10 (dessin 1) pendant 0,5 seconde

ATTENTION: le portail peut se fermer automatiquement
aprés le temps programmé par linstallateur.

2. Fonction de portillon (entrouverture du portail)

Pour mettre en marche cette fonction il faut activer une fonction
correspondante (voir = Mode de programmation de la
commande > Portillon (entrouverture du portail)), en plus la
commande doit étre calibrée. Le fonction est activée au moment du
réglage original (de fabrication) et ouvre le portail pour 5/16 de la
largeure totale du portail. Pour un portail de 4 m de longueur le
portillon s'ouvre jusqu'a 5/16 x 4m = 1,25 m de largeur.
L'entrouverture du portail se fait quand le bouton no 2 de
télécommande est appuyé ou quand le bouton de commande de
sonnerie connecté aux contacts no 8, 10 (dessin 1) est pressé.

Au cas davoir use la télécommande (dans cet example la
télécommande no 3) sur l'écran on va voir le inscription suivant:

g-8e-8a8a-

PORTAIL FERME

TELECOMMANDE EMPLOYEE NO 3 OUVERTURE DU PORTILLON

-gd

OUVERTURE INCOMPLETE

OUVERTURE RAPIDE OUVERTURE LENTE

Au cas d'employer le bouton de commande sur I'écran on va voir le
inscription suivant:

ClE

PORTAIL FERME OUVERTURE DU PORTILLON OUVERTURE RAPIDE OUVERTURE LENTE OUVERTURE INCOMPLETE

v

Pour fermer le portail il faut presser un bouton de télécommande ou
un bouton de commande de sonnerie connecté aux contacts no 8, 10
ou 7, 10 (dessin 1)

~6l8)

OUVERTURE INCOMPLETE FERMETURE RAPIDE FERMETURE LENTE PORTAIL FERME

3. Fermeture automatique du portail

La commande posséde l'option d'une fermeture automatique du
portail aprés son ouverture.

Pour pouvoir se servir de cette fonction il faut l'activer (voir = Mode de
programmation de la commande = Fermeture automatique du
portail). Le portail va se fermer aprés le temps programmé dans
I'étendue 6 - 10 sec. ou aprés 6 sec.aprés le passage a travers le portail
(aprés la transgression de la barriére - si celle-ci est montée). Quand le
portail s'arréte, si l'option "fermeture automatique" est activée, sur l'écran
on va voir linscription suivante: "Au"

=

[ L

(a—

N

—'0| | -’ o

On peut suspendre la fermeture automatique par arréter le
portail a l'aide de télécommande ou par appuyer le bouton de
commande. La réactivation de la fermeture automatique du
portail se fera aprés la mise en marche du portail a l'aide de
télécommande ou du bouton de commande.

La suspension de la fermeture automatique du portail se
produira aussi si le portail est arrété mechaniquement pendant
sa fermeture. Dans ce cas-la le portail s'ouvrira et tentera @ se
renfermer. Si la troisieme tentative n'est pas réussite, le portail
restera dans la position de son arrét. Pour fermer le portail il faut
appuyer le bouton de télécommande ou celui de commande.
Quand le bouton de télécommande ou celui de commande sera
pressé la fermeture automatique sera reactivée. La suspension de
la fermeture automatique se fait aussi apres l'atténuation de
I'alimentation de la commande et sa recuperation.

La fonction de la fermeture automatique sera retenue quand
la fonction "HOLD TO RUN" serait activée.

La fonction de la fermeture automatique n'est pas activée de
sa fabrication.

4. Barriére
La barriére protége les personnes ou un véhicule contre le coup par le
portail quand ils se tfrouvent dans sa zone de manoeuvres. La
transgression de la barriére provoque la réaction de la commande en
fonction des réglages (voir mode de programmation de la commande
la fermeture automatique du portail et voir aussi mode de
programmation la commande la barriére) effectués par l'installateur.

A continuation on décrit quatire modes du travail de la "Barriére":

1. La transgression de la barriére provoque l'arrét du portail pendant
son ouverture et fermeture.

2. La transgression de la barriére cause l'arrét du portail pendant son
ouverture. Par contre pendant sa fermeture se produit l'arrét du
portail et aprés un instant - son ouverture compléte.

3. La transgression de la barriére provoque l'arrét du portail pendant
sa fermeture.

4. La transgression de la barriére provoque l'arrét du portail pendant
sa fermeture et aprés un instant se fait son ouverture compléte.

ATTENTION: Si sur la voie de la barriére se frouve un
obstacle la tentative de mettre en marche du portail a
laide de télécommande fait seulement sallumer la
lampe de signalation pour 4 sec et appardgiire sur
lécran le numéro de télécommande employée (pour
cet example le numéro 3) et ensuite linscription "bA".
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Par contre la tentative de mettre en marche du
A portail a l'aide du bouton fait seulement s'allumer

o

la lampe de signalation pour 4 secondes et
apparaitre sur I'écran l'inscription "BA"
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gl5~-.~ 85

PORTAIL FERME BARRICRE ACTIVEE
iy iy
gl\i6) >~ 8)e.

FERMETURE INCOMPLETE FERMETURE INCOMPLETE

=)=kl ='=)

PORTAIL OUVERT PORTAIL FERME

mllym] i
bo 'bO * * bo g
PORTAIL OUVERT
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Quand la fonction de la fermeture automatique est activée la
barriére contrdle la zone de passage du portail avant sa fermeture.
Si pendant le passage du temps qui reste & la fermeture automatique
le temps va étre corrigé de telle facon que la fermeture du portail se
fasse 6 secondes apres la sortie de la zone de son travail.

A la sortie d'usine la fonction barriére est active. Par contre l'option
de la barriére est reglée dans le mode 4. Au cas vous aimiez changer
le réglage original de fabrication voir » MODE DE
PROGRAMMATION DE LA COMMANDE -> BARRIERE

5. "HOLD TO RUN”

Metire en marche de cette fonction cause le mouvement du portail
seulement quand une des entrées de commande manuelle du portail
STER1 ou STER2 est activée (borne 8 ou 7 sur la plaque des joints serré
& la MASSE, voir le dessin 1). L'activation de l'entrée rompue cause
l'arrét immédiat du portail. On ouvre le portail & l'aide de I'entrée STER2
(borne 7, dessin 1). On ferme le portail avec l'entrée STER1 (borne 8,
dessin 1). Au cas de l'entrée de la barriére activée (borne 13, dessin 1)
son activation provoquerait l'arrét du portail pendant la fermeture ou la
fermeture et l'ouverture, cela depend du réglage de l'otpion de la
fonction de la barriére.

ATTENTION! La mise en marche de la fonction

HOLD TO RUN provoque:

= limpossibilité de géstioner le portail avec les
téléecommandes. L'usage de la télécommande
programmée dans la commande fait uniquement

apparditre sur I'écran linscription "Hr".

)| D

A

—'0| | —"0

= |la suspension du fonctionnement de la fermeture
automatique du portail méme si cette fonction soit
réglé dans la commande. .

l'activation de l'entrée de la BARRIERE pendant
la femreture ou l'ouverture du portail fait
uniquement retenir le mouvement du portail,
cela depend du réglage de l'option de la
fonction de la barriére. Par contre l'ouverture du
portail sera bloquée pendant l'activation de
I'entrée de la barriére pendant la fermeture du
portail pour les options 2 et 4 de la fonction de
la barriére.

6. COLONIE (habitat collectif)

La mise en marche de cette fonction cause une interception
temporelle du contréle du portail par un exploiteur au moment
quand un bouton de la télécommande soit pressé. Cela signifie que
l'autre exploiteur du portail ne peut pas avec sa télécommande
perturber le travail du portail jusqu'au moment de sa fermeture.
L'usage de la télécommande par un autre exploiteur n'aura aucune
influence sur le travail du portail et sur I'écran on verra d'abord le
numéro de sa télécommande enregistré dans la mémoire de la
commande (pour l'exemple présent c'est le numéro 3) et ensuite
l'inscription "0S". Au cas le portail ne bouge pas, la lampe
s'allumerait pour 4 sec.

88-88-88

TELECOMMANDE EMPLOYEE NO 3 FONCTION COLONIE ACTIVEE

On obtient le deblocage de la possibilité de gestioner le portail par

les autres dans les situations suivantes:

= immédiatement aprés la fermeture du portail

= dans un décalage de 20 sec aprés l'arrét du portail pendant sa
fermeture ou son ouverture

= dans un décalage de 4 minutes de la demiére pression de la télécommande

—~,

7. Signalation lumineuse

La fonction de signalateur exterieure est accomplie par la lampe
située a la proximité du portail.

P Le clignottement de la lampe avertit du portail en mouvement.
Aprés la fermeture du portail la lampe peut briller encore pendant
le temps programmé pendant l'installation de la commande (voir
= MODE DE PROGRAMMATION DE LA COMMANDE =>
réglage du temps de briller de la lampe de signalisation
apreés la fermeture / ouverture du portail).

Le clignottement de la lampe pendant 6 secondes quand le portail
est ouvert avertit de que la fermeture automatique du portail
commence dans un instant aprés son ouverture.

L'éclairage de la lampe pendant 4 secondes signale un obstacle
dans la zone de la barriere

L'éclairage de la lampe chaque une sec pendant 2 secondes
signifie qu'il y a eu latténuation d'alimentation pendant le
mouvement du portail ou au cas ou le portail était ouvert et la
fermeture automatique du portail activée. Dans ce cas-la le travail
du portail est retenu et recommencera quand le bouton de la
télécommande ou celui de commande sera pressé.

8. Gestion de deux portes avec les mémes télécommandes

Il est possible de géstionner d'une maniére indépendante et sans
conflict le travail de deux portail situés dans une petite distance l'un a
lautre & l'aide des mémes télécommandes. Quand les réglages
nécessaires sont faits (voir & MODE DE PROGRAMMATION DE LA
COMMANDE =» géstionner deux portails)'le bouton 1" de la
télécommande va géstionner un portail et "le bouton 2" l'autre
portail. Les commandes n'auront pas de possibilité d'entrouvrir le
portail (fonction de portillon).

9. Protection contre la surcharge

La commande ST-2 posséde un systétme bien developpé de
protection contre la surcharge qui puisse se produire quand le portail
passe sur un obstacle pendant sa fermeture ou l'ouverture.

Le portail glisse avec difficulté qui depend de son poid et des
résistance produites par les leviers de l'entrainement du portail.
L'arrét méchanique du portail en mouvement cause I'augmentation
de la consommation de I'électricité par le moteur de commande du
portail.

La commande posséde deux types de protection contre la surcharge:

= dynamique ('dn")

= statique ("st")
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9.1. Protection dynamique ("dn")

La protection dynamique indique la valeur par laquelle peut augmenter
d'une fois le courent nécessaire pour faire marcher le moteur
d'entrainement du portail. Cette valeur est établie automatiquement par
la commande (voir = Protection contre la surcharge = Sélection
automatique de protection dynamique et statique) ou
manuellement par linstalateur durant le montage (voir & Mode de
programmation de la commande = La surcharge statique = La
surcharge dynamique).

Pendant le travail du portail le courent nécessaire pour le moteur est
analisé par la commande. Quand son augmentation est supérieure
& sa valeur réglée dans l'option "dn" le portail sarréte selon la =
Procédure de l'arrét apres la surcharge ci-décrite en continuation.

Au cas dun arrét du portail causé par un
ammoncellement de neige par exemple, I'exploiteur
peut remetire le portail en mouvement avec la
protection dynamique desactivée. On le fait par
appuyer et mantenir pressé le bouton de la
télécommande lorsque le portail est en mouvement.

9.2. Protection statique ("st")

La protection statique indique la valeur de courent nécessaire pour le
moteur d'entrainement du portail dont le dépassement provoque l'arrét
du portail par la commande. Cette surcharge constitue une protection
supplémentaire (par exemple quand la protection dynamique est
desactivée par appuyer et mantenir pressé le bouton de la
télécommande lorsque le portail est en mouvement). Cette valeur est
établie automatiquement par la commande (voir = Protection contre
la surcharge = Sélection automatique de protection dynamique
et statique) ou manuellement par linstalateur durant le montage (voir
= Mode de programmation de la commande < La surcharge
statique = La surcharge dynamique).

ATTENTION. La protection statique ne peut étre
desconnectée.

9.3. La sélection automatique de la protection dynamique ou statique
Quand la fonction est activée la commande en effectuant deux cycles
complets de fermeture et ouverture exerce un réglage automatique
des protections. Quand la fonction est activée (voir = Mode de
programmation de la commande = Sélection automatique de
la surcharge "st" et "dn") il faut plusieurs fois mettre en marche le
portail, toujours en accompagnament d'un installateur. Lorsque l'on

fait "la sélection automatique de protection" la commande régle ses
valeurs maximales et sur l'écran de temps en temps on voit
l'inscription "PA".

hit

i

:Uo —'0

Il faut rassurer que pendant le test le portail ne trouve aucun
obstacle sur la zone de manoeuvre. Quand le test est terminé la
commande retient constamment dans sa mémoire les valeurs de
deux protections obtenues pendant la mesure.

9.4. Procedure d'arrét aprés la surcharge

Aprés l'arrét mechanique du portail pendant sa fermeture/ouverture

la commande arréte le portail et le recule doucement/legérment

pour se debarrasser de l'objet qui a provoqué son arrét. En plus sur

I'écran de la commande on verra le renseignement sur la cause de

l'arrét du portail: la surcharge dynamique ou statique (voir =

MESSAGES VISUALISES PENDANT LE TRAVAIL DE LA

COMMANDE).

Si la fonction de la fermeture automatique du portail est activée:

= pendant sa fermeture le portail aprés son arrét mechanique et aprés
le débarras de l'objet qui le bloquait, le portail s'ouvre et reprend la
tentative de se renfermer (voir = EMPLOIE =>» Fermeture
automatique du portail)

= pendant son ouverture le portail aprés l'arrét mechanique et aprés
le débarras de l'objet qui le bloquait se renferme.

10. Compteur des cycles du travail du portail

La commande posséde des compteurs qui indiquent le nombre des

cycles du travail du portail. Gréce & ces compteur on peut vérifier

combien de fois le portail a été fermé, ouvert, quel était le nombre

d'arréts dus @ la surcharge pendant la fermeture et l'ouverture du

portail. Le nombre maximal des indication correspond a 999999

cycles.

Pour contréler les indications des compteurs il faut voir:

= mode de programmation de la commande - nombre des
fermetures du portail.

= mode de programmation de la commande - nombre des
ouvertures du portail

= mode de programmation de la commande - nombre des
arréts du portail pendant sa fermeture

= mode de programmation de la commande - nombre des
arréts du portail pendant son ouverture

VIl. MESSAGES VISUALISES PENDANT LE TRAVAIL DE LA
COMMANDE

Pendant la fermeture ou l'ouverture du portail sur I'écran:
= deux lettres clignottent quand le portail passe avec la vitesse maximale
= la derniére lettre clignotte quand le portail passe lentement

commande calibrée commande non calibrée

Portail fermé
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Le portail arrété pendant sa fermeture a l'aide de la télécommande,
du bouton de la barriére ou aprés l'atténuation de l'alimentation
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Le portail arrété mechaniquement pendant sa
fermeture - la protection statique est en fonction
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Le portail arrété mechaniquement pendant sa
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VIII. INSTALLATION ET MISE EN MARCHE DE LA COMMANDE
desconnecter l'alimentation
monter la commande sur l'endroit appropié situé dans la colonne du
portail
fixer la plaque des joints (dessin 3) de telle facon que l'assemblage
de vis se trouve en bas
connecter les fils & l'assemblage de vis et ensuite les introduire dans
la plaque des joints suivants:
- de l'alimentation
- de l'ampoule (max 25W)
- de l'extrémité de l'ouverture et de la fermeture du portail

¢ absence active de masse NC (configuration par défaut)

* masse activée NO
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- de la barriére en option (NC)
- eventuellement de la commande manuelle (NO)
- eventuellement de l'etrée paramétrique STOP1 pour connecter les
listeau de securité
- eventuellement de I'entrée STOP2 (NC)

= connecter le joint de la commande & la prise dans la plaque des
joints

= mettre la coupe-circuit 6,3A F dans la prise de coupe-circuit sur la
plaque des joints

= connecter l'alimentation ~24V de la commande

= contréler a l'aide des télécommandes ci-jointes le fonctionnement du

programmation de la commande 2 Sélection automatique de
surcharge statique "St" et dynamique "dn" et la commande elle-
méme choisit les valeurs correspondantes de deux surcharges. S'il est
nécessaire il y a la possibilité de modifier le surcharges réglées: dans
ce but il faut faire marcher la fonction voir & Mode de
programmation de la commande = Surcharge statique et
Surcharge dynamique.

Aprés avoir fait les actions mentionnées il faut passer, en relation au
besoin, au réglage des fonctions de la commande

portail o=
n régler la géstion du commutateur de l'extrémité de telle fagon que |E Sgé F6.3A (szybk1>
pendant un mouvement rapide le portail ne frappe pas les piliers | ﬁgg' - -
extrémes |E <=M
= effectuer le réglale de la surcharche. Pour exercer le réglage de la - -
surcharge il faut mettire en marche la fonction voir & Mode de | = T -
m MOz
—
5 >C
Zn-
- |I| NTO . Zr
DESIGNATION (DESCRIPTION DES SORTIES) ST-2: |E Pt ocC
1- L'ALIMENTATION ~24V N ~ nata
2 - L'ALIMENTATION ~24V w |E - —
3 - L'AMPOULE ~24V ®\_
4 - L'AMPOULE ~24V a |E N\ .
5 - LE MOTEUR 1 L » ~
6 - LE MOTEUR 1 ol |I| o o |
7 - LE BOUTON DE COMMANDE DU PORTILLON (IL CORRESPOND AU > ~
DEUXIEME BOUTON DE LA TELECOMMANDE). LE BOUTON DE LA 0N |E = .
FERMETURE DU PORTAIL QUAND LA FONCTION "HOLD TO RUN" EST c -
ACTIVEE ] NI[|[| sTER2 .
8- LE BOUTON DE GESTION POUR TOUT LE PORTAIL (IL CORRESPOND ~
AU PREMIER BOUTON DE LA TELECOMMANDE). LE BOUTON DE [o0) |E STER1 @ -+ .
L'OUVERTURE DU PORTAIL QUAND LA FONCTION "HOLD TO RUN" EST L ~
ACTIVEE o o [T || KRANC! '
9 - L'ENTREE DE L'EXTREMITE DE L'OUVERTURE (KRANC1) . —_———
10 - COM (MASSE) o ||| co™
11 -L'ENTREE DE LEXTREMITE DE LA FERMETURE (KRANC2) .
12 -LENTREE STOP2 POUR UN ARRET IMMEDIAT (DEMERGENCE) DU — ||| <RANC2 >
PORTAIL (L'ABSANCE ACTIVE DE MASSE) = stor2 | @ o 3
13 -L'ENTREE POUR CONNECTER LA BARRIERE DE L'INFRAROUGE i N |E ~ =
14 -LENTREE PARAMETRIQUE (8.2KOHM) STOP1 POUR UN ARRET —_ BARIERA D
IMMEDIAT DU PORTAIL. ON CONNECTE LE PARAMETRE 8.2KOHM W o
ENTRE LES ENTREES 14 ET 15. —
15 -COM (MASSE) =5 |I|
ANTENNA - JOINT POUR CONNECTER LANTENNE AU FIL INTERIEUR & COM ™ sTOP1-8. 2K )|
DU CABLE DE L'ANTENNE MONTEE DANS LA COLONNE
Dessin 3 - la plaques des joints
IX. REGLAGE DES FONCTIONS DE LA COMMANDE
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La commande posséde 4 boutons sur la plaque des joints et un écran
composé de deux séctions a l'interieure de la commande qui permettent
modifier ses réglage et contréler les action effectuées

NOM DU BOUTON FONCTION REALISEE

Valider l'information introduite. Faire marcher la
OK programmation rapide des télécommmandes
(OPTION - activée originalement de fabrication)

’ ANULUJ

HAnnuIer l'information introduite. ‘

Passer "en avant' dans la mémoire de la commande

I
ICE

Passer "en arriére" dans la mémoire de la commande

X. MODE DE PROGRAMMATION DE LA COMMANDE

1. Programmation simple des télécommandes

En premier lieu on va décrire la "FONCTION D'UNE PROGRAMMATION
SIMPLE DE TELECOMMANDES'". Cette fonction est activée originalement
(de fabrication) (PC = on). Pour programmer une nouvelle télécommande
de la commande on appuye pendant 6 secondes le bouton "OK" jusqu'au
moment ou sur l'écran apparaisse linscription "Pr' et la lampe de
signalisation commence a clignotter. Ensuite on presse un bouton
quelconque dans la télécommande & programmer. Sur l'écran on verra
linscription qui informe sou quel numéro la nouvelle télécommande vient
d'étre progra‘mmée,

O

PROGRAMMATION RAPIDE NOUVELLE TELECOMMANDE EST PROGRAMME
DE TELECOMMANDES AU NUMERO 3 DANS LA COMMANDE

La commande quitte automatiquement la fonction de programmation
rapide des télécommandes aprés 5 secondes comptées de la
programmation du derniére télécommande.

Quand on voudrait éffacer toutes les télécommandes de la mémoire
de la commande avant de programmer la nouvelle télécommande, il
faut appuyer le bouton "OK." et le mentenir pressé pendant 10
secondes. Cela fait s'allumer la lampe du mode continu et sur I'écran
on verra clignoter l'inscription "Pr". Ensuite aprés 5 secondes la lampe
commence a clignotter, cela signifie que l'on peut programmer les
télécommandes suivantes dans la commandes.

Pour changer l'état de la "FONCTION D'UNE PROGRAMMATION
SIMPLE DE TELECOMMANDES" voir & Mode de programmation de
la commande = Fonction d'une programmation rapide des
télécommandes.

2. Introduction du code de l'installateur

L'entrée dans le mode de programmation est possible aprés avoir
introduit le code d'installateur. Il faut cependant se souvenir de que le
portail doive se trouver en repos (ouvert ou fermé).

ATTENTION: Dans le mode de programmation les
télécommandes et le boutons de sonnerie ne
provoquent pas les mouvement du portail.

ATTENTION: le code orinal réglé de fabrication c'est:
1234 et l'exemple décrit ci-aprés concerne
l'introduction de ce code.

= appuyer un bouton quelconque (Anuluj), (+), (-) sur le pupitre du
module de programmation.
Sur I'écran on verra "00.":

il
10

-’ O

= introduire la premiére chiffre du code d'installateur (1) a l'aide des
boutons (+), (-)
Sur l'écran on verra la premiére chiffre "01.":

- |

L1

(a—))

10

(o) — e

ATTENTION: le point lumineux sur I'écran indique la
chiffre qui est en voie de modification.

= valider la premiére chiffre du code en pressant "OK"
= introduire la deuxiéme chiffre du code d'installateur (2) a l'aide des
boutons (+), (-)

= Sur |'écran on verra la deuxiére chiffre "2.1":

iy

LU

- e >0

= valider la deuxiéme chiffre du code en pressant "OK". Quand on
appuye le bouton "OK." I'écran se remett a la position initialle et est
prét & l'introduction des chiffres suivantes.

= introduire la trosiéme chiffre du code d'installateur (3) a l'aide des
boutons (+), (-)
Sur l'écran on verra la trosiéme chiffre "03.":

[y

A
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= valider la troisieme chiffre du code en pressant "OK"

= introduire la quattrieme chiffre du code d'installateur (4) a l'aide des
boutons (+), (-)
Sur I'écran on verra la deuxiéme chiffre "4.3":

o
) |
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= valider la quattriéme chiffre du code en pressant "OK"
La commande passe au mode de programmation.

Dans le mode de programmation nous pouvons changer un paramétre

quelconque des fonctions d'usage du portail. Aprés la modification du

paramétre choisi il faut:

= appuyer le bouton "OK",

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ' tant de fois jusqu'a sur l'écran
apparaisse un des messages indiqué dans le chapitre "MESSAGES
VISUALISES PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE"

3. Modification du code d'installateur

introduire la commande dans le mode de programmation (voir =

Mode de programmation de la commande = Introduction du

code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "Pn":

-
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= appuyer le bouton "OK"

= introduire le nouveau code selon la procédure 2 Introduction du
code d'installateur

= appuyer le bouton "OK" 5 fois

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" autant de fois jusqu'a sur I'écran on
voie un des messages indiqué dans le chapitre "MESSAGES EXPOSE
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

4. La surcharge statique

introduire la commande dans le mode de programmation (voir =

Mode de programmation de la commande = Introduction du

code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "St"
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= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK"

= Sur l'écran on verra une chiffre de l'étendue 1.5-13.3 qui signifie le
courant indiqué en ampéres consommé par le moteur, cela provoque
une rupture immédiate du mouvement du portail faite par la commande.

= par appuyer le bouton (+)ou(-) on peut modifier la valeur de ce
réglage

= pour valider le réglage il faut appuyer le bouton "OK"

= pour annuler les modifications introduite il faut appuer le bouton
"Anuluj"

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

5. La surcharge dynamique

introduire la commande dans le mode de programmation (voir =2

Mode de programmation de la commande = Introduction du

code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "dn"
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= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK"

= Sur I'écran on verra une chiffre de I'étendue 0.5-6.2 qui signifie une
brusque augmentation du courant consommé par le moteur indiqué
en ampéres, cela provoque une rupture immédiate du mouvement
du portail faite par la commande

= par appuyer le bouton (+)ou(-) on peut modifier la valeur de ce
réglage

= pour valider le réglage il faut appuyer le bouton "OK"

= pour annuler les modifications introduite il faut appuer le bouton
"Anuluj”

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE"

6. Sélection auvtomatique de surcharge statique "St" ou

dynamique "dn"

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir =2
Mode de programmation de la commande = Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "PA"

o
L),

= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK"

= sur |'écran on verra l'inscription "of" ou "on".

Par appuyer le bouton (+) ou (-) on peut modifier la valeur de ce
réglage

= pour valider le réglage il faut appuyer le bouton "OK"

= pour annuler les modifictions introduite il faut appuyer le bouton
"Anuluj"

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

7. Annulation de calibration de la commande

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir =2
Mode de programmation de la commande = Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription:
"Cr" - si la commande est calibrée (la longueur du portail est
enregistrée dans sa mémoire et la commande effectue un
mouvement lent dans ses extrémités)

D)
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= annulation de la calibration se produira aprés avoir appuyé le
bouton "OK." 5 fois
"er" - si la commande n'est pas calibrée - il n'est pas nécessaire
d'annuler la calibration

L) =
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Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

8. Portillon (entrouverture du portail)

introduire la commande dans le mode de programmation (voir =

Mode de programmation de la commande = Introduction du

code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "Fr"

L0 0D
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= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK"
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= sur l'écran on verra une chiffre de l'étendue 1-15, symbole "0" ou "- ="

iy L)

L0100 0|00,

"0 -— O "0 fem—

L'apparition d'un des symboles mentionnés signifie:
"0" - fonction de portillon est desactivée. Dans ce cas-la le
bouton de la télécommande no 2 ne marche pas. Le bouton no 1,
ainsi que tous les deux boutons de sonnerie cause l'ouverture ou la
fermeture compléte du portail.
"- =" - fonction de portillon est desactivée. Les fonction des
boutons no 1 et no 2 sont inversées - le bouton no 1 ne marche
pas. Le bouton no 2 ainsi que tous les deux boutons de sonnerie
cause l'ouverture ou la fermeture compléte du portail. Tel réglage
est utile quand on emploie la méme télécommande pour se servir
de deux commandes.
Une chiffre de I'étendue 1-15 - fonction de portillon est activée,
sa valeur définit la largeur de l'entrouverture du portail indiqué en seize
parts du cycle complet de l'ouverture du portail (par exemple 4 signifie
4/16 du temps nécessaire pour l'ouverture compléte du portail cest-a-
dire l'ouverture pour ca. 25% du portail)

Pour modifier le réglage de cette fonction il faut:

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'd le réglage desiré
aparaisse

= valider le réglage en appuyant le bouton "OK"

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

9. Géstion de deux portails

Il existe une possibilité de géstionner d'une fagon indépendante et sans

conflict le travail de deux portails situés dans leur proximité a l'aide des

méme télécommandes.

Pour le réaliser il faut:

= eregistrer dans la mémoire de toutes les deux commandes les
télécommandes qui doivent géstionner les deux portails (voir =
MODE DE PROGRAMMATION DE LA COMMANDE >
Programmation rapide des télécommandes ou voir & MODE
DE PROGRAMMATION DE LA COMMANDE > Télécommandes
= Enregistrement des télécommandes dans la mémoire de la
commande)

m régler une fonction nécessaire dans les deux commandes (voir =
MODE DE PROGRAMMATION DE LA COMMANDE = Portillon
(entrouverture du portail):

La commande du portail no 1  La commande du portail no 2
desadtiver la fonction de desadtiver la fonction de portillon et inverser
portillon (sur lécran on voit les fonctions des boutons de la
télécommande le symbole "0") (sur l'écran on voit le symbole "- =)

Iy )
AT )|
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Quand les réglage mentionnés seront faits les commandes seront
dépourvues de la possibilité d'entrouvrir le portail (fonction de
portillon). Le bouton no 1 va géstionner le portail no 1 et le bouton le
portail no 2.

10. Réglage du temps d'éclairage de la lampe de signalation

apreés la fermeture/ouverture du portail

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir =
Mode de programmation de la commande = Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur l'écran on voie

l'inscription "tL"
— —
L0
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= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK"
Sur l'écran on verra une chiffre de I'étendue 0.0-9.9:
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La chiffre "0.0" signifie que la lampe s'eteint immédiatement aprés la
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fermeture ou l'ouverture du portail.

La chiffre de I'étendue 0.1-9.9 signifie que la fonction est activée et sa

valeur définit le temps (en minutes) et les dixiéemes parts de l'éclairage

de la lampe aprés la fermeture ou l'ouverture du portail.

Pour modifier le réglage de cette fonction il faut:

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqua la valeur desirée apparaisse

= valider le réglage avec le bouton "OK"

= Par appuyer le bouton "ANULUJ" on quitte le réglage de la fonction
sans enregistrer les modifications dans la mémoire

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE"

11. Télécommandes
Dans la mémoire de la commande on peut enregistrer 60
télécommandes au maximum. Les commandes suivantes sont
disponibles sur commande dans lesquelles on peut enregistrer:

= 170 télécommandes

= 270 télécommandes

= 370 télécommandes

= 470 télécommandes
Chaque télécommande est enregistrée dans une section de la
mémoire avec son propre numéro, c'est pourquoi il est trés facile
d'éffacer les télécommandes perdues ou volées de la mémoire.

11.1. Enregistrement des télécommandes dans la mémoire de la

commande

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir =
Mode de programmation de la commande = Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "Pr"

-— |
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= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK"
= choisir avec les boutons (+)(-) le numéro de la section ou la
télécommande doit étre enregistrée

ATTENTION: si le numéro choisi clignotte, cela signifie
qu'elle est désoccupée et on y peut enregistrer la
nouvelle télécommande, par contre les numéros des
sections occupées brillent d'une lumiére continue.

= indiquer le code de la télécommande en appuyant un bouton
quelconque de la télécommande

- acceptation de la télécommande est signalée par l'interruption de

clignottement du numéro de la section.

Si la télécommande se trouve déja dans la mémoire de la
commande, l'enregistrement ne sera pas accompli.

Aprés la lecture du code de la télécommande la commande
verifie si la télécommande se trouve déja dans sa mémoire. Au
cas elle est déja enregistrée elle ne sera enregistrée encore une
fois et pour 2 secondes sur I'écran on verra le numéro avec lequel
la télécommande a été enregistré dans la commande.

- Au cas ou l'écran montre la section occupée la commande
retrouve automatiquement la premiére des sections libres et y
depose le code de la télécommande regue.

- Si l'on voulait programmer dans la section occupée la nouvelle
télécommande il faut en éffacer l'enregistrement actuel par
appuyer 5 fois le bouton "OK" (voir & Mode de programmation
de la commande 2 Effacement des télécommandes de la
mémoire de la commande)

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:
= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES

PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE"

ATTENTION: Pour un nombre plus grand de
télécommandes il vaut la penne de prendre note des
données de Il'exploiteur et le numéro de la
télécommande correspondante pour pouvoir l'éffacer de
la mémoire au cas de sa perte sans la nécessecité
d'éffacer toutes les télécommandes

11.2. Effacement des télécommandes de la mémoire

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir 2
Mode de programmation de la commande = Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou () tant de fois jusqu'a sur l'écran on voie
l'inscription "Pr"

1
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= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK"

= choisir avec les boutons (+) (-) le numéro de I'éxtremité de laquelle
la télécommande doit étre éffacée

= appuyer 5 fois le bouton "OK"

Aprés la premiére pression du bouton "OK" deux points vont s'allumer

a cote du numéro de la section de laquelle la télécommande sera

éffacée.

Aprés l'effacement de la télécommande de la mémoire le numéro de la

section desoccupée commence a clignotter

Pour éffacer la télécommande suivante il faut choisir a l'aide des

boutons (+) (-) la section dans laquelle est enregistrée la

télécommande et repeter les actions décrites.

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

11.3. Nombre de télécommandes & programmer

Cette fonction facilite la visualisation sur l'écran le nombre des section

desoccupées de la mémoire de la commande ainsi que donne la possibilité

d'éffacer toutes les télécommandes de la mémoire de la commande.

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir =2
Mode de programmation de la commande = Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur l'écran on voie
l'inscription "PF"
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= valider la sélection avec le bouton "OK"

Sur l'écran on verra le nombre des sections desoccupées de la mémoires

des télécommandes. Au cas ou il est nécessaire d'éffacer toutes les

télécommandes programmes il faut appuyer 5 fois le bouton "OK". Aprés

la premiére pression du bouton "OK" sur I'écran on verra deux points et

aprés la cinquiéme on verra le nombre qui correspond au nombre

maximale des télécommandes que l'on puisse progmammer dans la

commande.

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

12. Barriére

La barriére peut fonctionner dans un des 4 modes:

= La barriere marche au moment de l'ouverture du portail (elle
arréte le portail), au moment de la fermeture le portail s'arréte

= La barriere marche au moment de l'ouverture du portail (elle
arréte le portail), au moment de la fermeture le portail s'arréte
et apreés un instant il s'ouvre

= La barriéere ne marche pas au moment de l'ouverture du portail,
au moment de sa fermeture le portail s'arréte

= La barriere ne fonctionne pas au moment de l'ouverture du portail,
au moment de sa fermeture le portail s'arréte et aprés un instant
il souvre

ATTENTION: Le réglage original de fabrication de la
barriére correspond au mode de travail no 4. Sans
considerer le réglage antérieure du mode du travail
de la barriére, lactivation de la fonction de la
fermeture automatique du portail cause le réglage du
portail dans le mode du travail no 4.

L'entrée la "Barriére est I'entrée NC c'est-a-dire elle répond a l'absence
de masse. |l faut se souvenir de que cette entrée est reglée d'origine de
fabrication en tant qu'active. Pour modifier I'état de la fonction il faut
passer a la fonction "Sb".

12 1. Réglage du mode du travail de la barriére
introduire la commande dans le mode de programmation (voir =
Mode de programmation de la commande - Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur l'écran on voie

)=

L,

= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK"

= avec les boutons (+) et (-) choisir le numéro d'une des options
décrites ci-dessus (1-4)

= valider le réglage avec le bouton "OK"

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".
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12.2. Réglage de l'état de la fonction de la barriére

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir 2
Mode de programmation de la commande = Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "Sh"
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= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK"

= avec les boutons (+) et (-) il faut changer I'état de la fonction "of"
desactivée, "on" activée

= valider le réglage avec le bouton "OK"

= par appuyer le bouton "ANULUJ" on quitte le réglage de la fonction
sans enregistrer les modifications dans la mémoire.

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

13. Fermeture automatique du portail

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir 2
Mode de programmation de la commande = Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur l'écran on voie
l'inscription "Au"
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= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK"
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Sur I'écran on va voir les chiffres de l'etendue 0,0-9,9:

= La chiffre "0.0" signifie que la fonction de la fermeture automatique est
desactivée. Dans ce cas-la il faut fermer le portail a laide de la
télécommande ou du bouton chaque fois aprés son ouverture.

= La chiffre de l'etendue "0.1-9.9" signifie que la fonction de la
fermeture automatique est activée et sa valeur définit le temps qui
va passer du moment de l'arrét du portail jusqu'au moment du
commencement de sa fermeture. Le temps est indiqué en minutes
et ses parts décimales

Pour modifier le réglage de cette fonction il faut:

= appuyer le bouton (+)ou(-)jugu'au moment ou l'on voie le réglage desiré

= valider le réglage en appuyant le bouton "OK"

= par appuyer le bouton "OK" on quitte le réglage de la fonction sans
engregistrer les modifications dans la mémoire. Sur I'écran on verra
l'inscription "Au"

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

14. Réglage de la fonction COLONIE

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir 2
Mode de programmation de la commande = Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie

D) 20
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= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK". Sur I'écran
on verra |'état de la fonction COLONIE lu de la mémoire de la
commande. L'inscription "on" signifie que la fonction est activée.
L'inscription "of" signifie que la fonction est desactivée.

= on change l'état de la fonction par appuyer le bouton (+)ou(-). Il faut se
souvenir de que pour enregistrer dans la mémoire de la commande la
modification appliquée on a besoin de la valider avec le bouton "OK".

= par appuyer le bouton "ANULUJ" on quitte le réglage de la fonction
COLONIE sans enregistrer le modifications appliquée dans la
mémoire. Sur I'écran on verra l'inscritption "oS".

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

ATTENTION: La fonction COLONIE n'est pas activée
dans son réglage original de fabrication.

‘|5 Réglage de la fonction HOLD TO RUN
introduire la commande dans le mode de programmation (voir &
Mode de programmation de la commande ¢é Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur l'écran on voie
l'inscription "Hr"

[

= valider la sélection avec le bouton "OK". Sur I'écran on l'état de la
fonction HOLD TO RUN lu de la mémoire de la commande.
L'inscription "on" signifie que la fonction est activée. L'inscription "of"
signifie que la fonction est desactivée.

= on change l'état de la fonction par appuyer le bouton (+)ou(-). Il faut se
souvenir de que pour enregistrer dansla mémoire de la commande la
modification appliquee on a besoin de la valider avec le bouton "OK"

= par appuyer le bouton "ANULUJ" on quitte le réglage de la fonction
COLONIE sans enregistrer le modifications appliquee dans la
mémoire. Sur I'écran on verra l'inscritption "Hr"

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

ATTENTION: La fonction HOLD TO RUN n'est pas
activée dans son réglage original de fabrication.

16. Nombre des fermetures du portail

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir 2
Mode de programmation de la commande = Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur l'écran on voie
l'inscription: "cc" et ensuite la chiffre visualisée en séquence. Cette
chiffre indique combien de fois le portail a été fermé complétement
(sur le dessin le portail s'est fermé 515 fois).
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= par appuyer le bouton (+) ou OK on passe a la visualisation de
compteur des ouvertures du portail "co!

= par appuyer le bouton (-) ou ANULUJ on passe a la visualisation de
la fonction précedente.

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

17. Nombre des ouvertures du portail

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir =2
Mode de programmation de la commande 2 Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "co" et ensuite la chiffre visualisée en séquence. Cette
chiffre indique combiende fois le portail a été ouvert complétement
(sur le dessin le portail s'est fermé 416 fois)
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= par appuyer le bouton (+) ou OK on passe a la visudlisation de compteur
des arréts du portail pendant sa fermeture dus @ un obstacle "Pc".

= par appuyer le bouton (-) ou ANULUJ on passe a la visualisation de
la fonction précedente.

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

18. Nombre des arréts du portail pendant sa fermeture

= introduire la commande dans le mode de programmation (voir =2
Mode de programmation de la commande = Introduction du
code d'installateur)

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'd sur l'écran on voie
linscription "Pc" et ensuite la chiffre visualisée en séquence. Cette chiffre
indique combien de fois le portail a été arrété brusquement a cause de
passer sur un obstacle (sur le dessin le portail slest arrété 16 fois).
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= par appuyer le bouton (+) ou OK on passe & la visualisation de
compteur des arréts du portail dus & un obstacle "Po".
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= par appuyer le bouton (-) ou ANULUJ on passe @ la visualisation de
la fonction précedente.

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

19. Nombre des arréts du portail pendant son ouverture

= introduire la commande dans le mode de programmation

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "Po" et ensuite la chiffre visualisée en séquence. Cette
chiffre indique combien de fois le portail a été brusquement arrété
pendant son ouverture & cause de passer sur un obstacle (sur le
dessin le portail s'est arrété 36 fois).
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= par appuyer le bouton (+) ou OK on passe a la visualisation de la
fonction suivante "Er".

= par appuyer le bouton (-) ou ANULUJ on passe a la visualisation de
la fonction précedente.

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

20. Fonction de signalation des avaries (endommagements)

= introduire la commande dans le mode de programmation

= appuyer le bouton (+)ou(-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "Er".

-— |

L0

L0

- O | — o

= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK". Sur I'écran
on verra les inscriptions correspondante visualisée en sequence en
rélation aux endommagement retrouvés par la commande:
1. "tr" - signifie avarie du module des rotations lentes de

la commande

2. "SL" - signifie le court-circuit du moteur
3. "CL" - signifie l'avarie de I'éxtremité de la fermeture
4. "OP" - signifie I'avarie de I'éxtremité de lI'ouverture

ATTENTION: L'absence de visualisation des inscription
signifie que la commande n'a detecté aucune avarie.

= par appuyer le bouton (-) ou OK on passe a la visualisation de la
fonction précedente

= par appuyer le bouton (+) ou ANULUJ on passe a la fonction
suivante "FA".

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

21. Fonction de restitution des réglages originaux de fabrication

= infroduire la commande dans le mode de programmation

= appuyer le bouton (+)ou(-) tant de fois jusqu'a sur l'écran on voie
linscription "FA".

= |a restitution des réglages originaux de fabrication de la commande va
étre effectuée aprés avoir appuyé 5 fois le bouton "OK". Aprés la
premiére pression sur l'écran on verra deux points qui disparaissent
aprés la derniére pression, cela signifie la réstitution des réglages
originaux de fabrication par la commande accomplie.
En exercant cette fonction la commande réalise automatiquement
les réglages suivants:
- réglage de la surcharge statique "St" pour le courant 3.6 A
- réglage de la surcharge dynamique "dn" pour le courant 1.8 A
- annulation de la calibration "cr"
- restitution du code de l'installateur = 1234
- réglage de la largeur du portillon "Fr" = 5
- éffacement de l'éclairage de la lampe aprés chaque mouvement
"H" = 0.0min
- réglage du mode de la barriére "bA" = 4
- annulation de la fermeture automatique "Au" = 0
- annulation de la fonction colonie "Os" = of
- annulation de la fonction hold to run "Hr" = of
- deconnexion de l'analyse de l'entrée paramétrique STOP1 "SP" = of
- deconnexion de l'analyse de I'entrée STOP2 "SE" = of
- mise en marche de 'analyse de |'entrée barriére "Sb" = on
- éffacement des avarie enregistrées dans la mémoire de la

commande "Er"

= par appuyer le bouton (-) ou ANULUJ on passe a la fonction
précedente.

= par appuyer le bouton (+) on passe & la fonction suivante "SP".

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

22. Réglage de la fonction STOP1 paramétrique (8.2KQ)

= introduire la commande dans le mode de programmation

= appuyer le bouton (+) ou (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "SP".
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= valider la sélection de la fonction avec le bouton "OK"

= avec les boutons (+) et (-) changer l'état de la fonction "of"
desactivée, "on" activée

= valider le réglage avec le bouton "OK"

= par appuyer le bouton "ANULUJ" on quitte le réglage de la fonction
sans enregistrer les modifications appliquées dans la mémoire.

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

23. Réglage de la fonction STOP2 (absence active de masse)

= introduire la commande dans le mode de programmation

= appuyer le bouton (+) et (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "SE".
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= valider la sélection avec le bouton "OK"

= avec les boutons (+) et (-) changer l'état de la fonction "of"
desactivée, "on" activée

= valider le réglage avec le bouton "OK"

= par appuyer le bouton "ANULUJ" on quitte le réglage de la fonction
sans enregistrer les modifications appliquées dans la mémoire.

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".

24, Etat de fonction de certification des télécommandes

= introduire la commande dans le mode de programmation

= appuyer le bouton (+) et (-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "LC".
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= valider la sélection avec le bouton "OK.". Sur l'écran on verra la lettre "P"
visualisée en séquence et une chiffre qui indique combien de
télécommandes au maximum ou peut programmer dans la commande.

= par appuyer le bouton "ANULUJ" on quitte la fonction

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE"

25. Réglage de la fonction dune programmation simple des

télécommandes

= introduire la commande dans le mode de programmation

= appuyer le bouton (+)et(-) tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
l'inscription "Pc".
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= valider la sélection avec le bouton "OK"

= avec les boutons (+) et (-) changer l'état de la fonction "of"
desactivée, "on" activée

= valider le réglage avec le bouton "OK"

= par appuyer le bouton "ANULUJ" on quitte le réglage de la fonction
sans enregistrer les modifications appliquées dans la mémoire.

Pour reprendre le mode régulier du travail il faut:

= appuyer le bouton "ANULUJ" tant de fois jusqu'a sur I'écran on voie
un des message indiqué dans le chapitre "MESSAGES VISUALISES
PENDANT LE TRAVAIL DE LA COMMANDE".
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DIAGRAMME DU MODE DE LA PROGRAMMATION DU PILOTE ST-2
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KPATKAA MHCTPYKUMNA YCTAHOBKU U OBCNTYKUBAHUA
KOHTPOJIJIEPA

I. YCTAHOBKA
BbIKOUMTL NUTaHME.
. BbIHYTb coeanHUTENbHbIE AeTanu.

MoakniounTb MpoBoAa K COEAUHUTENbHOW AeTanu COrnacHo ¢
onvicaHvem Ha agAuTVBHON NacTUHe:
MuTaHne KoHTposNepa Bxod 1-2 0603HaueHHble input ~24V
PyuHoe ynpasneHue (onuyus) Bxog 7-15
BHewwHAs aHTeHHa (onuwus)
CurHanusaumnoHHas namna (onuwma) Bxon 3-4
Bapbepa nHppakpacHoro nyua (onuua) Bxoa 13-15 (GabpunyHo akTuBHa,
HenpepbIBHOCTb Lenu obecneyeHa Mepemblykoin) MAC nuTaHue
doTOINeMEHTOB coefiMHeHMe Ha3BaHHOe Bxof output ~24V. Mepep
nofKoyeHrem GoTO31EMEHTOB YAANUTb NEePEMbIYKY.

W=

bapbepa

Bapbepa nmeert 4 pexrima paboTbi:

= Bapbepa AeficTBYeT NpM OTKpbIBaHMM BOPOT (OCTaHaB/MBaeT BOPOTa),
npu 3aKpbiBaHUN BOPOTa OCTaHaBNMBaIOTCA.

= bBapbepa AeNncTBYeT Npyn OTKPbIBaHUN BOPOT (OCTaHaBNMBaeT BOPOTa),
npu 3aKkpbiBaHUN BOPOTa OCTAHaBNMBAKOTCA U 4Yepe3 MOMEHT
OTKpbIBaloTCA.

= bapbepa He AeNCTBYeT NP OTKPbIBaHMM BOPOT, MPWN 3aKpbiBaHNN
BOPOTa OCTaHaBNBAIOTCA.

= bapbepa He AelicTByeT MpM OTKPbIBAaHUN BOPOT, NPN 3aKpbiBaHUN
BOPOTa OCTaHaB/NBAIOTCA N Yepes MOMEHT OTKpPbIBaloTCA.

BHUMAHME! Ha 3aBope 6apbepa ycTaHaBnAuBaeTca B
pexxum pa6oTbl N2 4. HesaBucumo oOT npepbiayuiein
YCTaHOBKM pexuma pa6oTbl Gapbepbl akTuBauus
$pyHKUMM aBTOMaTNYECKOrO 3aKpblBaHUA BOPOT Bbi30BET
yCTaHOBKY 6apbepbl B 4 pexxum pa6oTbi.

4. TloAKNIoUNTb COANHUTENbHbIE AeTaNN.

5. BpyuHyto yCTaHOBUTb BOpOTa NocpefmnHe.

6. Bkntountb nuTaHme.

7.TpoBepuTb NPaBUIbHO N KOHLIEBMKM BbIK/IOYAIOT aBTOMaT, €Cin HeT
HeobxoAVMO 3aMeHUTb MeCTa X NOAKIIOUeHUS.

8.0TperynupoBaTb Cujly neperpysku COrjacHo co cnepyiouien
WHCTPYKLMen:

ABTOMaTMuecKuini nopbop cratuyeckon "St" m gumHamuueckonm "dn"

nepeHarpysok.

= BBeCTU KOHTpO/Jiep B peXum nporpammupoBaHua (cmotpu =

MopAaaoKk nporpammunpoBaHuUA KOHTponnepa - Bsoa kopa
WHCTannAaTopa)

= HaXXumaTb KHOMKy (+) nnu (-) Ao Tex nop, noka Ha Aucnnee He NOABUTCA
npp"

= [loaTBepaAUTb BbI6OP dyHKUUM KHOMKO "OK".

= Ha aucnnee nosasutca Hagnucb "of" nam "on".

HaxaTvnem KHonKu (+) nnu (-) MOXXHO U3MEHATb 3HaYeHne 3TO YCTaBKU.

= Y10o6bl yTBEPAUTL YCTAHOBKY, CriepyeT HaxkaTb "OK".

= YT106bl OTMEHUTb BBEAEHHbIE U3MEHEHMA, HaXaTb KHOMKY "OTmeHa".

YT106bI BEPHYTHCA B PEXMM HOPManbHOI paboTbl, cneayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pa3, noka Ha Aaucnnee He

noABNUTCA OAHO M3 COOOLeHNI, yKasaHHbiX B nyHKTe "COOBLLEHWA,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJITEPA".

9. [IByKpaTHO MpPOW3BECTV TMOJHBIA LMK OTKPbITUA U 3aKpbITUA 4TOObI
CKanMbpmpoBaTb Bpems paboTbl KOHTPOSIEPa, TaKKe A/A aBTOMATUYECKOro
onpefeneHNa MOMEHTa OCTaHOBKW nepep KOHUEeBMKaMW u Ana
onpefeneHya CTaTYeckomn 1 AUHaAMUYECKON NeperpysKu.

10. MpoBepuTb NPaBWIbHOCTb PabOTbl aBTOMATa, K KOHLY UHCTannAumm

YCTaHOBUTb JOMONIHUTENbHbIE onumun (ecnn TpebyloTca) CornacHo ¢
onucaHem NPorpaMmmnpPOBaHA HIXKe.

1. IPOCTOE NPOrPAMMUWPOBAHUE NAY

OTa QyHKUMA aKTMBHa NpU 3aBOACKMX HacTponkax ("PC = on").
C uenblo nporpammupoBaHua Hosoro MY ana KoHTponnepa cnepyet
HaXXMMaTb B TeueHune 6 cekyH kKHonky "OK" o MmomeHTa, Korfa Ha ancnnee
noABUTCA Haanucb "Pr' M HauyHeT MuraTb CUrHanM3aUMOHHAA NaMMnoyKa.
3atem Ha nporpammupyemom MMAY HaxaTb nobyto KHOMKy. Ha agucnnee
NoABUTCA HaAMNWcCb, UHPopmUpyloWwana, C KakuM HOMepoMm
3anporpammuposaH May.

KoHTponnep aBTOoMaTuyeckum nokupaeT ¢GyHKLMIO GbicTporo
nporpammupoBanuna MY yepes 5 cekyHn nocsie 3anporpammMypoBaHMa
nocnegHero Nay.

Ecnu mbl xoTum nepep nporpammuposaHnem Hosoro MAY, yaanuts sece MAY,
HaxofsAwmeca B MaMATU KOHTponnepa, ciepyer HaxaTb KHonky "OK"
n npugepxatb ee 10 cekyHA. JlTaMmnoyka 3aroputca HenpepbiBHbIM CBETOM, a
Ha Aucnnee MoABMTCA Murawowasa Hagnucb "Pr'. 3aTem uyepes 5 cekyHp
Namnoyka HayHeT MuraTb, 3TO O3HayaeT, YTO MOXHO MPOrpamMmmMupoBaTb
HoBble MY ana KoHTponnepa.
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Y106bl M3MeHUTb coctoaHne "OYHKLUWW MPOCTOrO NMPOrPAMMUPOBAHUA
MNAY" cmotpu =» MopAAoK NporpaMMnpoBaHnA KoHTponnepa - OyHKuuA
6bicTporo nporpammuposanua NAY.

11l. KAJIUTKA (MPUOTKPbIBAHUE BOPOT)

BHUMAHME! ®yHKuna KanuTkn pabpuyHo aKkTUBHa

= BBecTM KOHTPOMJIEp B PeXUM MPOrpaMmmupoBaHusa (cMoTpu =
MopAapok nporpammupoBaHuA KOHTponnepa - Beop kopa
WHCTannAaTopa).

= HaxumaTb KHOMKY (+) unu (-) o Tex nop, noka Ha aucnnee He nossutcs "Fr"

= [loaTBepAnTb BbIGOP dYHKLMM KHOMNKOM "OK"

= Ha gucnnee noaBUTCa YMCno 13 Ananasoxa 1-15, 3Hak "0" nnam "- ="

MoABneHve ogHOro 13 BbilleyKa3aHHbIX 3HAKOB O3HavaeT:
"0" PyHKUMA KanuTKM BbIKOYeHa. B Takoil cutyaumm kHonka MNAY Ne
2 He penctByeT. KHonka N 1 1 obe 3BOHKOBblE KHOMKU BbI3blBalOT
MOMHOE OTKPbITUE N 3aKPbITNE BOPOT.
"- " QYHKUMA KanuTKM BbiKnoveHa. OyHKuUMm KHonmok N2 1
u N2 2 3ameHeHbl MecTammn KHormka N2 1 He ferictByeT. KHomnka N2 2 u
ob6e 3BOHKOBblE KHOMKW BbI3bIBAlOT MOSIHOE OTKPbLITWE W 3aKpbiTue
BOPOT. Takas HacTpOWKa NMOMoraeT Npu nosib30BaHUN OAHUM U TEM Xe
MAY nna obcnyxmBaHUa ABYX KOHTPONNEPOB.
Yncno m3 pmanasoHa 1-15 PyHKUMA KanuTKM aKTUBHa, a ee
3HauyeHWe CBUAeTeNbCTBYeT O LWMPUHE MPUOTKPbIBaHMA BOPOT,
BbIPa>KEHHOW B LWECTHaALaTbIX YacTAX NOMHOMO LMKNa OTKPbITUA BOPOT
(Hanp., 4 obo3HauaeT 4/16* BpemeHu, HeobXoAUMOro AnA MOSHOro
OTKPbITWS BOPOT, T.€. OTKPbITVE OK. 25% BOPOT).

YT06bI U3MEHWTb HACTPOWKY 3TOW GYHKLUMH, CeayeT:

= HaxumaTb KHOMKY (+) unn () B0 MOMeHTa nosABneHua Tpebyemon
HaCTPOMKU.

= YTBEepAUTb HacTPONKM HaxaTtrem "OK".

YT006bl BEPHYTHCA B PEXINM HOPManbHOW paboTbl, creayeT:

= Haxumatb KHonky "OTMEHA" cTtonbko pa3, noka Ha aucnnee He
noABUTCA OAHO M3 COOOLEeHNI, yKa3aHHbiX B nyHKTe "COOBLLEHWA,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJITEPA".

*) 4/16*4m =1m

IV. ABTOMATUYECKOE 3AKPbIBAHVE BOPOT

= BBECTU KOHTPOMJEP B PeXum MporpamMmMupoBaHus (cmoTpu =
MopAaok nporpammupoBaHuUA KOHTponnepa - Beoa kopa
WHCTannaTopa).

= HaXXumaTb KHOMKY (+) nnu (-), noka Ha gucnnee He noasutca "Au'".

= YTBepAWUTb yCTaHOBKY KHoMKom "OK".

Ha gucnnee noasuTcsa uncno us gnanasoHa 0,0-9,9:

= Yucno "0.0" o3HauaeT, yTo QYHKLUMA aBTOMATUYECKOrO 3aKpbiBaHMA
BOPOT BbIKNOYeHa. B Takolm cuTyaummn cnepyet KaxAbli pa3 nocne
OTKPbITVA BOPOT 3aKPbiTb X C NomoLbio MY nnun KHOnKu.

= Yucno u3 gmanasoHa 0,1-9,9 o3HauaeT, uTo GyHKUMA aBTOMATNYECKOrO
3aKpblBaHUA BOPOT aKTWBHA, a €ro 3HauyeHve CBUAETeNnbCTByeT
O BpeMeHu, Kakoe ucTeyeT OT MOMEHTa OCTaHOBa [O Hauvana
aBTOMATMYECKOro 3akpbiBaHuA. Bpemsa yKasbiBaeTcA B MMHYTax U €ro
[ecATbIX YacTaX.

YT106bI U3MEHUTb HACTPOIKY 3TON GYHKLMM CriepyeT:

= HaxumaTb KHOMKY (+) nnu (-) fo noAsneHns TpebyeMol yCTaHOBKU.

= YTBEpPAWUTb HACTPOWKY HaxkaTuem "OK".

= HaxaTue kHonknm "OTMEHA" BbI30BeT BbIXO[ M3 HACTPOMNKMU GYHKLMMN
6e3 3anomuHaHUA BBefAeHHbIX M3MeHeHW. Ha pncnnee nosasutcA
Hagnucb "Au’.

YT06bl BEPHYTHCA B PEXINM HOPManbHO paboTbl, creayeT:

= Haxumatb kHomky "OTMEHA" cTtonbko pa3, nmoka Ha pucnnee He
NOABUTCA OAHO M3 COOOLeHWiA, yKasaHHbIX B nyHKTe "COOBLLEHNA,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJTTEPA".

V.BBOJ KOAA UHCTAJITATOPA

Bxof B pexum MporpamMMrpoOBaHus BO3MOXEH MOC/ie BBEAEHWUA Kopaa
NHCTannATopa. Ho cnepyeT MOMHWTb, YTO BOPOTa AOMKHbI ObiTb B
COCTOAHUM MOKOA (OTKPbITbI MW 3aKPbITbI).

BHMMAHUE! B pexume nporpammuposBaHua MNAY
1 3BOHKOBbIE KHOMKW He Bbi3bIBaloT ABUXEHUA BOPOT.

NMPUMEYAHUE: YcTaHOBNEHHbI Ha 3aBoge Kog: 1234,
NpUBEAEHHDbINl HWKe Mpumep KacaeTcAa BBoja 3TOro
Kopa.

= Haxatb nobyto KHomnky (Anuluj), (+), (-) Ha MynbTe NporpammMmpyoLero
mogy”na.
Ha ancnnee nossutcs "00."

= BBecTu nepsyto Undpy Koaa nHctannatopa (1) kHonkamu (+), (-).
Ha gucnnee nossutca nepsas undpa "01."

NMPUMEYAHUE: cBeTAwWaAaca Ha Agucnaee ToukKa
yKasblBaeT Ha MI3MeHAEeMYI0 B JaHHbI/i MOMEHT undpy.

YTBEPAUTL NEpByto UMdpPY Koaa HaxaTnem "OK".
Beectu BTOpYIo Udpy Koaa nHcTannaTopa (2) kHonkamu (+), (-).
Ha ancnnee noasutcs BTopas uudpa "2.1":
YTBepauTb BTOPYio Lndpy Koga Haxkatnem "OK"
Mpw HaxkaTum knasuwm "OK" gucnnen cbpacbiBaeTca 1 OXKMUAAET BBOAA
oyepefHbIx Ludp.
= BBecTu TpeTbio UMdpy Koaa HcTannaTopa (3) KHonkamm (+), (-).
Ha ancnnee noasuTcs TpeTba undpa "03."
= YTBEpAWTb TPeTblo Lndpy Koaa Haxatrem "OK".
= BBecTu yeTBepTyto UMPPY Koaa MHCTannAaTopa (4) kHonkamu (+), (-).
Ha ancnnee nossuTca yetBepTtas uudpa "4.3"
= YTBepAWTb YeTBepTYyio Lndpy Koaa HaxkaTrem "OK"
KoHTponnep nepexoamnT B pexkrm NporpaMmmpoBaHua.
B pexvume NporpammMmMpoBaHMA MOXHO W3MEHUTb 06O MapameTp
SKCNNYyaTaLMOHHbIX GYHKLUUIA BOPOT. M3meHMB BbiOpaHHbI napameTp,
cnepyert:
= HaxaTb kHomKy "OK",
YT06bI BEPHYTHCA B PEXIM HOPManbHOW paboTbl, crieayeT:
= HaxaTb kHonky "OTMEHA" cTtonbKo pas, noka Ha gucnee He nNoaBUTCA
0fHO M3 coobuieHunin, npueefeHHblx B nyHkTe "COOBLEHWA,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJITEPA".

LEISBIE LT |
JINPUT S o
Ay~ SIENTK

MuTaHne
doToanemeHTOB

MutaHune Bxo,
CrrHanusaumnoHHas A
KOHTponnepa namna ynpaeneHns
~24[B] doToanemeHTOB
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OBLIAANHCTPYKUMNAKOHTPOJUIEPA ST-2

BHUMAHMUE!

KoHTponnep nutaercs oT ceTeBoro TpaHcpopmartopa,
B KOTOPOM yCTaHOBJIeH NnpeaoxpaHutenb 1,6A-F.

3ameHa 3Toro npefoxpaHuTena APYrMM TUNOM WAN
npeAoxpaHUTeNieM APYroro 3Ha4eHUA MOXeT Bbi3BaTb
noBpe)XaeHue KOHTpoanepa B c/lyvyae NOABAEHUA
B CMCTeMe BbICOKOro HanpskeHunsa ~230 B.

1. HABHAYEHUE

KoHTponnep npepHa3HauyeH ANA ynpaBneHUA OTKaTHbIMKW BOpOTaMu
C cuctemon ~24B. Bemay BO3MOXKHOCTM 3anucu B namatb 60 TMAY
(Makcumym 470 onyumsa) U NPOBOAHOTO yNpaBieHUsA (C MOMOLLbIO KHOMOK),
OT/IMYHO FOAMTCA ANA NPUMEHEHMA B 3aKPbITbIX NOCENKax, Ha OXpaHAEeMbIX
napKoBKax, GPMeHHbIX NapKoBKaXx.

1l. CNOCOB AEVUCTBUA KOHTPOJUIEPA

KoHTponnep HauMHaeT OTKpbIBaHME 1 3aKpbiBaHWE BOPOT Npw NofayyYeHnmn
curHana ¢ MAY wnn kHonku. NepBoe [ABMXeHWe MocCse MOAKYEHMA
BOPOT, €C/Ii KOHTPOMNep He KanubpoBaH, OCYLECTBAAETCA C MOJSIHON
ckopocTbio. C Lenbio BbINMOMHEHNA aBTOMATMYECKOW KanubpoBKM BOpPOTa
[OSIKHbl COBEPWUTb MONHOe OTKpbiThe. KanubpoBKa 3akiiouyaetcs B
n3MepeHnn AJIMHbI BOPOT. [ocnie 3Toro KoHTponnep 3a 50 cM Ao 3aKpbITMA
BOPOT ¥ MOSIHOTO OTKPbITUA 3aMeANAET X0 BOPOT AJ1A YMEHbLUEHUA CUJTbl
BO3JENCTBNA Ha BO3MOXHOE NpenATcTBre.

MoAKNIOUYEHHBI K KOHTPOSepy CBETOBON CUTHanM3aTop Muraet npu
aBVXKeHUM BOpoT. CUrHanmsaTop Takxe coobuwaet o 3akpbiTun
C onepexeHnem 6 C 10 Hauana aBTOMATMYECKOro 3aKpblBaHNA BOPOT.
MoBTOpHaA KanMbpoBKa MOXeT OCYLeCTBAATLCA aBTOMATMYECKU B Clyyae
nepemeLLeHnA BOPOT BPYUHYIO MPU HANMYMM NMUTAHUA KOHTposnepa.

Ill. PACYHOK CTAHLIMU U MJIATbl PA3SBEMOB KOHTPOJUIEPA ST-2

[ Ba \

KOHTPOJUIEPbI
ANA OTKATHbIX BOPOT
ST-2

Anntena

F6.3A (szybk1)

E
o]
o]

STERL
KRANC1
COM
KRANC2

STOP2
BARIERA

2 3 415 6 7 819 101

@@ WEJSCIE ol >
INPUT™ L
24U SILNIK &

I
|

Puc. 1

IV. MAPAMETPbl COCTABHbIX 3JIEMEHTOB KOHTPOJUIEPA ST-2 U
OMUCAHME BbIXO10B

[naBHaA nnata KOHTposnepa rnomelleHa B MPO3PayHOM Kopryce, Knacc
repmetuyHocTu IP66. Myyok kabenei BbiBefeH 13 KOpryca Yepes BblBOA
PG-11, knacc repmetuyHoctu Ip54.

1. TexHn4YecKkne faHHble
CTaHumA KOHTponnepa + niarta pasbeMoB

[nanasoH HanpsKeHNii NUTaHNA 24B~50Ty "™/

MuH. noTpebneHve Toka B COCTOAHIN MOKOA 130 MA ™%/,
Makc. notpe6ieHue Toka B COCTOSHUM NOKOA 200 MA "/ .,
Makc. notpebneHue Toka (24 B~) 7,7 A

[lnanasoH pabounx Temnepatyp -30°C + +85°C

NMnTaHne KOHTponnepa 3awuweHo npepoxpaHutenem 6,3 A F
(6bicTpOpENCTBYIOLLMIA)
NAY c nepeMeHHbIM KOAOM
YacroTa paboTbl 433,92 MIN'y £100 KI'y,

(npw Temn. okpyxeHua 25°C)

HanpskeHune nuTaHua +128B

MNoTpebneHne Toka 4+6MA

batapen A23

Cnocob mogynAummn FSK (mopynupoBaHHaa Hecylas

BOJIHA)

2. OnucaHume n NnapameTpbl BbIXOAO0B/BXOA0B KOHTposiepa

1,2 NUTaHNe HOMMHANbHBIM HanpsxeHuem 24 B~ 50Ty ™/ ..,

3,4 flaMna HakanmBaHWA MOLLHOCTbIO Makc. 25 BT (c 3awwmTton ot
KOPOTKOrO 3aMblKaHWsA)

56 3/1eKTPOABUTraTeNlb NMOCTOAHHOIO TOKAa HOMWHaJbHbIM

HanpspkeHem 24 B M HOMUWHanbHbIM TOKOM He 6onee 7,7 A
(C 3aLWWTON OT KOPOTKOrO 3aMblKaHMA)
7-11 ynpasnaowme sxoabl NC/NO, napametpbl +/-35B MakcvmanbHoe
HernoBTOpAEMOe HarnpsXeHne, KOTOpoe MOXET MOABUTbCA Ha
BXOAax 6e3 1x NoBpexaeHus
7. STER1 - BXOA YNpaBneHWs KanuTKoOWM (akTMBHaA Macca -
NO) Bxop cooTBeTcTBYeT BTOpOW KHonke MAY. Bxoa
3aKpblBaHUA BOPOT Npw akTBHOMN ¢yHKUmmn "HOLD
TO RUN"
8. STER2 - BXOA ynpaBneHua uenbiMyi BOpoTamu (akTUBHaA
macca - NO). Bxof cooTBeTCTBYeT MepBOi KHOMKe
NnAay. Bxop oOTKpbiBaHMA BOPOT MPU aKTUBHOW
dyHKummn "HOLD TO RUN"
9. KRANC1 - Bxopj KOHLEBUKA OTKPbITUA
= AKTUBHOe oTcyTCTBME Macchl - NC (HacTpoiika no
YMOYaHWIO)
= AkTuBHaA macca - NO
10. COM (MACCA) - BbIxoa Macchbl
11. KRANC2 - BXO[ KOHLIEBMKA 3aKPbITUSA
= AKTUBHOe oTcyTCTBME Macchl - NC (HacTpoiika no
YMOYaHWI0)
= AkTuBHaA macca - NO
12-14 ynpasnsaiowue Bxoabl NC/NO, napameTpbl +/-35 B makcumanbHoe
HernoBTOpAEeMOe HanpsXeHne, KOTopoe MOXKeT MOABUTbCA Ha
BXofax 6e3 nx nospexaeHuna

12.STOP2 - Bxog CTOIll anAa Hemep/eHHOro OCTaHOBa BOPOT
(akTMBHOE OTCyTCTBME Macchl - NC)

13. BARIERA- Bxop AnA nopknwodeHus 6apbepa
(akTnBHOE OoTCyTCTBME Macchl - NC)

14. STOP1- napameTpuyeckuin Bxop CTOM panAa

HeMe[J1IeHHOro OCTaHOBa BOPOT.
MNapametp - 8.2 KOM. Bxop pearvpyeTt Ha n3MeHeHue
napametpa 6onee yem Ha +100% (16.4 KOm) n meHee
yeM Ha - 75% (2 KOm).

15.COM (MASA) - BbIXOJ MaccCbl

Anntena pasbem AfiA NOAKIIYEHNA aHTEHHbI C BHYTPEHHeN
npoBoAKoN Kabena aHTEHHbl, BCTPOEHHON B
CcTON6MK

"ANULUJ",

"(-)" "(+)", "OK" KHOMKM NPOrpaMMmnpoBaHnA KOHTposiepa

Bbixog

(OUTPUT) ~24V pa3bem Ana NOAKMIYEHVA NUTaHUA AONONHUTENbHbBIX

YCTPOWCTB.

V. 3KCMNTYATALUOHHBIE OYHKLUUUN

= OCTaHOB BOPOT NpW HapyLIeHnn paboyelt 30Hbl BOPOT (bapbep)
MpuoTKpbIBaHUE BOPOT (KannTKa)

ABTOMATMYECKOE 3aKPbIBaHME BOPOT NOC/E OTKPbITUA (onuus)
3amepaneHHbIN CTapT U OCTaHOB BOPOT

YnpasneHue c nomolybio MAY ¢ nepemeHHbIM KogoMm (ctaHaapT 60 MA4Y),
Ha 3aKas3 NoCTaBMIAITCA KOHTPOIEPbI, 06CNyKMBatoLne:
-17o0nay

-270nay

-370n4ay

-470 Ny
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Pa6ota KoHTponnepa B pexnme "HOLD TO RUN”

Pa6oTa KoHTponnepa B pexume "MOCENTOK"

B0O3MOXHOCTb cenekTmBHoM 3anucy n cépoca NAY

Bo3moxHocTb npocToro nporpammuposaHma MAY ¢ NOMOLLb0 KHOMKN,

HaxopAALeNcA Ha nnaTte pasbemMoB (onuus)

[sa Bxoga CTOI gna HemeAneHHOro ocTaHOBa BOPOT

Lindposoi arcnneir, nokasbiBaowyuii:

- paboyee cocToAHME BOPOT: 3aKpblBaHME, OTKPblBaHWE BOPOT,
6bICTPOE, MeANeHHoe [BMXKEHME, OCTaHOB B XOfEe OTKPbIBaHUA WK
3aKpbIBaHWA C yKa3aHMeM NPUUMHbI OCTaHOBa

- onepawuu, BbINOSIHAEMbIe MPU NPOrpamMmM1pPOBaHN

- NOBPEeXAeHNe KOHLIEBNKOB, KOPOTKOE 3aMblkaHve dNeKTpoABuraTens,
noepexaeHve KoHTponnepa

= CyYeTurK LMKNOB paboTbl BOPOT

- CYeTUmMK 3aKpbITUIN BOPOT
- CYeTUMK OTKPbITUIA BOPOT
- CYeTUMK 3aKpbITU BOPOT, BbI3BaHHbIX MPenATCTBMEM Mpwu
3aKpbIBaHNN
- CyeTynK 3aKpbITUN BOPOT, BbI3BaHHbIX MPenATCTBMEM Mpwu
OTKpPbIBaHUN
= 3anomvHaHue COCTOAHUA MPU UCYE3HOBEHWM NWTaHWA, Gnaropapa
SHeproHesaBncumon namat EEPROM
= 3awwmTa GyHKLMM NPOrpaMmMmpoBaHna 4-LUmdpoBbIM KOLOM MHCTanATopa
= KoHTponnep vmeeT [iBa BMAA 3aLlinTbl OT NepeHarpysky AMHaMMYecKyto
N CTaTUYecKylo, a Takke BO3MOXHOCTb aBTOMaTMyeckoro nogbopa ux
3HayeHnn

= DYHKLMIO BOCCTAHOBIEHWA 3aBOACKMX HAaCTPOeK

= OYyHKUUIO BPEeMEeHHOWN O6NOKMPOBKMW 3alUT OT MepeHarpysku,

aKTMBMPYEMYIO Haxatuem KHomnku Ha Y v npugepunsaHnem ee so

BpemA ABVKEHNA BOPOT.

VI. OBCNTYXKUBAHUE

[ina o6cnyxvBaHUA BOPOT MOXKHO UCMO/Nb30BaThb:

= ANCTaHLMOHHOE yrpaBieHune YeTbipexkaHaibHbIMY NybTamMu
= POBOAHOE YNpaB/eHKe C MOMOLLbIO 3BOHKOBbIX KHOMOK

1. OTKpbIBaHMe 1 3aKpbiBaHie BOPOT

KHOIMKA 1

KHOIMKA 2

Puc. 2

OTKpbIBaHME 1 3aKpblBaHVe BOPOT OCYLLECTBAAETCA MPU HaxXaTun KHOMKM
Ne 1 MAY unu HaxaTum B TeyeHune 0,5 C ynpaBnAloLen KHONKN 3BOHKOBOW,
noAKNoYeHHOM K KoHTakTtam N2 7, 10 (puc.1).

Yto6bl 3aKpbiTb BOPOTa, CleAyeT HaxaTb Nobyto KHonky [AY unu
YNpaBnAoLLyo KHOMKY 3BOHKOBYH0, MOAKOYEHHYIO K KOHTakTam N2 8, 10 unmn
7,10 (pwnc.1)BTeueHne 0,5 .

NMPUMEYAHUE: BopoTa MOryT 3aKpbiBaTbCA TaKxke
aBTOMaTU4YeCcKn 4yepes 3ajaHHOE UHCTANNATOpPOM
Bpems.

2. OyHKUMA KanuTKM (NPUOTKpbIBaHue BOPOT)

YTobbl peicTBOBana OyHKUMA KanuTKu, cnepyeT akTUBUpPOBaTb
COOTBETCTBYIOLYIO GYHKUMIO (CMOTpY =» Pexum nporpammupoBaHus
KOHTponniepa = Kanutka (MpuoTKpbiBaHMWe BOPOT)), a, Kpome TOro,
KOHTposep AofxeH OblTb NpokanubpoBaH. 3aBofckas HacTpoiika
DYHKUMN KanuTKM aKkTUBHAa U OTKpblBaeT BOPOTa Ha WWPUHY 5/16
LieniblX BOPOT, MPW BOpOTax AJIMHON 4 M KanuTka OTKPbIBaeTCA [0 WNPUHbI
5/16 x4m=1,25m.

MNpuoTKpbiBaHME BOPOT OCYLLECTBAAETCA NPW HaxaTum kKHonku Ne 2 MAY
VNV HaXkaTuy ynpaensiowWwen KHOMKM 3BOHKOBOW, MOAK/IOUYEHHOW K
KoHTakTamNe 8, 10 (pwnc.1).

B cnyuae ncnonbsosanua MAY (8 stom npumepe MNAY Homep 3) Ha ancnnee
noABNAIOTCA HaANUCK:

V]
ga-

0

Jii Jil 7

BbICTPOE 3AKPbIBAH MEANEHHOE 3AKPbIBAHVIE S HEMONTHOE OTKPbIBAHUE

B cnyuae ncrnonb3oBaHuUA ynpaBnAoLel KHOMKN Ha Ancniee nosBaloTca
Hagnucu:

= R

r

)
)

v

(OTKPHIBAHHE KAMTKI BbICTPOE 3AKPbIBAHYE MEANIEHHOE 3AKPbIBAHIE {Sll HEMO/HOE OTKPbIBAHUE

YT106bl BOPOTa 3aKpbITb, CefyeT HaxaTb NMobyto kHonky MNAY wunn nobyto
YyNpaBRAoLYO KHOMKY 3BOHKOBYIO, MOAKNIOYEHHYI0 K KOHTaktam N2 8, 10
mnn 7,10 (pnc.1)
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HENONHOE OTKPbIBAHME BbICTPOE 3AKPbIBAHUE MEANEHHOE 3AKPbIBAHUE BOPOTA 3AKPbITbI

BOPOTA 3AKPbIThI

0

3. ABTOMaTn4yecKkoe 3aKkpbiBaHue BOPOT

KoHTponnep nmeeT onumio aBTOMaTU4YeCKOro 3aKpbiBaHUA BOPOT nocie
OTKpbITUA. YTOObI BOCMONb30BaTbCA 3TON OYyHKUMeR, cnepyeT ee
akTMBu3npoBatb (cmoTpu => lMoOpAAOK nNporpammupoBaHus
KOHTponnepa = ABTOMaTMuyecKoe 3aKpbiBaHue BopoT). Boporta 6yayT
3aKpbIBaTbCA Yepes 3afjaHHoe B AManasoHe oT 6 ¢ o 10 MyH Bpems nnu
Yyepes 6 C nocne nNpoxofa yepes BopoTa (HapylleHns 6apbepa ecin OH
YCTaHOBNEH).

MNMocne octaHOBa BOPOT, eCNN aKTMBHO "ABTOMaTMUeCKOe 3aKpblBaHUe", Ha
aucnnee bynet nosBRATbCA Hagnuco "Au'.
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ABTOMaTMYeCKOe 3aKpbiBaHNE BOPOT MOXHO OCTaHOBUTb C MOMOLLbIO
nAay wnmn ynpasnawouwen KHonkon. MNoBTopHaa akTuBaumusa
aBTOMaTUYeCKOro 3aKpbiBaHMA BOPOT HACTYNUT nocse 3anycka
ABMXEeHNA BOPOT ¢ nomolybio MAY nnn ynpasnaAioweil KHONKOW.
OcTaHOB aBTOMaTU4YE€CKOro 3aKpbiBaHNA BOPOT NPON30AET TaKkxkKe, ecnmn
BOpoTa 6yAyT OCTaHOBJ/IEHbl BO BPeMsA 3aKpblBaHUA MexaHuvecku. Mpm
3TOM BOpOTa OTKPOIOTCA M CHOBA MOMbITAIOTCA 3aKpbiTbcA. Ecnn Tpetba
nonbiTKa He yAacTcsA, BOPOTa OCTaHYTCA B MNO3ULMU, B KOTOPOW
OCTaHOBWINCb. YTOGbI BOpOTa 3aKpbiTb, creayeT HaxaTb KHonky MAY
wnn ynpasnsowyio. Mpu Haxatum kHonku MAY wnn ynpaensiowen
aBTOMaTMYecKoe OTKpbIBaHME BOPOT CHOBA CTaHET aKTUBHbIM.

OcTaHOB aBTOMaTM4eCKOro 3aKpbliBaHMA NPONCXOAUT TaKXKe npmn
MNCYe3HOBEHUW Y MOBTOPHOM MOABNEHNN NUTaHNA KOHTponnepa.
DYHKUMA aBTOMaTU4YeCKOro 3aKpbiBaHUA BOPOT GyAeT ocTaHoBNeHa
B cnyyae aktusaunn ¢pyHkuyum "HOLD TO RUN"

Mpu 3aBoAcKOl HAacTpoliKe GYHKLMA aBTOMATMYeCKOro 3akpbiBaHusA
BOPOT HeaKTMBHa.

4. Bbapbepa

Bapbepa npepoxpaHAeT OT ypgapa BOpOTaMy YerloBeKa WAV MalUUHbI,

HaxoAALMXCA B AuanasoHe WX AelcTBuA. HapyleHue 6apbepbl Bbl3blBaeT

peaKkuyito KOHTpOsIepa, 3aBUCMMYIO OT YCTaBOK MHCTalniATopa (CMOTpu =

MopAapok nporpammupoBaHuWA KOHTponsiepa =» ABTOMaTuyeckoe

3aKpbiBaHMe BOPOT, cMOTpu Takke = [Mopsaaok nporpammupoBaHus

KOHTponnepa = bapbepa).

Huxxe onucaHbl ueTbipe pexnma paboTsl "bapbepbl™:

1. HapyweHue 6apbepbl Bbi3blBaeT OCTaHOB BOPOT BO BPeMA OTKPbIBaHWA
1 3aKpblBaHWA.

2. HapyweHune 6apbepbl Bbi3blBa€T OCTAHOB BOPOT BO BPEMs OTKPbIBaHUA.
Bo Bpems e 3aKpblBaHWA NMPOUCXOJUT OCTAHOB BOPOT, a Yepes MOMEHT
MoSIHOe OTKpPbITHE.

3. HapylweHune 6apbepbl Bbi3biBaeT OCTaHOB BOPOT BO BpeMA 3aKpblBaHUA.

4. HapyweHvie 6apbepbl Bbi3biBaET OCTAHOB BOPOT BO BPEMA 3aKpblBaHWA,
a yepes MOMEHT MPOUCXOAUT UX MOSTHOEe OTKPbITHE.

BHUMAHUE! Ecnn B 6apbepe HaxoauTcAa NpenATcTBue,
nonbiTKa NpMBeCTN BOPOTa B ABMKeHUe ¢ nomowbio NAY
Bbi3blBaeT NNWb 3aropaHue CUrHaNN3aUNOHHOMN
NnamMnoYkm Ha 4 ¢ N NOABJIEHWE Ha Aucnnee Homepa
ncnonb3osaHHoro MAY (B 3Tom npumepe N2 3), a 3atem
Hagnucu " bA".

TexHuuecKkas gokymeHTauma = 11i0/ST-2/12/2013/1D-91384
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MonbiTKa e 3anycka BOPOT KHOMKOW Bbi3blBaeT Nuilb
3aropaHue CUrHanW3aLNOHHON NaMMOYKM Ha 4 ¢ mn
nosBneHune Ha gucnnee Hagnucu "bA".
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HENOMHOE OTKPHIBAHHE

Mpun akTVBHOM ¢GYHKUMM aBTOMATMYECKOro 3akpblBaHWA bGapbepa
nposepseT nepep 3akpbiTviem pabouyto 30HY BOpoT. Ecnu npu otcyete
BPEMEHN, OCTAIOLLEeroca A0 aBTOMATMYECKOrO 3aKpbITA BOPOT, KTO-1M6o
HapyLWKT nx pabouyto 30HY, 3TO BPeMs KOPPEKTUPYETCA TaK, UTO 3aKpbiTue
BOPOT HACTYNWT Yepes 6 C Nocsie MOKNAAHNSA 30HbI.

DabpnyHO GYHKLMA KaNUTKN aKTUBHA.

Onuma xe Gapbep yctaHoBneHa B pexume 4. MMpu xenaHWM MN3MeHUTb
3aBOACKME HacTpolku cmotpu =» MOPAAOK MPOrPAMMWUPOBAHUA
KOHTPOJIIEPA = Bapbepa.
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5."HOLD TO RUN”

Mpwn BKNOYeHUN 3TON QYHKLMU B KOHTPOMNEPE [BUXKEHNE BOPOT MOXET
NPONCXOANTb NNLLb TOTAA, KOTrAa akTUBUPOBAH OAWH M3 BXOAOB PYyYHOro
ynpasneHna BopoTamu STER1T wunm STER2 (3axum 8 wnm 7 Ha nnate
pa3bemoB, 3aMKHYTbIi Ha MACCY cmoTpu puc. 1). MpepbliBaHne akTBaLum
BXOfa Bbi3blBaeT Heme[seHHbIl OCTaHOB BOPOT. BopoTa oTKpbiBaloT,
ncnonb3ya Bxoa STER2 (3axkum 7 puc.1). 3akpbiBaloT BOpOTa, MCNONb3ya
Bxof STER1 (3axum 8 puc.1). MNMpu akTBHOM Bxofe 6apbepbl (3axum 13
puc. 1) eé akTuBMpoBaHUA OyAeT BbI3bIBaTb OCTAaHOB BOPOT Npu
3aKpbIBaHUN WY 3aKPbIBaHNU 1 OTKPbIBAHWUY B 3aBUCMMOCTUN OT HACTPOMNKN
onuum pyHKUUn 6apbepa.

BHumaHue! BknwueHue ¢yHkuum "HOLD TO RUN"
BbI3blBaeT:

= OTCyTCTBME BO3MOXHOCTWM YMpaBnATb BopoTamu ¢ nomoubio MAY.
WUcnonb3oBanne MAY, 3anporpaMMupoBaHHOro B KOHTponnepe,
BbI3bIBaeT NIMLb NOABNEHNE Ha gucnnee Hagnucy "Hr'"
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= [lpnocTtaHOBNEHME AEICTBNA aBTOMaTU4YECKOro 3aKpblBaHUA BOPOT,
AaXke ecnm 3Ta pyHKLMA yCTaHOBNEHa B KOHTponnepe.

= AKTMBauuma Bxoaa "BAPbEPA" npu 3akpbiBaHUM UAWN 3aKpbiBaHUN N
OTKPbIBaHUUN BOPOT Bbi3bIBaeT NNLIb OCTAHOB ABUKEHUA BOPOT B
3aBUCMMOCTA OT HaCTpOWKn onuuu GpyHKun 6apbepa. OTKpbITHE
)Ke BOpoT 6Gnokupyerca npu aktuBauuum Bxoaa "BAPbEPA" npwu
3aKpblBaHUU BOPOT AN onuyuii 2 n 4 pyHKuMn 6apbep.

6. MOCEJIOK

BkntoueHne 3Toi GYHKUMM Bbi3biBAaeT BPEMEHHOE MEepPEeHATUE KOHTPONA
Haj BOpPOTaMy OAHVM MOJb30BaTeNeM Mpu Haxkatuy nobor kHonkm MAY.
3TO 03HauaeT, YTo APYroi nonb3oBaTenb He MoxeT ceoum MY nomelatb
pabote BOpOT [O MOMeHTa ux 3akpbitua. Vcnonb3osanve MAY apyrum
nonb3oBatenieM He OyaeT OKa3blBaTb BAUAHMA Ha paboTy BOPOT, a Ha
ancnnee nosABATCA CHavana Homep ero /1Y, 3anNOMHeHHbI B MamMATh
KOHTponnepa (B 3ToM npumepe Homep 3), a 3aTem Hagnucb "oS". Ecnmn
BOPOTA HEe ABWXKYTCA, NaMMoYKa 6yeT BCMbIXMBaTb 4 CEKYHAbI.

8g-88-8
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WCNONb30BAH NAY C HOMEPOM 3 AKTHIBHA OYHKLMA NOCENOK

Pa36nokmpoBka BO3MOXHOCTW YNpaBieHns BOPOTamMu APYrumMun nnLamu

nNponCXoamnT B ClyYanx:

= HeMeANeHHO Moc/e 3aKpbITVA BOPOT

= yepe3 20 ceKkyHA MNOCie OCTaHOBa BOPOT MPU WX 3aKpblBaHUW Wn
OTKPbIBaHW

= yepes 4 MMHYTbI OT NocnefHero Haxatua MNay.

=,

7.CBeToBaA cUrHanusayusa

DOYHKUMIO BHELWHero curHanuatopa WCMONHAET flamna, yCTaHOBMEHHas

B6NIM31 BOPOT.

= MvraHve namnbl MpeayrpexmaeT O TOM, YTO BOPOTA HaXOHATCA B [ABVPKEHUN.
Mocne 3akpbiTUA BOPOT JlaMra MOXET CBETUTbCA B TeYeHMEe BpeMeHY,
YCTaHOBMIEHHOTO MPU  MHCT/NALMN  KOHTpomiepa (cvotpy =»  MOPAAOK
MPOrPAMMWUPOBAHUA KOHTPOJUIEPA = YcTraHOBKa BpemeH! CBeYeHUs
CUrH/IM3ALIOHHOI NTaMNbl Nod1e 3aKPbITUA/OTKPbITUA BOPOT).

= MwuraHue nammbl 6 C NPV OTKPbITbIX BOPOTax NpefynpexaaeT o ToM, 4To
Yepes MOMEHT HaYyHeTCA aBTOMaTMYecKoe 3aKpbliBaHVie BOPOT Nocne nx
OTKPbITUA.

= 3aropaHvie namnbl Ha 4 C CUTHanNU3UpyeT NPenAaATCTBrEe, HaxoasALleeca
B 30He Gapbepa.

= 3aropaHue namnbl Ha 1 € yepes Kaxfble 2 C O3HaYaeT, YTo BO Bpems
ABUXEHVA BOPOT WK, €N BOPOTa OblM OTKPbITbI U ObINO akKTUBHO
aBTOMaTMyecKoe 3aKpblBaHWE BOPOT, MPOM3OLWNO WNCYE3HOBEHUE
nuTaHuA. MNpu 3Tom paboTa BOPOT OCTaHaBNMBAETCA U BO30OOHOBNAETCA
npw Haxkaty kKHomnkm MNAY nnu ynpaenaiowen KHOMKW.

8. YnpaBneHue 2 BopoTamu ¢ nomouibio ogHoro NAy

CylwecTByeT BO3MOXHOCTb HE3aBUCUMOTro U 6eCKOHGANKTHOro
ynpasneHma paboToi [ABYX BOPOT, HaxoAAWMWXCA Ha HebGOoNbWOM
PaccTOAHUN, C MOMOLLBIO OZHOTO 1 TOro xe MAY.

Mocne BbINOMHEHMA COOTBETCTBYIOWMX HAacTpoek (cmoTpu = MOPAOOK
NPOrPAMMUNPOBAHUA KOHTPOJUIEPA = YnpaBneHue 2 BopoTamu)
"kHonka 1" MY 6yaeT ynpasnaTb OAHMMM BOPOTaMK, a "KHoMKa 2" BTOPbIMU.
KoHTponnepbl He 6yayT UMETb BO3MOXHOCTb MPUOTKPbIBAHMA BOPOT (Tak
Ha3. GYHKLUW KanuTku).

9. 3awWMTa OT NepeHarpysokK

KoHTponnep ST-2 nmeeT pacluvpeHHyto CUCTeMy 3alLyTbl OT NepeHarpy3ok,
MOTyLUMX BO3HUKHYTb NPW Hae3fe BOPOT Ha NPENATCTBME NPW 3aKpbIBaHNN
VI OTKPbIBAHUN.

BopoTa nepeasuralotca npu onpeaesieHHOM COMpOTUBIEHNN, 3aBUCALLM
OT WX Beca W COMPOTMBIEHUA, CO3AaBaeMoro nepefavent MNprBoAa.
MexaHuyeckoe 3ajepxaHue BOPOT MpPW ABWKEHWW BbI3bIBA€T POCT
noTpebneHns ToKa aneKTpoaBuraTenemM NprBoaa BOpoT.

KoHTponnep nmeert fiBa BMAa 3aLWTbl OT NepeHarpysokx:

= ArHamuyeckyto ("dn")

= cTaTnyeckyio ("St").

9.1. lnHamnyeckasn 3awumTa ("dn")

OnpepenseT 3HayeHWe, Ha Kakoe MOXKET CKauKoobpasHO YBEeNUUTLCA
notpebnieHne ToKa 3MEKTpoABMraTesemM MpuBoga BOPOT. ITO 3HaueHue
yCTaHaBMBAETCA aBTOMATUYECKN KOHTPONIepoM (cMmoTpy = 3awuTa oT
nepeHarpyskum = ABTOMaTuveckue nogb6op AMHaMmyeckom wm
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CTaTUYecKkol 3aluTbl) UM BPYUHYIO WHCTalIATOPOM MPU HaCTpoOWKe
(cmoTpu <> MopAAOK nNporpammmpoBaHMs KOHTponnepa =
CraTuyeckas nepeHarpyska = [InHamuyeckas nepeHarpyska).

Bo Bpema paboTbl BOPOT NoTpebrieHWe TOKa 3NeKTpojBuratenem
aHanu3upyeTca KOHTponnepom. B cnyvyae ero peskoro pocTa,
NpeBbILLAIOLEro 3HaUEHWE, yCTaHOBeHHOe B onuyumn "dn', nponcxoauT nx
OCTaHOB B COOTBETCTBUM C OMMcaHHoN Huxe = Mpoueaypoii octaHoBa
npunepeHarpyske.

Ecnn nponsonger ocTaHOB BOPOT, Bbi3BaHHbIN,
Hanpumep, cyrpo6om cHera, nonb3oBaTenb MOXeT
BO306GHOBUTb [ABUXE€HMNE BOPOT C BbIKJIlOYEHUEM
ANHaAMUYeCKOI 3awuTbl. ITO fAenaeTcA HaXaTuem u
npugepxnBaHuem KHonku MAY Ha BpemAa ABMXKeHNA
BOpOT.

9.2. Cratnueckas 3awmra ("St")

OnpepenseT 3HaueHMe ToOKa, MOTPebnAemMoro snekTpofBuratenem
npriBoAa BOPOT, NPV MPEBbILLEHNN KOTOPOro KOHTPOJIIEP Bbi3bIBaeT KX
OCTaHOB. DTO NpeAcCTaBnAeT [AOMONHUTENbHY 3aluTty (Hanp. nocne
BbIKNIOYEHWA [AVHaMUYEeCcKOW 3alnTbl HaXaTuem u npuiaepxrBaHuem
kHonku MY Ha BpemA ABUKEHMA BOPOT). ITO 3HaYeHue yCcTaHaB/MBaeTCA
aBTOMATMUYECKN KOHTPOIEpOM (CMOTpY =» 3alyuTa OT nepeHarpysku =
ABTOMaTMuecKue noa6op ANHAMUYECKOI 1 CTaTUYECKON 3aluTbl) v
BPYUYHYIO WHCTA/IATOPOM MpU HacTpoiike (cmoTpu = lMopAagok
nporpaMMmMpoBaHuA KOHTposepa =» CTaTuyeckas nepeHarpyska =
AnHamnyecKas nepeHarpyska).

MPUMEYAHME. CtaTnuyeckas 3awuTa He BbIK/IOHYaeTcs.

9.3. ABTOMaTu4ecKue noA6op ANHaMNYECKON N CTaTNYECKOI 3aluTbl
QyHKUMA, NpW 3anycke KOTOPOW KOHTPOJep, BbIMOMHAA ABa MOJHbIX
LMKNa 3aKPbITWA 1 OTKPbITWA, aBTOMATUUYECKN YCTaHaBNMBaeT 3awwuTbl. Mpun
3anycke 3toii GyHKUUM (cmoTpu => TopAAOK NMporpammMmupoBaHus
KOHTponnepa = ABToMaTU4eckuii nog6op neperpysok "St" u dn")
cnepyet noj Haf30pPOM MHCTaNNATOPa HEeCKOMbKO pa3 NMpUBeCT! BopoTa B
oBxeHne. Ha Bpemsa "aBTomaTuuyeckoro nogbopa 3awmt"' KOHTponiep
yCTaHaB/MBaeT UX MaKCMMarbHble 3HauyeHus, a Ha Aucniee Bpema OT
BpemeHu noasnaeTca Haanuco "PA"
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Hy»xHO obecrieunTb, UToGbl BO Bpems TeCTMPOBaHWA BOPOTa Ha CBOEM MyTiu
He HaTafIkMBaNuCb Ha Kakme-nnbo npenaTtcTeus. [0 OKOHYAHUU
TECTVPOBAHNA KOHTPOJIIEP 3aMOMMHAET M3MEPEHHbIe 3HauyeHusi o6eunx
3aWmT.

9.4. MNpouenypa octaHoBa Npu NnepeHarpyske

Mpy MexaHWYecKoW 3afiepXkKe BOPOT MNPV WX 3aKpblBaHWU/OTKPbIBaHN

KOHTpOJIIep OCTaHOBUT BOPOTa U HEMHOrO BEpPHET VX ANA YCTpaHeHus

3/71eMeHTa, Bbi3BaBLUEro 3agepxKy. Kpome Toro, Ha gucnnee KoHTponnepa

noABUTCA NHPOPMaLIMA, yKasbiBaloLlas NPUYNHY OCTaHOBA: AVHaMMYecKan

UAN cTaTuyeckaa nepeHarpyska (cmotpu = COOBLEHUA,

BbICBEYUBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJIJIEPA).

Ecnu akTnBHa GyHKLMA aBTOMATUYECKOro 3aKpblBaHVA BOPOT:

" Mpy 3aKpblBaHWM MOCAe MeXaHUYeCKoW 3afepXKu W yCTpaHeHua
6MOKMPYIOLLEro 3f1leMeHTa BOPOTa OTKPOKTCA W MOBTOPAT MOMbITKY
3aKkpbiTbca (cmoTpu =» OBCNIYKUBAHUE => ABTOomatmueckoe
3aKpbiBaHue BOPOT);

= Py OTKPbIBAaHUM MOCNE MeXaHWYeckol 3afepXKu U yCTpaHeHus
610KMpPYIOLLEro 3N1eMeHTa BOPOTa 3aKPOKTCA.

10. CueTumMK LUKNOB pa6oTbl BOPOT

KoHTponnep umeeTt cuyeTumKku, oTobpaxaiwljme KONMYecTBO LMKIOB

paboTbl BopoT. C UX MOMOLLbIO MOXHO MPOBEPUTb, CKONIbKO pa3 BopoTa

6bININ 3aKPbITbI, OTKPbITbI, CKONbKO MPOM30LLIO OCTaHOBOB B pe3ysbTaTe

nepeHarpy3ok npu 3akpblBaHWU U OTKPblBaHWM BOPOT. MaKkcumasnbHble

rnoKasaHnA CYeTYMKOB - 999999 LnKNoB.

YT06bI MPOBEPUTH COCTOAHME CYETUNKOB, CMOTPU:

= lMopAAoK NporpaMMMpOBaHUA KOHTponnepa - Yncno 3akpbitTuii

BOpOT

=> lMopApok nporpammupoBaHUA KOHTponnepa - Yuaio oTKpbITUii

BOpOT

= MopAAOK NporpamMupoBaHNs KOHTpossiepa - Yncno ocTraHoBOB
BOPOT Npu 3aKpbiBaHUN

=> MopAAoK nporpammupoBaHMA KOHTponnepa Yucno ocraHoBOB
BOPOT Npu OTKpbIBaHUN

VIi. COOBLLEHNA, BbICBEHUBAEMbIE BO BPEMA PABOTbI

KOHTPOJUJIEPA

Bo Bpems 3aKpblBaHYVIA UM OTKPbIBaHA BOPOT Ha Aucniee:

= MuraloT fBe OyKkBbl, KOrga BOpOTa MepefBuraloTcsl € MaKCMManbHOM
CKOPOCTbIO

= MUraeT TOfIbKO NocneaHss byKea, KOrha BOpoTa NepeasuraloTcs MEANEHHO.

KannbpoBaHHbIi KOHTponnep

HeKanu6poBaHHbI KOHTponnep

BopoTa 3aKpbiTbl

"CL" "el"
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BopoTa, ocTaHOBMIEHHble Npy 3aKpbiBaHUM € nomolybto MAY,
KHOMKM, 6apbepa v Npy UCYE3HOBEHUV NUTAHA
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BoporTa, 3aaepkaHHble MeXaHUYeCKy
npwy 3aKpblBaHMM - CpaboTana craTuyeckas 3almTa
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BopoTa, 3aiepkaHHbIe MEXaHUYECKI NP 3aKPbiBaHNN
cpaboTarna guHammnyecKas 3awnTa
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VIIL. UHCTANALUA UNYCK KOHTPOJUIEPA
OTKNIOUNTb NUTaHNe
3aKpenuTb KOHTPOJNIep B MpefHa3HauYeHHOM AnA 3TON Lenn mecrte
B CTONGVKE BOPOT
MpuKpyTUTL Nnaty pasbemoB (puc.3) TaK, YTOObl BMHTOBOW pasbem
OoKasanca BHU3y
MoakniounTb K BMHTOBOMY pa3beMy Kabenu, a 3aTem BCTaBUTb WX
B MNaTy pa3bemos:
- nUTaHuA
- namnbl HakanueaHua (makc. 25 BT)
- KOHL|EBMKa OTKPbITUA 1 3aKPbITUA BOPOT
+ AKTUBHOE oTcyTcTBMe Macchl - NC (HacTpolika No yMonyaHuio)
» AKTVBHasa macca - NO
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- 6apbepa - onyua (NC)

- npy py4Hom ynpasneHumn (NO)

- Bxog STOP1 ans noaknioyYeHns KoNoaok 6e3onacHoCTr

- Bxog STOP2 (NC)

BKntounTb BUSIKY KOHTPOMIEPa B FTHE3/0 Ha niaTe pa3bemMoB

BcraBuTb NpepoxpanHnTens 6,3A F B rHe340 npegoxpaHuTeneit Ha nnarte
pasbemoB

MoakniounTb NUTaHne ~24 B KoHTponnepa

Monb3yacb npunoxeHHbimu MY, npoBepuTb AeNcTBE BOPOT
HacTpouTb ynpaBneHue KOHLEBbIM BbIK/OYaTeNeM TaK, 4YTOObl npu
6bICTPOM BUXKEHNMN BOPOTA HE YAAPANN B KOHEYHbIE CTONBUKN

YCTaHOBJIEHHbIX MepeHarpy3oK, AiA 3TOro CieAyeT 3amycTuTb GyHKUMIO:
cmoTpu <> MopAAOK nporpammupoBaHUA KOHTponnepa =
CraTnuyeckas nepeHarpyska u [JuHamuyeckas nepeHarpyska.
BbINonHMB BCe yKasaHHble Bbllle AeCTBYA, crefyeT B 3aBUCUMOCTY OT
noTpebHOCTEN NepeTy K HacTporike GyHKLUIA KOHTponepa.

= [lpousBecTvi perynauuio neperpysku. [na 3Toro 3anyctntb ¢yHKUMIO o
cMoTpu => MMopAfaoK nMporpaMmupoBaHuA KOHTponnepa = |E SS% F6.3A (szybk1)
ABTOMaTMueckuii nog6op cratmyeckoin "St" u AuHamuueckoi "dn" | ﬁ‘cjg' — = — =
nepeHarpysoK, 1 KOHTPOJIIEp Cam NOAGEPET COOTBETCTBYIOLME 3HAYEHMA |E C—m
obeunx nepeHarpysok. ECnm Hy»kHO, CyLLiecTByeT BO3MOXHOCTb U3MEHEHWA - -
W55 — 3¢
= DC
Z o
- NSO @ | ZC
o Oc
OMUCAHMUE BbIXOZIOB KOHTPOJIJIEPA ST-2: )z mc
1- TUTAHUE ~24B w |E ®/_ r
2- TMUTAHVE ~24B N
3- JIAMMA HAKATIMBAHWA ~ 24 B BN |E N c
4- JIAMMA HAKATIMBAHUSA ~ 24 B — <) ~
5- ABWFATENb 1 Ol |I| — o b
6- [BUTATESb 2 Z c
7- KHOMKA YMPABJIEHUA KAJIUTKOM %9 |E ~ . !
(COOTBETCTBYET BTOPOW KHOMKE MAY)KHOMKA 3AKPbIBAHUS BOPOT L
MPU AKTUBHOW OYHKLIUM "HOLD TO RUN" N |E STERZ o
8- KHOMKA YMPABEHIA LIENbIMU BOPOTAMM . |E STERI ® -
(COOTBETCTBYET MEPBOW KHOMKE M/Y)KHOMKA OTKPbIBAHWSA BOPOT ] N
MPU AKTUBHOW OYHKLIMVM "HOLD TO RUN" o |E KRANCI :
9- BXO[ KOHLIEBUKA OTKPbITUSA (KOHL{1)
10 - COM (MACCA) o|[mm||| co ]
11 - BXO/ KOHLIEBMKA 3AKPbITVS! (KOHLI2)
12 - BXO/ CTOMN2 /11 HEMEZJIEHHOrO OCTAHOBA BOPOT - |E KRANC2 >
(AKTVIBHOE OTCYTCTBUE MACCbl) — o 3
13 - BXOA /191 NOAKMOYEHNA BAPBEPBI S |E stor2 | @ =< 2
14 - MTAPAMETPUYECKMI BXO/] (8.2 KOm) CTOM1 — ARIERA o
N8 HEMEAZIEHHOTO OCTAHOBA BOPOT. W BARIE a5
MAPAMETP 8.2 KOm BK/TIOYATb MEXK/1Y BXOAAMM 14 U 15. -
15 - COM (MACCA) N )|
AHTEHHA - PASEM 117 NOLKMOYEHVA AHTEHHbIC BHYTPEHHEN O] CoM ~ sToP1-8. 2K )|
NMPOBO/IKOW KABESISI AHTEHHbI B CTONBUKE
IX. HACTPOKA OYHKLAA KOHTPOJUIEPA
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UHcTpykuma YcraHoBKN n O6cnyuBaHuns - KoHTponnep Ana oTKaTHbIX BOPOT - ST-2

KoHTponnep nmeet 4 KHOMKM Ha NnaTe pa3beMoB 1 2-CEerMeHTHbI gucnnen
BHYTPW, MO3BONANWMIA W3MEHATb €ro HacTPOWMKM W KOHTPONMPOBaTb
BbINOJSIHAEMbIE AENCTBMIA.

m PEAJIU3YEMAA OYHKLMA

YTBepaeHne BBeileHHON nHpopmaLmn
OK 3anyck 6bicTporo nporpammuposanma MAY
(ONUWA - akTMBHaA Npu 3aBOACKMX HACTPOIKaX).

’ ANULUJ ‘ ’ C6poc BBeAEHHON NHbOpMaLmn ‘

H MNepemelyeHne "Bnepen” B NamATN KOHTponnepa ‘

’ (+)

H MNepemelteHre "Ha3aa" B NamMATU KOHTposepa ‘

’ (-)

X. MOPAAOK NPOrPAMMUNPOBAHUA KOHTPOJIJIEPA

1. Mpocroe nporpammuposanune NAY

MNepBoi 6ypet onvicaHa "OYHKLIXA MPOCTOrO NMPOrPAMMWPOBAHUA MAY "
OTa ¢yHKUMA aKTMBHa Npu 3aBOACKMX HacTpoinkax ("PC = on").
C uenblo nporpammupoBaHua Hosoro [Y anA KoHTponnepa cnepyet
HaXunMmaTb B TeueHne 6 cekyH KHormKy "OK" oo MoMeHTa, Korpa Ha gucrinee
noABUTCA HAaANUCb "Pr'" 1 HAYHET MUraTb CUrHANM3aLUMOHHAA JTAMMOYKaA. 3aTeM
Ha nporpammupyemom MY HaxaTb nobyto KHoMKy. Ha gucnnee nossutca
HaAnNMcb, MHGOPMUPYIOLLAsA, C KakiM HOMEPOM 3anporpammupoBaH May.

gl

Ln=n o @, EE]
go &Uo _> ':Uo 0=Uo _> Lﬂo DO

BbICTPOE HOBbIiA NAY 3ANPOrPAMMUPOBAH
NPOTPAMMIPOBAHUE NAY C HOMEPOM 3 B KOHTPOJUIEPE

KoHTponnep aBTomaTmyecku nokmpaet ¢yHKUMUIO OGbicTporo
nporpammuposanua MY yepes 5 cekyHA nocne 3anporpammMumpoBaHus
nocnegHero May.

Ecnn mbl xoTm nepea nporpammupoBaHnem Hosoro MY, yganuTb Bce
MNAY, HaxopAwmeca B NamMATM KOHTponnepa, cieayeT HaxkaTb KHomnKy "OK"
n npugepxatb ee 10 ceKyHa. Jlamnouka 3aropuTca HenpepbIBHbIM CBETOM,
a Ha Aucnnee noABWTCA Murarowaa Haanucb "Pr'. 3aTem yepes 5 cekyHf
flamrnoyka HayHeT MuraTb, 3TO O3HayaeT, YTO MOXHO MPOrpammMupoBaTb
HoBble MY ana KoHTponnepa.

Y1o6bl M3MeHUTb coctoaHre "OYHKLUMIA NMPOCTOrO NMPOrPAMMKNPOBAHIA
nay" cmotpy =» MopaAok NporpamMMmpoBaHus KOHTposiepa - OyHKuua
6bicTporo nporpammupoBaHus MAY.

2. BBop Kopa nHcTannAaTopa

Bxoa B pexyMm MporpamMMMpOBaHWA BO3MOXEH MocC/ie BBeAeHMA Kofa
MHcTannaTopa. Ho cnepgyetr MOMHWTBL, YTO BOpPOTa [JOSMXKHbI ObiTb B
COCTOAHUM MOKOA (OTKPbITbI MW 3aKPbITbI).

BHMMAHUE! B pexunme nporpammupoBaHua MAY
11 3BOHKOBbIE KHOMKM He BbI3bIBaIOT ABKEHUA BOPOT.

NMPUMEYAHUE: YcTaHOBNeHHbI Ha 3aBoge Kog: 1234,
NpUBEAEHHDbIN HWKEe MpUMep KacaeTcA BBOja 3TOro
Kopa.

= Haxatb nobyto kHomnky (OTMeHa, (+), (1)) Ha nynbTe NporpammypytoLiero
mopyna.
Ha ancnnee nossutca "00."

= BBecTu nepsyto Undpy Koga nHctannatopa (1) kHonkamu (+), (-).
Ha gucnnee nossutca nepsas undpa "01."
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NMPUMEYAHME: cBeTAWanca Ha Ancriee TOYKa yKasbiBaeT
Ha U3MeHsieMyI0 B laHHbI MOMEHT Lmdpy.

= YTBepAuTb NepByto Udpy Koaa HaxaTtrem "OK"
= BBecTu BTOPY!O Ldpy Koaa MHCTannATopa (2) KHonkamu (+), (-).
= Ha gucnnee noasutca BTopas undpa "2.1"

Ca—

| =
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= YTBEpAWTb BTOPYIO Undpy Koaa Haxkatvem "OK"
Mpwn HaxaTum knasuwm "OK" gucnnei copacbiBaeTca 1 OXMAAET BBOAA
ouepefHbIx Ludp.

= BBecTun TpeTbio Undpy Koaa nHctannatopa (3) kHonkamu (+), (-).
Ha gucnnee nossutca TpeTba undpa "03."

iy
|,

= YTBepAWTb TPeTblo Lndpy Koaa Haxatrem "OK".
= BBecTun yeTBepTyto UMY Koaa HCTannATopa (4) kHonkamu (+), (-).
Ha gucnnee nosasutca uetsepTan uudpa "4.3"

o
L, |,

= YTBepAWTb YeTBepTyio undpy Kopa Haxatrem "OK"
KoHTponnep nepexoanT B peXkunmM NporpammmpoBaHus.
B peXxume nporpamMMUpPOBaHUA MOXHO W3MEHWUTb oo napameTp
SKCNNYyaTaLUMOHHbIX GYHKLUUI BOPOT. M3meHNB BbiOpaHHbI napameTp,
cnepyert:

= HaxaTb kHomKy "OK",

YT06bI BEPHYTHCA B PEXIMM HOPManbHOW paboTbl, crieayeT:

= HaxaTb kHonky "OTMEHA" cTonbko pas, noka Ha Aucriee He NoABMTCA
ofHO 13 coobueHnin, npuBeaeHHbIXx B nyHKkTe "COOBLEHWA,
BbICBEYMBAEMBbIE BO BPEMfA PABOTbI KOHTPOJIJIEPA".

3. N3meHeHne Kofa MHCTannATopa

BBecTn KOHTponsep B pexum MNporpammmupoBaHus (cmotpu =
MopAaAoK nporpaMmmMupoBaHuA KOHTponnepa - BeBop kopa
WHCTannATopa).

= HaxumaTb KHOMKY (+) vnu (-) go Tex nop, Noka Ha avcrinee He nosasutca "Pn":

==

0| 0
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= HaxaTb kHomKy "OK".

= BBeCTuW HOBbI KOA COrMacHo npoueaype = Beog Koga nHcTannaTopa.

= HaxaTb 5 pa3 kHonky "OK".

YT06bI BEPHYTHCA B PEXIM HOPManbHOW paboTbl, creayerT:

= Haxumatb kHomky "OTMEHA" ctonbko pas, noka Ha Apucnnee He
noABUTCA OAHO M3 COOOLEeHNI, yKa3aHHbIX B nyHKTe "COOBLLEHWA,
BbICBEYMBAEMbBIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJTTEPA".

IS

. CTaTnyeckan nepeHarpyska
BBecTn KOHTponsep B pexum NporpammmupoBaHus (cmotpu =
MopAAoOK nporpaMmmMupoBaHuA KOHTponnepa - BeBop kopa
MHCTannaTopa).

= Haxumatb KHOMKY (+) unu (-) 1o Tex nop, noka Ha aucrinee He nosasmtca "St".

.

)y i
) |0

= [loaTtBepAnTb BbIGOP yHKLMM KHOMKO "OK".

= Ha gucnnee nosABuTCA 4ucno u3 amanasoHa 1.5 - 13.3, koTtopoe
obo3HavyaeT TOK B ammnepax, noTpebnaemblil neKTpofBuratenem,
KOTOPbI BbI30BET HEeMeAsieHHOe MpepbiBaHWe [ABVXEHUS BOPOT
KOHTpONNepom.

= Haxatnem KHonku (+) unu (-) MOXHO W3MEHWUTb 3HauyeHue 3Toun
YCTaHOBKM.

= YT06bl yTBEPANTDL YCTAHOBKM, CleayeT HaxaTb "OK"

= Y7106bl OTMEHUTH BBEAEHHbIE U3MEHEHMA, HaXaTb KHOMKY "OTmeHa".

YT106bl BEPHYTLCA B PEXMM HOPMarnbHOI paboTbl, cneayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pa3, moka Ha pAwucnniee He
NoABUTCA OAHO M3 COOOLeHNiA, yKasaHHbIX B nyHKTe "COOBLUEHWA,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJTEPA".

5. AnHamnyecKas nepeHarpyska

® BBECTU KOHTpOSJEp B pPexuM MporpaMmupoBaHus (cmotpu =
MopAaoK nporpammupoBaHuA KOHTponnepa - Bsoa kopa
WHCTannsaTopa).

= HaxumaTb KHOMKy (+) nnu (-) Ao Tex nop, noka Ha Aaucrnnee He NOABUTCA
"dn".

64
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= [loatBepAnTb BbIGOP dyHKLUMM KHOMNKOM "OK".

= Ha gucnnee noABMTCA Ynicno n3 guanasoHa 0.5 - 6.2, KOTopoe o3HauvaeT
pe3Knin pocT MoTpebnsemoro 3neKTpoABuratesieM TOKa B amrepax,
KOTOPbI BbI30OBET HeMeAsieHHOe MnpepbiBaHME [BUXEHUA BOpPOT
KOHTPO/epoM.

= Haxumasa KHOMKY (+) nnu (-), MOXHO U3MeHATb 3HaUYeHMe TOW yCTaBKM.

= YT06bl yTBEPANTb YCTaBKM, CefyeT HaxaTb "OK"

= YT06bl OTMEHNTb BBEJIEHHbIE N3MEHEHUA, HaxaTb KHOMKy "OTmeHa".

Y106bI BEPHYTHCA B PEXMM HOPMarnbHOI paboTbl, cneayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pa3, moka Ha pucnniee He
NoABUTCA OJHO M3 COOGLIEHMN, yKa3aHHbIX B nyHkTe "COOBLUEHWS,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJUTEPA".

6. ABTOMaTnyeckuin nogbop cratuyeckoi "St" n guHammnueckon "dn"

nepeHarpysok.

= BBECTU KOHTPOSJEP B PEeXuM MporpaMmMupoBaHus (cmotpu =
MopAaAoK nporpaMMupoBaHuA KOHTponnepa - BBop kopa
MHCTannaTopa)

= HaxXumaTb KHOMKy (+) nnu (-) Ao Tex nop, noka Ha aucnnee He NosBUTCA
"pA"

Y
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= [loaTBepAnTb BbIGOP dyHKLMM KHOMKOM "OK".

= Ha gucnnee nossutca Hagnucb "of" unm "on".

HarkaTem KHOMKM (+) Unu (-) MOXXHO M3MEHATb 3HaYeHVEe STON YCTAaHOBKM.

= YT06bl yTBEPAWTD YCTAHOBKY, CrefyeT HaxkaTb "OK".

= Y106bl OTMEHUTb BBEAAEHHBIE U3MEHEHMA, HaxaTb KHOMKY "OTmeHa".

YT06bI BEPHYTHCA B PEXINM HOPManbHOW paboTbl, creayeT:

= Haxumatb kHomky "OTMEHA" cTtonbko pa3, moka Ha pucnniee He
NMOABUTCA OJHO M3 COOBLUEHMN, yKa3aHHbIX B nyHkTe "COOBLUEHWA,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJTTEPA".

7. C6poc KannbpoBKU KOHTposiepa

= BBECTU KOHTpO/SIep B pexum nporpammupoBaHua (cmotpu =»
MopAAoK nporpaMmmMupoBaHuA KOHTponnepa - BeBop kopa
WHCTannaTopa).

= HaxumaTb KHOMKY (+) nnu (-) 4o Tex nop, Noka Ha Ancnnee He NOABUTCA:
"Cr"- ecni KOHTpOsMNiep MPOKannbpoBaH (B HeM 3arMoMHeHa [/vHa
BOPOT U BbINOSTHAET MEANIEHHOE ABVKEHME Ha NX KOHLaXx).

-, | |
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= OTMeHa KanvbpoBKU HACTYMWT MOCTe 5-KpaTHOro Haatma KHOMKMW
"OK';
"cr'"- ecnv KOHTpoOJep He KanmbpoBaH HeT HeO6XOAMMOCTM B copoce
KanmbpoBKw.
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YT06bl BEPHYTHCA B PEXINM HOPManbHO paboTbl, creayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" cTtonbko pa3, moka Ha pucnniee He
NOABUTCA OAHO M3 COOOLIEHUI, YKa3aHHbIX B nyHKTe "COOBLUEHWS,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJUTEPA".

8. KanuTka (npnotkpbiBaHue BOpPOT)

= BBECTU KOHTpOSiep B pexum nporpammupoBaHua (cmotpu =»
MopApoK nporpaMmmMupoBaHuA KOHTponnepa - BeBop kopa
WHCTannaTopa).

= HaxumaTb KHOMKY (+) unm (-) o Tex nop, Noka Ha avcnnee He noasutca "Fr"

- |
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= [loaTBepAnTb BbIGOP GYHKLUMN KHOMKOM "OK'
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= Ha gucnnee noABUTCA YACNO 13 AgnanasoHa 1-15, 3Hak "0" unn "- ="
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MNoaBneHne o4HOro 13 BbilleyKa3aHHbIX 3HAKOB O3HaYaeT:
"0" PyHKLMA KanuTKM BbIKNOYeHa. B Takoll cutyaumm kHonka MAy Ne
2 He pencreyeT. KHonka N2 1 1 06e 3BOHKOBblE KHOMKM BbI3blBalOT
NOJIHOE OTKPbITUE 1 3aKPbITME BOPOT.
"- " QYHKUMA KanuTKu BbiKnovyeHa. OyHKuMm KHonmok N2 1
n N2 2 3sameHeHbl mectamu KHonka N 1 He pencteyeT. KHonka N2 2 n
o6e 3BOHKOBble KHOMKW BbI3blBAlOT MOSIHOE OTKPbITUE U 3aKpbiTue
BOPOT. Takad HacTpoWKa NoMoraeT npu Nosib30BaHWN OAHVM U TEM e
MAY ona obcnyxuBaHUa ABYX KOHTPONNEPOB.
Yncno u3 pmnanasoHa 1-15 ¢yHKUMA KanuTKN aKTMBHa, a ee
3HaueHWe CBUAETeNbCTBYET O LWUPKHE MPUOTKPbIBAaHMA BOPOT,
BbIpa)K€HHOW B LWECTHaALaTbIX YacTAX MOMHOrO LKA OTKPbITUA BOPOT
(Hanp., 4 obo3HauaeT 4/16 BpemeHW, HeobXoAMMOro Ans MOSHOro
OTKPbITMA BOPOT, T.e. OTKPbITUE OK. 25% BOPOT).

YT06bI U3MEHWTb HACTPONKY 3TOW YHKLUMN, ClepyeT:

= HaxumaTtb KHOMKY (+) unn (-) BO MoMeHTa nosABneHua Tpebyemon
HaCTPONKMN.

= YTBEepAUTb HacTPOWKKM HaxaTnem "OK".

YT106bI BEPHYTLCA B PEXMM HOPManbHOI paboTbl, cneayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pa3, noka Ha Aaucnnee He
NnosABUTCA OOHO M3 COOOLLeHWiA, yKasaHHbIX B nyHKTe "COOBLLEHNA,
BbICBEYMBAEMbBIE BO BPEMA PABOTbI KOHTPOJITEPA".

9. YnpaBneHue 2 Bopotamu

CylwecTByeT BO3MOXHOCTb HE3aBUCUMOTro U 6eCKOHGANKTHOro

ynpasneHua paboToi [ABYX BOPOT, HaxoAAWMXCA Ha He6GOoNblwOM

paccToAHnK, C NomoLblo ogHuMx 1 Tex May.

[ina sToro cnepyer:

= 3anucatb B namATb obowx KoHTponnepos [1AY, KoTopble AOMKHbI
ynpaenATb o6ovmmn BopoTamu (cmotpu =» MOPAAOK MPOrPAMMMU-
POBAHUA KOHTPOJUIEPA = Bbictpoe nporpammupoBaHue MAY
nnn cmotpy = MOPAAOK NMPOrPAMMUPOBAHUA KOHTPOJIJIEPA
= NAYy = 3anuck MY B namaTb KOHTponnepa).

= YCTaHOBUTb COOTBETCTBYIOWYIO (YHKLMIO B 0O60OMX KOHTposnepax
(cmoTpn => MopAROK nporpaMmMUpoOBaHWA KOHTpoanepa =
Kanutka (NpnoTKpbiBaHue BOPOT):

KoHTponnep Bopot N21
BbIKIIOUNTL GYHKLMIO KanmTKW
Kanutku (Ha grcrnee 3Hak "0")

KoHTponnep Bopot N22
BbIKITHOUNTL GYHKLMIO KIUTK 11 3aMEHUTb
dyHKUMM KHoMoK MY (Ha ancrnee 3Hak - -")
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Mo BbINONHEHWW YyKa3aHHbIX HAacTPOEK B KOHTpoanepax He
6yfeT BO3MOXXHOCTU MPUOTKPbIBAHUA BOPOT (Tak Ha3. ¢pyHKUMK
kanutkm). KHonka N2 1 6yaet ynpaenatb BopoTamu N2 1, a KHonka N2 2
BopoTamu N@ 2.

10. YcTaHOBKa BpemMeHU CBeYEeHUA CUrHanv3aunoHHO namnbl nocne

3aKpbITUA/OTKPbITUA BOPOT

® BBECTU KOHTPOSJEp B PexuM MporpaMmupoBaHus (cmotpu =
MopAgoK nporpammupoBaHuUA KOHTponnepa - Bsoa kopa
WHCTannsaTopa).

= HaxXumaTb KHOMKY (+) nnu (-), noka Ha gucnnee He noasutca "tL"

=
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= [logTBEpANTb YCTaHOBKM HaxaTnem "OK".
Ha gucnnee noasutca uncno n3 gnanasoHa 0.0-9.9:
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Yucno "0.0" o3HauaeT, YTO Namna cpasy nocse 3akpbITUA 1 OTKPbITUA BOPOT

noracHer.

Yucno u3 pguanasoHa 0.1-9.9 o3HauaeT, uto ¢yHKUMA aKTUBHA, a ee

3HayeHvie CBUAETENbCTBYET O BPeMeH (B MUHYTax) 1 €ro AecATbIX YacTAxX

CBEYEHVA flaMnbl MOC/e 3aKPbITUA NN OTKPbITAA BOPOT.

YT06bI U3MEHWTb HACTPONKY 3TOW GYHKLUN, CleayeT:

= HaxumaTb KHOMKY (+) nnu (-) o noAsneHna TpebyeMoro 3HaueHus.

= YTBEpPAWUTb HACTPOWKY HaxkaTnem "OK"

= HaxaTue kHomknm "OTMEHA" BbI30BeT BbIXO[ M3 HACTPONKM GyHKLMMN
6e3 3anoMUHaHNA BBEAEHHbIX N3MEHEHWIA.

TexHuuecKkas gokymeHTauma = 11i0/ST-2/12/2013/1D-91384
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YT106bI BEPHYTHCA B PEXMM HOpManbHOM paboTbl, cneayeT:

= Haxumatb KHonky "OTMEHA" cTtonbko pa3, noka Ha aucnnee He
NOABUTCA OAHO M3 COOOLIEeHNI, yKa3aHHbIX B nyHKTe "COOBLLUEHWSA,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJITEPA".

11.048y
B namATb KOHTponnepa MOXHO 3anuncaTb MakcumanbHo 60 MAY. Ha 3aka3
LLOCTYMHbI KOHTPONEPbI, B KOTOPblE MOXKHO 3anuncaThb:

= 170 NAY

=270 NAY

= 370 N4y

= 470 NAY
Kaxpbin MOY 3anncbiBaeTca B MMeEIOLWYO CBOW HOMepP AYeriKy namATth,
6naropapa yemy notepsAHHble UK yKpageHHble MY MOXHO nerko yfanutb
13 NamATy.

11.1. 3anuce MAY B namaTb KOHTponnepa

= BBECTU KOHTPOSEpP B PeXuM MporpamMmupoBaHus (cmotpu =
MopAaAoK nporpaMMupoBaHuA KOHTponnepa - BBop kopa
WHCTannsaTopa).

= HaxXumaTb KHOMKY (+) nnu (-), noka Ha gucnnee He noasutca "Pr"
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= [loaTBepANTb BbIGOP dYHKLMM KHOMNKO "OK"
= KHonkamu (+) (-) BblbpaTb HOMep AYElKW, B KOTOPYIO JO/MKEH ObITb
3anucan May.

MPUMEYAHME: Ecnn Homep BbIGpaHHOI AYENKN MUraeT
3TO O3HauyaeT, YTO OHa cBo6oOAHA N B Hee MOXHO
3anucaTb HOBbI MY, Homepa XKe 3aHATbIX AYeeK ropAaT
HenpepbIBHbIM CBETOM.

= YkaszaTb Kog MNAY, Haxxumas nobyto kHonky MAY
- MNpuem MNAY curHannsnpyeTca npekpaLieHnem MUraHua A4enku.
Ecnn TOY yxe HaxoguTcA B MaMATM KOHTpPO/sIepa, 3anucb He
NPOn3BOANTCA.

- lNocne cuutbiBaHma Kopa MN1Y KOHTponnep nposepseT, ecTb N yxe
NAay 8 namat. Ecnu Tak, oH He ByfeT 3anncaH B Hee MOBTOPHO, U Ha 2
C Ha Ancniee NoABUTCA HOMep, € KoTopbiM [N[]Y 3anporpammupoBaH B
KOHTponnepe.

- Ecnn pncnnein nokasbiBaeT 3aHATYI0 AYelKy, KOHTponnep
aBTOMATMUYECKN OTbICKMBAET MepBYi0 CBOOOAHYIO AUENKYy 1 BBOAWUT
B Hee koA npuHAToro MAay.

Ecnn B 3aHATYI0 AYeriKy Mbl XOTUM 3anporpammupoBatb Hosbi T11Y,

cnefyeT yaanuTb M3 Hee CyLecTBYIOLWYIO 3anucb MNATUKPaTHbIM

HaxaTvem kHorky "OK" (cmotpu =» MopAafgok nporpammupoBaHus

KoHTponnepa = Yaanenue MAY us namarn).

Y106bI BEPHYTLCA B PEXIM HOPManbHOIN paboTbl, cneayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pa3, moka Ha pucnniee He
NoABUTCA OJHO M3 COOGLIEeHMN, yKa3aHHbIX B nyHKTe "COOBLUEHWS,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJTEPA".

BHUMAHMUE! Mpu Gonbwem uucne MAY pekomeHpyetca
3aperucTpupoBaTtb AaHHble Nonb3oBaTena un
npunucaHHblii emy Homep MAY, uTo6bl B Clyyae norepmn
MOXHO 6bI10 yAanuUTb ero us NnamaTy 6e3 Heo6xoAMMOCTM
yaaneHus scex MNAY.

11.2. Ypanenue NAY ns namartu

= BBECTU KOHTpO/JIep B pexum nporpammupoBaHua (cmotpu =
MopAaaok nporpammupoBaHuUA KOHTponnepa - Bsop kKopa
WHCTannaTopa).

= HaxumaTb KHOMKy (+) nnu (-), noka Ha gucnnee He noasutca "Pr"
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= [loaTBepAnTb BbIGOP dYHKLMK KHOMNKOM "OK"

= KHomkamu (+) (-) BblbpaTb HOMEpP SYENKU, M3 KOTOPOW AOMKEH
6bITb yaaneH MAy.

= HaxaTb 5 pa3 "OK".

MNpu nepBom HakaTun knaBuwm "OK" 3aropATca fBe TOYKM y HOMepa

AYeliky, N3 KotTopon yaanaerca MNAY.

Mocne ypanenuna NAY 13 namatn Homep CBOGOAHON AYENKM HauMHaeT

MUraTh.

Ytobbl ypanutb ouepepHon MAY, cnepyet BbibpaTh KHomMkamu (+), (-)

AYeliKy, B KOTOPOW OH 3anucaH, 1 NOBTOPUTb NpoLeaypy.

YT006bl BEPHYTHCA B PEXINM HOPManbHOW paboTbl, creayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pa3, moka Ha pAucnnee He

nosABUTCA OAHO M3 COOOLEeHMI, yKasaHHbiX B nyHKkTe "COOBLLEHWA,
BbICBEYMBAEMbBIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJITEPA".

11.3. Yncno NAY ana nporpammmnpoBaHna

OTa GyHKUMA No3BonaeT oTobpaxaTb Ha AUCTIIee YNCIO CBOOOAHbIX AYeeK

namatu MAY, a Takxke yaanatb Bce MAY 3 namatn KoHTponnepa.

= BBeCTV KOHTpOJ/iep B PeXum NporpammmpoBaHusa (cmoTpu =
MopAapok nporpammMmupoBaHuUA KoHTponnepa - Beop kKopa
MHCTannaTopa).

= HaxumaTb KHOMKY (+) nnu (-), noka Ha gucnnee He noasutca "PF"
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MopatBepanTb BbIbOP PpyHKUMM KHONKOM "OK".

Ha gucnnee noasutca uncno ceobofHbix Aveek namaty MAY. Ecnn HyxHO

yAanuTb Bce 3anporpammupoBaHHbie MY, Haxatb 5 pa3 "OK". [Npu nepsom

HaxkaTum "OK" Ha gncnnee NoABATCA ABE TOUYKK, a NMPY MATOM MOKa3aHHOe

yncno bygeTr mMakcumanbHbiM uucnom TAY, KoTopoe MoXeT OblTb

3anporpaMM1pPoOBaHO B KOHTponnepe.

YT106bI BEPHYTLCA B PeXMM HOpManbHO paboTbl, cneayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pa3, noka Ha Aaucnnee He
NnosABUTCA OfHO M3 COOOLLeHWiA, yKasaHHbIX B nyHKTe "COOBLLEHNA,
BbICBEYMBAEMbBIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJITEPA".

12. bapbepa

Bapbepa nmeert 4 pexrima paboTbi:

= Bapbepa AeficTBYeT NpM OTKpbIBaHMM BOPOT (OCTaHaBMBAET BOPOTA),
Npu 3aKpbiBaHNN BOPOTa OCTaHaBNMBalOTCA.

= Bapbepa AeiicTByeT NpM OTKpbIBaHMM BOPOT (OCTaHaBNMBaeT BOPOTa),
npu 3aKpbiBaHUU BOPOTa OCTAHaBNAMBAKOTCA U Yepe3 MOMEHT
OTKpbIBaloOTCA.

= Bapbepa He AeNCTBYET NPV OTKPbIBaHNUM BOPOT, MpU 3aKpbiBaHUN
BOPOTa OCTaHaBNMBaIOTCA.

= Bapbepa He AeNCTBYeT MPM OTKPbIBaHUM BOPOT, NpU 3aKpbiBaHUU
BOPOTa OCTAaHaBNMBAIOTCA U Yepe3 MOMEHT OTKPbIBalOTCA.

BHUMAHUE! Ha 3aBope 6Gapbep ycTaHaBnuBaeTcs
B pexum pa6otbl N2 4. HesaBucumo oT npepbigyuiei
YyCTaHOBKU pexuma pab6orbl 6apbepa aKTuBauus
$pyHKUMN aBTOMaTNYECKOro 3aKpblBaHUA BOPOT Bbi3OBET
ycTaHOBKY 6apbepa B 4 pexum pa6oTbl.

Bxon "Bapbep" saBnsaetca Bxogom NC T.e. pearvpyeT Ha OTCyTCTBUE
maccbl. CneayeT MOMHUTD, YTO 3TOT BXOf pabpnUHO akTUBEH.

B cnyyae 3ameHbl cocTosHMA ¢yHKUMM Gapbepa cnepyeT nepentn K
dyHKLMN "Sb".

12.1. HacTpoiika pexxuma pa6otbi 6apbepbi

= BBECTU KOHTPONJEP B PeXuM MporpaMmupoBaHus (cmotpu =
MopAAoOK nporpaMmMupoBaHuA KOHTponnepa - BeBop kopa
WHCTannAaTopa).

= HaxumaTb KHOMKY (+) nnu (-), noka Ha gucnnee He noasutca "bA"
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= [loaTBepAnTb BbIGOP YHKLMM KHOMKO "OK".

= KHornkamu (+) (-) BbIGpaTb HOMEP OAHOM 13 OMVCAHHbIX BbiLLe onumii (1-4).

= YTBEepAWTb yCTaHOBKY KHoMKom "OK".

YT06bI BEPHYTHCA B PEXIM HOPManbHOW paboTsl, crieayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pa3, moka Ha pAwucniee He
NnoABUTCA OAHO M3 COOOLEeHMI, yKasaHHbiX B nyHKkTe "COOBLLEHWA,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJUTEPA".

12.2. YcTaHOoBKa cocTosiHMA yHKUMM 6apbepa

® BBECTU KOHTPONJEP B PeXuM MporpaMmupoBaHus (cmotpu =
MopAaoK nporpammunpoBaHuUA KOHTponnepa - Bsoa kopa
WHCTannaTopa).

= HaxumaTb KHOMKY (+) nnu (-), noka Ha gucnnee He noasutca "Sb"

.
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= [loatBepAuTb BbIGOP GyHKLMUM KHOMKOW "OK".

= KHonkamu (+) (-) u3meHuTb coctosHue oyHKumm "of" HeakTusHa, "on"
aKTMBHa.

= YTBEpAWTb yCTaHOBKY KHOMKon "OK".

= HaxaTue kHonku "OTMEHA" Bbl30BET BbIXOA U3 HACTPONKM YHKLMN
6e3 3anoMVHaHNA BBEEHHbIX U3MEHEHWIA.
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YTo6bl BEPHYTLCA B PEXMM HOPMaNbHOW paboThl, CllieayeT:

Haxnmatb kHonky "OTMEHA" cTonbko pas, moka Ha fAucrnee He
NOABUTCA OAHO M3 COOOLIEeHNI, yKa3aHHbIX B nyHKTe "COOBLLUEHWSA,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJITEPA".

13. ABTOMaTN4YeCcKoe 3aKpbiBaHMe BOPOT

BBECTV KOHTpOAMEp B PEXWM MPOrpaMmmmpoBaHua (CcmoTpu =
MopAaAaoK nporpammupoBaHuUA KOHTponnepa - Beop kopa
MHCTannaTopa).

Haxvmatb KHOMKy (+) unu (-), noka Ha agncnnee He nossuTcs "Au'
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Ha gucnnee nossutca yncno us gnanasoxa 0,0-9,9:

Yucno "0.0" o3HauaeT, YTo YHKUMA aBTOMATUYECKOro 3aKpblBaHWA
BOPOT BbIKNlOYeHa. B Takom cuTyaumn cnefyeT Kakabli pas nocne
OTKPbITUA BOPOT 3aKPbITb X C MOMOLUbto MY nnv KHOMKM.

Yncno w3 guanasoHa 0,1-9,9 o3HauaeT, yto QYHKUMA aBTOMATNUYECKOTO
3aKpblBaHNA BOPOT aKTUBHA, @ €ro 3HaueHne CBUAETENbCTBYET O BpeMeHU,
Kakoe WncTeyeT OT MOMEHTa OCTaHOBa AO Hauyana aBTOMaTUYeCcKoro
3aKpblBaHUA. Bpema yKasbiBaeTcA B MVHYTaX M €ro JecATbIX YacTAX.

YT06bI U3MEHWTbL HACTPOWKY 3TOW GYHKLMM CnefyeT:

HaxvmaTb KHONKY (+) unu (-) Ao noABneHnsa Tpebyemon yCTaHOBKM.
YTBEpANTb HAaCTPONKY HaxkaTrem "OK".

Haxate kHonky "OTMEHA" Bbl30BeT BbIXOA M3 HACTPOWKM GYHKLUM
6e3 3anoMMHaHUA BBEAEHHbIX M3MeHeHW. Ha Aancnnee nosBuTcA
Hagnucb "Au”.

YT06bI BEPHYTHCA B PEXIUM HOPManbHO paboTbl, creayeT:

Haxumatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pas, noka Ha Aucrnee He
NMOABUTCA OJHO M3 COOGLIEHMN, yKa3aHHbIX B nyHkTe "COOBLUEHWS,
BbICBEYMBAEMDbIE BO BPEMfA PABOTbI KOHTPOJIJIEPA".

14. Hactpoiika ¢pyHkunmn MOCENIOK

BBeCT KOHTpoOAfep B PeXum MNporpammmupoBaHus (cmotpu =
MopAaAoK nporpaMmMupoBaHuA KOHTponnepa - BBop kopa
WHCTannaTopa).

Haxvmatb KHOMKy (+) unu (-), noka Ha gncnnee He NoABMTCA "0S".
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YTBepAanTb ycTaHoBKY KHonkor "OK". Ha aucnnee noasutca coctoaHune
dyHKuum MOCENIOK, cuntaHHoe 13 NamATy KoHTponnepa. Haanuch "on"
03HauaeT, uyTo GpyHKUMA akTMBHa. Hagnuch "of" o3HavaeT, yto dyHKUUA
HeaKTUBHa.

V3meHeHWe cOCTOAHMA GYHKLUMM BbIMOMHAETCA HaXKaTvemM KHOMKW (+)
unn (-). CnepyeT MOMHWTb, UYTO ANA 3arOMUHAHUA KOHTPONEPOM
BBEAEHHOrO N3MeHEeHNA cneflyeT ero NoATBepAUTb KHonkol "OK"
HaxaTtune kHonku "OTMEHA" Bbi3biBaeT BbIXOf W3 HACTPONKN GYHKLMN
MOCE/IOK 6e3 3anomuHaHuA BBeAEHHbIX W3MeHeHui. Ha aucnnee
nosiBUTCA Haanucb "oS"

YT06bI BEPHYTHCA B PEXINM HOPManbHO paboTbl, creayeT:

Haxunmatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pas, moka Ha pucnnee He
NOABUTCA OJHO M3 COOGLIEHM, yKa3aHHbIX B nyHkTe "COOBLUEHWA,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJUTEPA".

BHUMAHME! Mpwun 3aBopcKoli HacTpolike GyHKUUA
MOCEJIOK HeaKTuBHa.

15. Hactpoiika ¢pyHkumum "HOLD TO RUN"
L]

BBECTV KOHTPONNEp B PEXWM MNPOrpaMmmmpoBaHua (CcmoTpu =
MopAaAoK nporpaMMupoBaHuA KOHTponnepa - BBop kopa
WHCTannaTopa).

Haxvnmatb KHoONKy (+) unu (-), noka Ha ancnnee He noasmTca "Hr'".

L
[ Al i

—' 0| | == o

YTBepauTb Bbl6Op PyHKUMM KHoMKon "OK" Ha pucnnee nosButcA
coctoaHne o¢yHkumm "HOLD TO RUN", cumTtaHHOe U3 namATu

KoHTponnepa. Haanucb "on" o3Havaet, uto GpyHKUMA akT1BHa. Hagnvcb
"of" 03HauaeT, uTo GYHKLMA HEAKTUBHA.

Vi3meHeHne cocToAHNA GYHKLMM NPOU3BOANTCA HaxaTUeM KHOMKM (+)
vnm (-). CnefyeT MOMHWTb, YTO ANIA 3aNOMUHAHMA KOHTPONIEPOM
BBEAEHHOr0 M3MEeHeHNA HY»KHO MOATBEPAMNTb ero kHonkon "OK".
Haxatne kHonku "OTMEHA" Bbi30BeT BbIXOA M3 HAaCTPONKM GYHKLMM
HOLD TO RUN 6e3 3anomviHaHus BBeAEHHbIX 3MeHeHWUn. Ha aucnnee
noABUTCA Hagnucb "Hr".

YT06bI BEPHYTHCA B PEXIM HOPManbHOW paboTbl, crieayerT:

Haxunmatb kHonky "OTMEHA" cTonbko pas, moka Ha pucnnee He
noABUTCA OAHO M3 COOOLEeHNI, yKasaHHbiX B nyHKkTe "COOBLLEHWA,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJUTEPA".

BHUMAHMUE! Mpu 3aBoaKoit HacTpolike ¢pyHKuua HOLD
TO RUN HeaKTMBHa.

16. Yncno 3akpbiTnii BOPOT

BBECTV KOHTpOANEep B PEXMM MNPOrpammupoBaHus (CcmMoTpu =
MopAaaoK nporpammupoBaHuUA KOHTponnepa - Beoa kopa
WHCTannsaTopa).

Haxvmatb KHOMKy (+) unm (-), moka Ha Ancnnee He nosBuTca "cc',
a 3aTemM BbICBeYMBaeMoe MOC/iefoBaTe/IbHO YMCI0. DTO YUCSIO
NoKa3blBaeT, CKOMbKO pa3 BOPOTa ObliN MOIHOCTbIO 3aKPbIThl (34eChb Ha
pucyHKe BOpoTa Oblnn 3aKpbITbl 515 pas).
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HaxaTtve kHomkm (+) unm "OK" Bbi3oBET nepexof K OTobpa)eHuio
cyeTymMKa OTKpbITHI BOPOT "co".

HaxaTtne kHonku (-) unu "OTmeHa" BbI30OBET Mepexop K oTobpa)eHuio
npenbiayLen pyHKumm.

YTo6bl BEPHYTLCA B PEXXIUM HOPMaJIbHOM paboThl, CeayeT:

Haxnmatb kHonky "OTMEHA" cTonbko pas, moka Ha pucrinee He
NnosBUTCA OOHO M3 COOOLeHWiA, yKasaHHbIx B nyHKTe "COOBLLEHNA,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJITEPA".

17. Yncno oTKpbITUIA BOPOT

BBECTV KOHTpOANEp B PEXMM MPOrpammrpoBaHua (CcmoTpu =
MopAaaoKk nporpammupoBaHuUA KOHTponnepa - Beoa kopa
MHCTannaTopa).

HaxumaTb KHOMKy (+) vnn (-), Noka Ha Ancniee He NoABUTCA "co', a 3aTem
BbICBEUYVBAEMOE MOC/EA0BATENIbHO YMCIO. DTO YWUCIO MOKa3biBaeT,
CKOJIbKO a3 BOpOTa Gblin MOIHOCTBIO OTKPbITLI (34€Ch Ha PUCYHKE BOPOTa
6blI OTKPbITbI 416 pas).
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Haxxatve kHomku (+) nnm "OK" BbI30BET Mepexof K OTOOpaXkeHuto unicia
OCTaHOBOB BOPOT MNP 3aKPbIBaHWW, BbI3BaHHbIX NpenAaTcTerem "Pc”.
HaxaTtve kHonku (-) unu "OTmeHa" BbI30OBET Mepexof K oTobpa)eHuio
npeablayLen GyHKumu.

YTo6bl BEPHYTLCA B PEXXIMM HOPMasIbHOM pPaboThl, ClieayeT:

Haxnmatb kHonky "OTMEHA" cTonbko pas, moka Ha pucrinee He
NnosBUTCA OOHO M3 COODOLLeHWNiA, yKasaHHbIX B nyHKTe "COOBLLEHNA,
BbICBEYMBAEMbBIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJUTEPA".

18. Yucno ocTaHOBOB BOPOT NpM 3aKpbiBaHUM

BBecTv KOHTPONNEP B PEXMM MPOrPaMMUPOBaHKS.

Haxxumatb KHOMKy (+) vnu (<), noka Ha ancnnee He noasutca "Pc’, a 3atem
BbICBEUVIBAEMOE MOC/IeOBATENBHO YMCIO. 3TO UUCIO MOKAa3blBaET,
CKOJIbKO pa3 BOpOTa Pe3Ko OCTaHOBWIVICH MPW 3aKpbiBaHUW B pe3ysibTate
Hae3fia Ha NpenATcTBMe (30ech Ha PYCYHKE BOPOTa OCTaHOBUIUCDH 16 pas).
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HaxaTrie KHomKm (+) nnm "OK" BbI3oBeT nepexop K OTOBpaeHUIo KonmyecTsa
OCTaHOBOB BOPOT MNP OTKPbIBaHWUK, BbI3BaHHbIX NpenATcTuem "Po".
Haxatvie kHonku (-) unm "OTmeHa" BbI3OBET Mepexof K 0TobpaXKeHuio
npenbiayLen GyHKumm.

YT06bl BEPHYTHCA B PEXIM HOPMasbHOM paboTbl, CriefyeT:

Haxmmatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pa3, moka Ha pAwucnnee He
NoABUTCA OAHO M3 COOOLeHWiA, yKasaHHbIX B nyHKTe "COOBLUEHWA,
BbICBEYMBAEMbBIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJITEPA".

19. Yncno octaHOBOB BOPOT NPU OTKPbIBaHNMN

BBeCTW KOHTPOIEP B peXXMM NMPOTrPamMmMypOBaHNs.

TexHuuecKkas gokymeHTauma = 11i0/ST-2/12/2013/1D-91384
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= HaxmmaTtb KHOMKY (+) unm (-), noka Ha ancrnnee He nosasutca "Po’, a 3atem
BbICBEUMBAEMOE MOC/efoBaTeNlbHO YMCI0. ITO YMCIO MOKa3blBaer,
CKOMbKO pa3 BOPOTa Pe3KO OCTAHOBWANCH NMPU OTKPbIBaHWW B pesyrnbTate
Haesfa Ha NpenATCcTBUE (30ecb Ha PUCYHKe BOPOTa OCTaHOBMAMCH 36 pas).
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= HaxaTune KHonku (+) mnm "OK" Bbi30oBeT nepexop K OTOOpPaxeHuio
cnepytowlein pyHkumm "Er".

= HaxaTue KHonku (-) nny "OTmeHa" BbI30BET nepexof K OTOOpaxeHuto
npepbiaywen GyHKuUm.

YT06bI BEPHYTHCA B PEXIUM HOPManbHOW paboTbl, creayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pa3, moka Ha pucnnee He
NoOABUTCA OJHO M3 COOGLUEHMN, yKa3aHHbIX B nyHkTe "COOBLUEHWS,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJUTEPA".

20. OyHKUMA CMrHann3aLun NoBpeXXaeHnn
= BBeCTV KOHTPOJ/IEP B PEXUM NPOrpaMmMmMpoBaHUA.
= Haxkumatb KHONKY (+) nnu (-), noka Ha gucnnee He noasutca "Er".
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= [loaTBepANTb BbI6OP yHKUMM KHomnkoin "OK" Ha pucnnee B
3aBNCMMOCTU OT MOBPEXAEHWUN, OOHAPYKEHHbIX KOHTPONNEPOM,
NosABATCA NOCNef0BaTENbHO HAAMNCK:

1. "tr'" - o3HauaeT noBpeXxAeHMe MOAYNA MeANeHHbIX
060pOTOB KOHTpOsIepa.

2. "SL" - o3HauaeTt KOpPOTKOe 3aMblKaHue 1eKTpoABuraTens.

3. "CL" - o3HauaeT noBpexAeHune KOHLeBUKa 3aKpbITUA

4. "OP" - o3HavaeT noBpexaeHue KOHLEeBNKa OTKPbITHA.

BHumaHmne! OTcyTcTBMe Hapanuceill o3HavaeT, 4TO
KOHTpO/Nep He 0GHapPYXN HUKaKNX NOBPEXAEHNIA.

= HaxaTue KHonku (-) nnm "OTmeHa" BbI30BeT nepexof K OTOOpaXxeHuto
npepbiaywen GyHKUUm.

= HaxaTue KHOMKU (+) BbI3OBET nepexof K cnepytoLuein GyHkumm "FA".

Y106bI BEPHYTLCA B PEXMM HOPMarnbHOIN paboTbl, cneayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pa3, moka Ha pucnniee He
NoABUTCA OJHO M3 COOGLIEeHMN, yKa3aHHbIX B nyHKTe "COOBLUEHWS,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJUTEPA".

21. ODyHKLMNA BOCCTAHOBJIEHNA 3aBOACKNX HAaCTPOeK
= BBeCTV KOHTPOS/EP B PEXUM NPOrpaMmM1MpOoBaHUA.
= Haxumatb KHOMKy (+) nnu (-), noka Ha gucnnee He noasutca "FA".
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= BoccTaHoBNeHVe 3aBOACKMX HAaCTPOEK KOHTpOsIepa HacTynuT nocne 5-
KpaTHOro Haxkatma kHonku "OK" Mpu nepBom HakaTum Ha aucnnee
NOABATCA [1BE TOUYKM W UCYE3HYT MpY NOCNeAHEM, 4To OyAeT 03HauaTb
BOCCTaHOB/EHVE 3aBOACKIX HACTPOEK KOHTpoOepa.

BbinonHAA 3Ty ¢yHKUMIO, KOHTpONep peanusyeT aBTOMaTUYeCKyo

HaCTPOIKy:

- YcTaHOBKy cTaTM4ecKoi nepeHarpyskm "St" Ha Tok 3,6 A

- YCTaHOBKY fiMHaMMyecKoi nepeHarpyskm "dn" Ha Tok 1,8 A

- Cbpoc kKannbposkm "cr"

- BoccraHoBneHune Kopa nHctannatopa = 1234

- YCTaHOBKY WNPWHbI Kanutkn "Fr' =5

- JInkBupaumio cBeYEHMA NaMMOYKM MOCe KaXAoro ABVXeHUA
"tl"=0.0 min

- YcTaHOBKY pexuma 6apbep "bA" =4

- JInkBupaumio aBTOMaTM4YeCKoro 3akpbiBaHua "Au" = 0

- JlnkBupauuio GyHKLMm nocenok "Os" = of

- Jlukeugauuio dyHkumm hold to run "Hr" = of

- BblkntoueHune aHanm3a napameTpuyeckoro Bxoga STOP1 "SP" = of

- BbikntoyeHve aHanmsa Bxoga STOP2 "SE" = of

- BkntoueHune aHanu3a Bxoga 6apbepa "Sh" = on

- COpocC 3aNoMHEHHbIX MOBPEXAeHNI KOHTponnepa "Er"

= HaxaTue KHoMku (-) nny "OTmeHa" BbI30BET Mepexof K OTOOpaKeHuto
npeaplaywen GyHKumn.

= HaxaTue KHOMKM (+) BbI3OBET nepexof K cneaytoLein GyHkumm "SP".

YT06bl BEPHYTHCA B PEXINM HOPManbHOW paboTbl, creayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" cTtonbko pa3, moka Ha pucnniee He
NOABUTCA OAHO M3 COOOLIEHNI, yKa3aHHbIX B nyHKTe "COOBLLEHWS,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJTTEPA".

22. Hacrpolika cocroaHuna ¢pyHKumm napamerpuyeckuin STOP1 (8.2KOm)
= BBecTU KOHTPOIEp B peXXnM NporpamMmm1poBaHus.
= HaxumaTtb KHOMKY (+) nnm (-), noka Ha gucnnee He noasmtca "SP".
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= [loaTBepAnTb BbIGOP YHKLMM KHOMNKO "OK".

= KHonkamu (+) (-) u3meHuTb cocTosiHne dyHKuun "of" - HeakTMBHasA, "on"
aKTMBHaA.

= [loATBEPAUTbL HAaCTPONKY KHomKon "OK".

= HaxaTue kHonku "OTMEHA" Bbl30BET BbIXOA U3 HACTPONKM yHKLMN
6€3 3anoMUHAHNA BBEAEHHbIX NU3MEHEHWIA.

YT106bI BEPHYTLCA B PEXMM HOPManbHOI paboTbl, cneayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pa3, moka Ha pAwucniee He
noABUTCA OAHO M3 COOOLEeHMI, yKasaHHbiX B nyHKkTe "COOBLLEHWA,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJITEPA".

23. Hacrpoiika cocroaHus ¢yHKumn STOP2 (akTmBHOe OTCYTCTBME MacChl)
= BBeCTU KOHTPOJIEP B PEXMM NPOrpaMMUpPOBaHUA.
= Hakumatb KHOMKY (+) nnu (-), noka Ha gucnnee He noasutca "SE".

) D
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= [loaTBepAnTb BbIGOP YHKLMM KHOMKOM "OK".

= KHonkamu (+) (-) uameHnTb coctosHme dyHKumm "of" - HeakTMBHas, "on"
aKTMBHasA.

= [lofTBEPAUTbL HAaCTPOKY KHomKol "OK".

= HaxaTue kHonku "OTMEHA" Bbl30BeT BbIXOA U3 HAcCTPONKM yHKLMN
6e3 3anoMUHaHNA BBEAEHHbIX N3MEHEHWIA.

YT106bI BEPHYTLCA B PeXMM HOpManbHOI paboTbl, cneayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pa3, noka Ha Aaucnnee He
NnosABUTCA OOHO M3 COOOLeHWiA, yKasaHHbIX B nyHKTe "COOBLLEHNA,
BbICBEYMBAEMbIE BO BPEMA PABOTbl KOHTPOJTEPA".

24, CocroaHune GyHKumm nuueHsua NAY
= BBeCTW KOHTPOSEP B PEXNM NPOrpamMmMpOBaHUA.
= HaxumaTb KHOMKY (+) nnu (-), noka Ha gucnnee He noasutca "LC"
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= [loatBepanTb BbIGOP PyHKUMM KHoMkon "OK" Ha gucnnee nossatca
nocnepoBatenbHo 6ykea "P" v uucno, onpepenswouiee, ckonbko MAY
MOHO MaKCMMaJIbHO 3anporpamMmmMmnpoBaTh AnA KOHTponepa

= HaxaTune KHonkw (-) unu "OTMEHA" Bbi30BeT BbIXOA 13 GYHKLMN.

YT06bl BEPHYTHCA B PEXIM HOPManbHOW paboTbl, crieayeT:

= Haxumatb kHomky "OTMEHA" ctonbko pas, noka Ha pucnnee He
NosBUTCA OOHO M3 COOOLeHWiA, yKasaHHbIX B nyHKTe "COOBLLEHNA,
BbICBEYMBAEMbBIE BO BPEMA PABOTbI KOHTPOJTTEPA".

25. Hactpoliika $pyHKLuMuM npocToro nporpammuposanua NAY
= BBeCTU KOHTPOJIEP B PEXMM NPOrPaMM1UpPOBaHUA.
= HaxXumaTb KHOMKY (+) nnu (-), noka Ha gucnnee He noasutca "Pc’.
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= [lofTBepAUTL BbI6OP dyHKLMUM KHOMKOM "OK".

= KHonkamu (+) (-) u3meHuTb cocTosiHne dyHKuun "of" - HeakTMBHasA, "on"
aKTMBHaA.

= [loATBEPAUTbL HAaCTPONKY KHomkol "OK".

= HaxaTue kHonku "OTMEHA" BbI30BET BbIXOA U3 HACTPOMKM yHKLMN
6e3 3anoMVHaHUA BBEEHHbIX U3MEHEHWIA.

YT106bI BEPHYTLCA B PEXMM HOPManbHOM paboTbl, cneayeT:

= Haxumatb kHonky "OTMEHA" ctonbko pa3, moka Ha pAwucniee He
noABNUTCA OAHO M3 COOOLEeHNI, yKasaHHbiX B nyHKkTe "COOBLLEHWA,
BbICBEYMBAEMBbIE BO BPEMfA PABOTbI KOHTPOJIJIEPA".
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AUATPAMMA PEXXUMA MPOrPAMMUPOBAHUA KOHTPOJIJIEPA ST-2

[lononHeHne K rnaBHOM MHCTPYKLMN.
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OYHKLWA NOCENOK AKTUBHA
OYHKLWA NOCENOK AKTUBHA

PEXVM BAPbEP 4

OYHKLYA NOCENOK HEAKTUBHA
OYHKLMA NOCENOK HEAKTUBHA

BOPOTA 3AKPbINIVCh 1888 PA3

YCTAHOBKA PEX/IMA BAPBEP

ABTOMATUYECKOr 0 3AKPbITHA
YCTAHOBKA OYHKLUM NOCENOK
YCTAHOBKA OYHKLMM ,HOLD TO RUN"

YCTAHOBKA BPEMEHU

CYETYHK 3AKPbITIAW BOPOT

BOPOTA OTKPbI/ICb 1800 PA3

CYETYUK OTKPBITIVI BOPOT
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ZKRACENY NAVOD K OBSLUZE RiDiCi JEDNOTKY ST-2

1. INSTALACE

1. Vypnéte napdjen.

2. Vytdhnéte rychlospoijky.

3. Zapojte vodige do rychlospojek podle popisu uvedeném na desce
svorkvnice:

= napdijeni - vstupy 1-2 oznacené INPUT 24V

ovladani tlagitkem (volitelng&) - vstupy 7-15

vné&jsi anténa (volitelng)

signalizaéni lampa (volitelng) - vstupy 3-4

fotoburiky (volitelng) - vstupy 13-15 (tovarné aktivni, plynulost obvodu

zajisténa kotvou) plus napdijeni fotobunék oddélenéve vstupech

oznadenych OUTPUT 24V. Pfed pfipojenim kontaktd fotobun&k odstrarite

kotvu.

Funkce zavory

Existuji &tyfi provozni rezimy funkce zavory:

= Porudeni zdvory b&hem otvirdni a zavirani vrat zastavi vrata

= Porudeni zdvory b&hem otvirdni vrat zastavi vrata. Béhem zavirani vrat se
vrata na rozdil od toho zastavi a po chvili se provede plné otevfeni.

= Poruieni zdvory b&hem zavirani vrat zastavi vrata

= Porudeni zavory b&hem zavirdni vrat zastavi vrata a po chvili se provede
plné otevien.

POZNAMKA: Funkce zévory je znemoinéna

standardnim nastavenim. Standardni provozni
fji rezim funkce zavory je 4.

Umoznéni funkce zévory automaticky nastavi funkeci
na rezim 4 bez ohledu na predchozi nastaveni.
Vstup zavory je aktivni vstup GND (NC).

4. Zapojit rychlospojky.

5. Piesunout kfidlo brany ruéné do stiedu.

6. Zapnout napdjeni.

7. Zkontrolovat zprévnou funkei koncovych spinac popfipadé zaménit mezi
sebou zapojeni vodicd spina&d.

8.Sefidit silu ochrany proti pretizeni pomoci pstupu uvedeného nize:

Automaticka konfigurace ochrany proti pretizeni

= Zapiste programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji @ zapis kédu montéral)

= Pomoci tlacitka (+), () zvolte funkci ,PA”

= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

= Na displeji se objevi zprava ukazujici souéasny stav (,zapnuto”
umoznéno, ,vypnuto” - znemoznéno)

= Pouzijte tlacitko (+), (-} pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK” pro uloZeni nového nastaveni nebo ,ANULOVAT” pro
navrat

Pro névrat do normdlniho provozu fisknéte tlacitko , ANULOVAT” tolikrdt, oz se

na displeji objevi jedna ze zprav popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE ZPRAVY”.

9. 2X provést plny cyklus otevirdni a zavirani brany za Géelem skalibrovéni
Easd préce jednotky, aby se automaticky nastavily vzdélenosti zpomaleni
pohybu kiidla pfi zavirani a otevirdni pfed krajimi polohami a rovnéz aby
se sefidily hodnoty dynamického i statického pretizeni.

10. Zkontrolovat spravnou funkci automatu a na zavér nastavit doplitkové
funkce (pokud maiji byt vyuZivany) podle popisu programovéni,
uvedeného niZe.

Il. SNADNE PROGRAMOVANI DALKOVYCH OVLADANI
Charakteristické vlastnost snadného ddlkového programovani je umoznéna
standardnim nastavenim (,Pc” = zapnuto). Pro naprogramovéni nového
ddlkového ovladanti tisknéte tlacitko ,OK” 6 sekund, az se na displeji objevi
zpréva ,Pr" a Zdrovka blikd. Potom stisknéte jakékoli tlacitko na délkovém
ovladani, které byste chtéli programovat. Na displeji by se objevilo &islo
nové naprogramovaného ddlkového ovlddani.

Hnaci Ustroji automaticky opusti funkei snadného programovani délkovych
ovlédani 5 sekund po naprogramovdni posledniho délkového ovladani.

Pro anulovéni viech ddlkovych ovladani, kterd jsou v paméti hnaciho Gstroji,
by se mélo stisknout tlagitko ,OK" a drzet 10 sekund. Zarovka bude stéle
svitit a na displeji se objevi blikajici zprava ,Pr". Po 5 sekundéch bude potom
blikat svétlo @ mohou se programovat nové délkové ovladdni.
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Znemoznéni nebo umoznéni této funkce viz =» programovaci rezim
hnaciho Ustroji @ zména stavu funkce snadného programovani
dalkovych ovladani.

11l. FUNKCE BRANY PRO PESi

POZOR! Funkce branky je tovarné aktivni.

= Zapiste programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz < programovaci
rezim hnaciho Gstroji 9 Zapis kédu montéra)

= Pomoci tlacitka (+), () zvolte funkci , Fr”

= Stisknéte ,OK" pro prijeti volby

= Na obrazovce se objevi &islo mezi 1 a 15 nebo ,0” nebo ,--":
»0” - funkce je znemozinéna. Cislo tlacitka 2 na délkovém ovlédéni
nefunguje. Cislo tlagitka 1 a obé& dratové tlagitka zpdsobuji plné otvirani
nebo zavirdni vrat. W tej sytuaciji przycisk nr 2 pilota nie dziata. Przycisk
nr 1, jok réwniez oba przyciski dzwonkowe powoduje petne otwarcie lub
zamknigcie bramy.
=" - funkce je znemoinéna. Cislo tla&itka 1 a &islo 2 na ddlkovém
ovladani jsou vyménéna. Cislo tlagitka 1 nefunguje. Cislo tlagitka 2 a obé
drdtovd tlacitka zpisobuiji pIné otvirani nebo zavirani vrat. Toto nastaveni
méze byt uzite&né b&hem provozniho rezimu 2 vrat.
Cislo mezi 1-15 funkce je umoznéna. Hodnota ukazuje 3itku vrat
vyjadfenou v 3estndctych dilech plné 3itky vrat (napiiklad 4 znamend
4/16* Sitky plné otevienych vrat, kterd je asi 25% Sitky vrat).

= Pougzijte tlaitko (+), (-) pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK” pro uloZeni nového nastaveni nebo ,ANULOVAT” pro
névrat

Pro névrat do normdlniho provozu tisknéte tlagitko ,ANULOVAT” tolikrdt, az

se na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY”.

Hnaci Ustroji posuvnych vrat ST-2 @

Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby.

Na obrazovce se znovu objevi zprava ,00.” a posledni 2 &islice se mohou
zapsat stejnym zpUsobem:

Pomoci tlagitka (+), (-) zapiste tFeti &islici kédu montéra (3)
Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby.

Pomoci tlagitka (+), (-) zapiste &tvrtou &islici kédu montéra (4)
Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby.

Uzivatel mizZe v tomto reZimu ménit viechny pouZitelné parametry
zafizeni.

Tlagitka (+), (-) jsou pouzita pro zvoleni funkei

Tlagitko OK je pouzito pro pfijeti volby.

Pro névrat do normdlniho provozu fisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrdt, az
se na displeji objevi jedna ze zprav popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE
ZPRAVY”.

A :
HEISEIE W F5

: Ny,
AR BILNIK

Napdijeni = =m=—
fotobunék

*) 4/16*4m=1m Gjeni . R o i
K i | [ sepezn s
IV. AUTOMATICKE ZAViRANi VRAT ~241V P fotobunék
= Zapidte programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji 9 zapis kédu montéral)
= Pomoci tlacitka (+), () zvolte funkci ,, Au”
= Stisknéte ,OK" pro pijeti volby
Na displeji se objevi &islo mezi 0,0 - 9,9.
= Hodnota 0,0 naznaduje, Ze funkce je znemoznéna a vrata by méla byt
uzaviena pomoci tlagitka nebo délkového ovladani
= Hodnota mezi 0,1 - 9,9 ukazuje ¢as (v minutdch), po kterém zagne
automatické zavirdni vrat po otevieni
= Pougzijte tla&itko (+), (-) pro zvoleni nové hodnoty
= Stisknéte ,OK” pro uloZeni nového nastaveni nebo ,ANULOVAT” pro
ndvrat
Pro ndvrat do normélniho provozu tisknéte tlagitko ,ANULOVAT” tolikrat, az
se na displeji objevi jedna ze zprdv popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE
ZPRAVY”.
V. ZAPIS KODU MONTERA
Zé&pis programovaciho rezimu hnaciho Ustroji je mozny po zdpisu kédu
montéra. Berte prosim na védomi, Ze vrata musi byt zcela oteviend nebo
uzavfend a nesmi se pohybovat.
UPOZORNENI! Béhem programovaciho rezimu
A hnaciho Ustroji nemohou tlaéitka a déalkova
ovladani pohybovat vraty.
POZNAMKA: K6d montéra standardniho nastaveni
je 1234 a nasleduijici pFiklad ukazuje postup zéapisu
tohoto kédu.
= Stisknéte jakékoli tlacitko (ANULOVAT, (+), (-), OK).
Na obrazovce se objevi zprava ,00.”:
= Pomoci tlaitka (+), (-} zapiste prvni &islici kédu montéra (1).
Stisknéte ,OK” pro piijeti volby.
POZNAMKA: svételny bod na displeji ukazuje
zvolenou éislici.
= Pomoci tlaitka (+), (-} zapiste druhou €&islici kédu montéra (2)
Technicka dokumentace = 1110/5T-2/12/2013/ID-91384 75
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ROZSIRENY NAVOD K OBSLUZE RiDiCi JEDNOTKY ST-2

UPOZORNENI! Hnaci Ustroji je pohénéno z
elektrické sité a chranéno pojistkou 6,3 A-F.
Zména hodnoty nebo typu pojistky mize zpusobit

trvalé poskozenihnaciho Ustroji!

1. MiSTO URCENI

Hnaci Ustroji je navrzeno pro ovlddani posuvnych vrat se zafizenim ~24V.
Hnaci Gstroji, které umozfivje ulozit do paméti 60 ddlkovych ovlédani
(voliteln& az 470) a mé drétové ovléddani (pomoci tlagitek), je vhodné pro
pouzivani v uzavienych sidlidtich, na hlidanych a obchodnich parkovistich.

1. PROVOZ HNACIHO USTROJi

Hnaci Ustroji zadne otvirat nebo zavirat vrata po obdrzeni signdlu
z ddlkového ovladdani nebo tladitka. Prvni pohyb po spojeni vrat je proveden
plnou rychlosti, kdyZ neni kalibrovano hnaci Ustroji. Vrata se musi zcela
oteviit, aby se provedla automatickd kalibrace. Kalibrace zahrnuje méteni
délky vrat. Po dokonéeni kalibrace pfiblizné 50 cm pfed uzavienim nebo
plnym otevienim vrat snizuje hnaci Gstroji rychlost vrat, aby se sniZila Groven
sil na koncové sloupy.

Svételny ukazatel spojeny s hnacim Gstrojim blikd, kdyZ se vrata pohybuiji.
Ukazuje také za&dtek automatické zavirdni vrat 6 sekund predem.

Opétovnd kalibrace mize probihat automaticky, kdyz se vrata pohybuiji ruénég,
zatimco je pohdnéno hnaci Gstroji.

. VYKRES ZAKLADNi JEDNOTKY A NASTAVNi DESKY
HNACIHO USTROJi ST-2
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Obr. 1

IV. SPECIFIKACE A POPIS K ONEKTORU HNACIHO USTROJI ST-2
Z&kladni jednotka hnaciho Ustroji je umisténa v prohledné skfini fridy
kontejnmentu IP66. Draty mimo skiii jsou chranény adaptérem kabelu
PG-11 tfidy kontejnmentu Ip54.

1. Specifikace

Z&kladni jednotka + néstavni deska

24V~ 50Hz "%/ .,
130mA *15%/45%
Max. proud (z&lozni) 200mA "%/
Max. proud (24V~) 7.7A

Rozsah teploty -30°C++85°C
Pikon hnaciho stroji je chrénén (rychlou) pojistkou 6,3A F
Ddlkové ovladdni s ménicim se kédem

Napdijeci napéti

Min. proud (zdlozni)

433,92Mhz +100kHz
(okolni teplota 25°C)

Provozni frekvence

Napdijeci napéti +12V
Proud 4+6mA
Typ akumuldtoru A23

Typ modulace FSK

2. Popis konektord

1,2 Piikon 24V~ 50Hz "'/ .,

3,4 Vystup svételného ukazatele - max. vykon 25W (jistén proti zkratu)

5,6 Vykon motoru hnaciho Gstroji - 24V SS motor s max. proudem 7,7A
(jist&n proti zkratu)

7-11  Ridici vstupy (NC/NO), absolutni maximdlni napéti +/-35V

7. STER2 - fidici vstup 1 (akfivni - GND (NO)). Odpovidd
prvnimu taéitku na ddalkovém ovlddani. Otevie
vrata, kdyz je funkce ,HOLD TO RUN" aktivni.

8. STER1 - Fidici vstup funkce brany pro pé&si (aktivni - GND
(NO)). Odpovidé druhému tlacitku na dalkovém
ovladdni. Zavie vrata, kdyz je funkce ,HOLD TO
RUN" aktivni.

9. KRANCI1 - vstup detektoru otevieni vrat

= Aktivni no GND - NC (vychozi nastaveni)
= Aktivni GND - NO
10. COM (GND) - Vystup GND
11. KRANC2 - vstup detektoru zavfeni vrat
= Aktivni no GND - NC (vychozi nastaveni)
= Aktivni GND - NO
12-14 - Ridici vstupy (NC/NO), absolutni maximdlni napéti +/-35V

12. STOP2 - Vstup pro zastaveni vrat (aktivni no GND (NC))

13. BARIERA - Vstup zdvory (aktivni no GND (NC))

14. STOP1 - Parametricky vstup pro zastaveni vrat. Parametr je
8,2KQ. Vstup zjisti zménu parametru vice nez
+100% (16.4KQ) nebo méné nez -75% (2KQ).

15. COM (GND) - Vystup GND

Anntena - Konektor pro pfidavnou anténu namontovén ve
sloupu

~ANULUJ”,

”(-)7, " (+)”, ,OK” -Konfiguraéni tlagitka

Wyijscie

(OUTPUT) ~24V - Pomocny vystup pro pfidavné zafizeni

V. HLAVNi ZNAKY

= Automatické zastaveni pfi naruseni pracovniho prostoru vrat (zavora)

= Funkce brény pro pé&si

= Automatické uzavieni vrat po otevieni (volitelné)

= Opozdéné spusténi a zastaveni vrat

= Podpora délkového ovladéni - az 60 ve standardni verzi. Pouzitelné
verze az pro:

- 170 délkovych ovladani

- 270 délkovych ovladani

- 370 délkovych ovladéni

- 470 délkovych ovladani

Funkce ,HOLD TO RUN"

Funkce ,PEVNA POLOHA"

Schopnost voliteln& programovat a anulovat délkova ovladani

Schopnost snadno programovat délkové ovlédani pomoci tlagitka na
ndstavni desce (volitelnd)

= Dva vstupy STOP pro okamzité zastaveni vrat

= Ciselnd zobrazovaci jednotka ukazuje:

- Stav hnaciho Ustroji: zaviréni vrat, otvirani vrat, rychly pohyb, pomaly
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pohyb, zastaveni vrat béhem otvirdni nebo zavirdni s uvedenim dévodi
- Stav zafizeni béhem rezimu programovéni
- Poskozeni otevieného/uzavieného detektoru, zkrat motoru, poskozeni
hnaciho Gstroji
= Pocitade riznych uddlosti:
- Pocet otevieni
- Pocet uzavieni
- Polet zastaveni b&hem otvirani vrat
- Po&et zastaveni béhem zavirdni vrat
= Pamatovdni stavu v pfipadé ztrdty energie v paméti EEPROM
= Ochrana programovaciho rezimu pomoci 4¢&islicového bezpecnostniho
kédu montéra
= Dva typy ochrany proti pretizeni - dynamickéd a statické se schopnosti
automaticky porovnat jeji hodnoty
= Obnova nastaveni z tovérny
= Funkce do&asného vynechdni ochrany proti pfetizeni aktivované
stisknutim tlagitka na ddlkovém ovlddéni a jeho drzenim b&hem pohybu
vrat.

VI. OBSLUHA VRAT

Vrata se mohou obsluhovat pomoci dvou metod:

= ¢tytkandlovy vysilag délkového ovladani

= elektrické dalkové fizeni - pomoci spojenych tlagitek

1. Otvirdni a zavirani vrat

TLACITKO 1

TLACITKO 2

Obr. 2

Otviréni vrat probihd po stisknuti prvniho tlagitka na délkovém ovladani
nebo tisknuti tlagitka spojeného s kolikem €. 7, 10 po dobu 0,5 sek. (obr. 1)
Zavirani vrat probihd po stisknuti jakéhokoli tlagitka na dalkovém ovladani
nebo tisknuti tlacitka spojeného s kolikem €. 8, 10 nebo &. 7, 10 po dobu
0,5 sek. (obr. 1).

POZNAMKA: Vrata se mohou také zav¥it automaticky
po presné stanovené dobé nastavené montérem.

v

2. Funkce brany pro pési
Pro umoznéni funkce brény pro pé&si musite aktivovat pozadovanou funkci
(viz = programovaci rezim hnaciho Ustroji © unkce bréany pro
pési) a hnaci Gstroji musi byt kalibrovéno. Standardni nastaveni pro funkci
brany pro pé3i je ofevfit branu na Sitku brany 5 / 16. Napfiklad brana
o délce 4m by se oteviela na Sitku 5 / 16 x 4m = 1,25 m.

Oftvirani brény s funkci brany pro p&si probihé po stisknuti druhého tlagitka na
ddlkovém ovlddaninebo stisknuti tlagitka spojeného s kolikem &. 8, 10 (obr. 1)
Pfi pouziti ddlkového ovladani (v tomto pfipadé je &islo délkového ovlddani 3)
se na displeji objevi ndsledujici zpravy:

~8/8~

OTEVREN] BRANKY

LR [RAY

RYCHLE OTEVIRANI POMALE OTEVIRANI CASTECNE OTEVREN]

Pfi pouziti tlagitka se na displeji objevi nésledujici zpravy:

+Q+H

BRANAZAVRENA OTEVREN] BRANKY E OTEVIRANI

—'0

77
RYCHLE OTEVIRANi POMALE OTEVIRAN CASTECNE OTEVRENI

Pro uzavfeni brény stisknéte jakékoli tlacitko na délkovém ovldddni nebo tisknéte
tlagitko spojené s kolikem &. 7, 10 nebo &. 8, 10 po dobu 0,5 sek. (obr. 1)

)

RYCHLE ZAVIRANI POMALE ZAVIRANI BRANA ZAVRENA

CASTECNE OTEVRENI

3. Automatické zavirani vrat

Hnaci Ustroji md& funkci automaticky uzaviit vrata po otevieni. Pro pouziti
pozadované funkce je nutné ji aktivovat (viz <» programovaci rezim
hnaciho Ustroji 2 automatické zavirani vrat). Vrata se uzaviou po
presné stanovené dobé od 6 sek. do 10 minut nebo po 6 sekundéch po
projezdu vraty (poruieni zdvory - je-li instalovéana).

Jestlize se vrata zastavi a je umoznéna funkce ,automatické zavirdni vrat", na
displeji se objevislovo , Au".

[y
AL

Automatické zavirani vrat se mize prerusit zastavenim vrat
pomoci dalkového ovladani nebo tlaéitka. Funkce automatické
zaviréni vrat se znovu aktivuje po zavieni vrat pomoci
dalkového ovladani nebo tlaéitka.

Pferuseni zavfeni automatickych vrat se také mize provést
zastavenim vrat ruéné pomoci sily. V této situaci se vrata
oteviou a znovu pokusi uzavfit. Jestlize selze tieti pokus,
vrata zistanou v poloze, ve které zistala stat. Pro zavieni vrat
stisknéte tlaéitko nebo pouizijte dalkové ovladani. Automatické
zavirani vrat bude znovu aktivovéno po zavieni vrat pomoci
dalkového ovladani nebo tlaéitka.

Automatické zavirani vrat se také prerusi po ziraté energie a
obnoveni doddavky energie do hnaciho Ustroji.

Automatické zavirani vrat nefunguje pfi aktivovani funkce
~HOLD TO RUN”.

Funkce automatické zavirani vrat je znemoinéna standardnim
nastavenim.

4. Funkce zavory

Funkce zdvory chréni osoby a vozidla v pracovnim prostoru vrat pied
zasazenim vraty. Porudeni zdvory zplsobuje odezvu v zavislosti na
nastaveni hnaciho Gstroji (viz 2 programovaci rezim hnaciho Ustroji
2 automatické zavirani vrat a viz 2 programovaci rezim
hnaciho Ustroji = funkce zévory) provedeném montérem.

Existuji &tyFi provozni rezimy funkce , Bavory":

1. Porudeni zévory b&hem otvirdni nebo zavirdni vrat zastavi vrata.
2.Poruseni zavory b&hem otvirani vrat zastavi vrata. Béhem zavirdni vrat se
vrata na rozdil od toho zastavi a po chvili se provede plné otevFeni.
3.Poruseni zavory b&hem zavirdni vrat zastavi vrata.

4.Poruseni z&vory b&hem zavirdni vrat zastavi vrata a po chvili se provede
plné otevieni.

POZNAMKA! Jestlize existuje prekazka, kterd narusi
zévoru, potom pokus o pohyb vrat pomoci dalkového
ovladani povede pouze k rozsviceni svételného
ukazatele po dobu 4 sek. a objeveni ¢isla pouzitého
ddlkového ovladéani (v tomto pripadé Eislo 3
délkového ovladani) a poté ke zpravé ,bA" na displeji.

Technické dokumentace = 11i0/ST-2/12/2013/ID-91384
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Pokus o pohyb vrat pomoci tlaéitka povede pouze
k rozsviceni svételného ukazatele po dobu 4 sek.
a objeveni slova ,,bA" na displeji.
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Kdyz je funkce automatické zavirdni vrat aktivni, zavora kontroluje pracovni
prostor vrat pred zavienim vrat. Jestlize béhem zbyvaijiciho Easu pro zavieni
automatickych vrat je porusena zdvora, doba bude pFizpisobena tak, aby
se vrata uzaviela 6 sekund po opusténi prostoru zdévory.

Funkce zavory je umoznéna standardnim nastavenim. Pro zménu
nastaveni funkce zévory viz =» programovaci rezim hnaciho Ustroji
= funkce zavory

5. ,HOLD TO RUN”

Aktivace této funkce bude mit za nésledek pohyb vrat pouze pii stisknuti
a drzeni jednoho ze dvou tlacitek spojenych s vystupem STER1 nebo STER2
(kolik 8, 7 @ 10 na obr. 1). Okamzité uvolnéni tlacitka zastavi vrata. Vstup
STER2 (kolik 7 na obr. 1) je zodpovédny za otvirdni vrat, zatimco STERT
(kolik 8 na obr. 1) zavird vrata. Kdyz je funkce zdvory aktivni, poruseni
zdvory b&hem otvirdni nebo zavirdni vrat povede k pfisluiné odezvé
v zavislosti na provoznim reZimu funkce zavory, ktery je zvolen s vyjimkami
uvedenymi dole.

POZNAMKA! Umoinéni funkce "HOLD TO RUN"

zpUsobi:

= Neschopnost ovladat vrata pomoci dalkovych
ovladéani. Pouiiti dalkového ovladéni
naprogramovaného v hnacim Ustroji povede
pouze k objeveni zpravy ,Hr” na displeji.
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L0

A

— 0| | =0

= PFeruseni zavieni automatickych vrat, i kdyz je
v hnacim Gstroji umoznéna tato charakteristicka
vlastnost.

= Pferuseni plného otevieni, kdyi je zvolen
provozni rezim 2 nebo 4 funkce zavory (vrata se
pouze zastavi).

6. Funkce PEVNE POLOHY
Umoznéni této charakteristické vlastnosti do¢asné umozni pFevzit ovlddani
vrat jednim uZivatelem pfi stisknuti jakéhokoli tlacitka na délkovém ovladani.
To znamend, ze rdzni uzivatelé vrat nemohou zasahovat do svych ddlkovych
ovlédani, dokud vrata nejsou zcela zaviena. Pouzivani délkového ovladéni
jinym uZivatelem nebude mit vliv na &innost vrat. Pouze displej ukdze ¢&islo
pouzitého ddlkového ovladani (v tomto piipadé &islo 3) a poté zprévu ,0S".
V pfipadé, kdy se vrata nepohybuiji, bude Zdrovka blikat 4 sekundy.

olal-glg
i A I | e

BYL POUZIT OVLADAC €iSLO3 AKTIVOVANA FUNKCE PEVNE POLOHY,

Pro daldi uZivatele se moznost ovladdani vrat zpfistupni v ndsledujicich
piipadech:

= ihned po zavfeni vrat

= 20 sekund po zastaveni vrat b&hem otvirani nebo zavirdni

—,

= 4 minuty po poslednim stisknuti tlagitka na dalkovém ovlddani, které
ovlédé vrata

7. Svételny ukazatel

Svételny ukazatel je externi Zdrovka instalovand blizko vrat.

= Blikajici svétlo naznaduje, Ze se vrata pohybuiji. Zdrovka mize stdle svitit
po zavieni vrat po dobu nastavenou b&hem instalace hnaciho Ustroji (viz
= programovaci rezim hnaciho Ustroji & nastaveni doby
osvétleni zarovky po zavreni/otevieni vrat).

= Svétlo blikajici 6 sekund pfi otevienych vratech naznaluje, Ze se
automatickd vrata brzy zaénou zavirat.

= Svétlo rozsviceno 4 sekundy naznaduje prekazku, kterd narusuje zévoru.

= Svétlo rozsviceno 1 sekundu kazdé 2 sekundy znamend, Ze zirdta energie
byla b&hem pohybu vrat nebo pfi otevfenych vratech a umoznéni funkce
automatické zavirani vrat. Cinnost vrat je v této situaci prerusena a mize
byt obnovena stisknutim tlagitka nebo tlagitka délkového ovladéni.

8. Obsluha 2 vrat pomoci stejné soupravy dalkovych ovladani

Existuje moZnost samostatného ovlddani dvou vrat umisténych v t&sné
blizkosti pomoci stejné soupravy délkovych ovlddani.

Po provedeni pfisluinych nastaveni (viz =» programovaci rezim
hnaciho Ustroji & obsluha 2 vrat). Prvni tladitko délkovych ovlddani
bude fidit jedna vrata, kdezto druhé tlagitko bude zodpovédné za druha
vrata. Obé& hnaci Ustroji nebudou mit moznost pouzivat funkce brény pro pé&si.

9. Ochrana proti pretizeni

Hnaci Ustroji ST-2 md rozsdhly systém ochran pro predchdzeni pretizeni,
které mizZe byt zpUsobeno piekdzkami b&hem otvirani nebo zavirani vrat.
Vrata se pohybuji s ur¢itym odporem v zdvislosti na jejich hmotnosti
a odporu pievodd hnactho mechanismu. Zastaveni vrat pomoci sily vede ke
zvyseni proudu, ktery pohéni motor vrat.

Hnaci Gstroji mé dva typy ochran proti pFetiZeni:

= dynamickd (,dn")

m statickd (,St").

9.1. Dynamické ochrana (,,dn”)

Dynamické ochrana kontroluje maximdlni hodnotu, o kterou by se mohl
zvysit proud odebirany motorem pohdnéjicim vrata v jednotlivém kroku. Tato
hodnota je nastavena automaticky hnacim Ustrojim (viz = programovaci
rezim hnaciho Ustroji @ automaticka konfigurace ochrany
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proti pretiZeni) nebo ruéné montérem (viz < programovaci rezim
hnaciho Ustroji & dynamicka ochrana proti pretizeni).

Proud odebirany motorem vrat je analyzovan hnacim Ustrojim b&hem &innosti
vrat. Pokud je zjistén prudky rist prekradujici nastavenou mez, bude
aktivovan ,postup zastaveni vrat po pfetizeni” (viz =» postup zastaveni
vrat po pretizeni).

Jestlize se vrata zastavi (napfiklad pro snéhovou
zavéj), uvzivatel moze vynechat dynamickou
ochranu proti pretizeni a dale pohybovat vraty.
MoizZe se to provést stisknutim a drienim tlaéitka
ddalkového ovladani.

9.2. Staticka ochrana (,,5t”)

Statickd ochrana kontroluje absolutni maximélni hodnotu proudu
odebiraného motorem, ktery pohani vrata, pfi které hnaci Ustroji zastavi
vrata. Statické ochrana proti pretizeni je dal3i ochranou (jestlize uZivatel
napfiklad vypne dynamickou ochranu stisknutim o drzenim tlacitka
ddlkového ovladéni). Tato hodnota je nastavena automaticky hnacim
Ustrojim (viz =» programovaci rezim hnaciho Ustroji =2
automatickéa konfigurace ochrany proti pretizeni) nebo ruéné
montérem (viz = programovaci rezim hnaciho Ustroji = staticka
ochrana proti pretizeni).

UPOZORNENI! Statické ochrana proti pretizeni
nemizZe byt vyfazena, aby se predeslo trvalému
poskozeni systému.

9.3. Automatické konfigurace dynamické a statické ochrany
proti pretizeni

Funkce automatické konfigurace dynamické a statické ochrany je provedena
hnacim Ustrojim pomoci dvou kompletnich otviracich a zaviracich cykls,
béhem kterych jsou automaticky nastaveny oba parametry ochrany.
Po dokonéeni postupu automatické konfigurace ochrany (viz =
programovaci rezim hnaciho Ustroji 2 automaticka
konfigurace ochrany proti pretizeni) by se vrata méla nékolikrat

pohybovat pod dohledem montéra. Hnaci Ustroji nastavi béhem postupu
konfigurace oba parametry na maximdlni hodnoty a na displeji se mize
né&kolikrdt objevit a zmizet slovo ,PA".

1|
LI E,

Zaijistéte, aby b&hem automatické konfigurace vrata nenarazila na Zadnou
prekazku. Hnaci Ustroji uloZi namé&fené hodnoty obou parametrd ochrany po
dokonéeni postupu.

9.4. Postup zastaveni vrat po pretizeni

Hnaci Gstroji zastavi vrata po nuceném zastaveni vrat b&hem zavirdni nebo

otvirdni a posune je zpét na krdtkou vzddlenost, aby se mohla odstranit

piekazka. Na displeji se mimo to zobrazi pfislusnd zpréva, kterd uvede

divod pro zastaveni vrat (viz & ZOBRAZENE ZPRAVY).

Jestlize funkce automatického zavirdni vrat je aktivni:

= yrata se oteviou po nuceném zastaveni b&hem zavirdni a pokusi se znovu
vzaviit (viz - OBSLUHA VRAT > AUTOMATICKE ZAVIRANI
VRAT)

= yrata se uzaviou po nuceném zastaveni béhem otvirani

10. Pocitace Zivotnosti

Hnaci Gstroji ma pocitale, které poéitaji zvlastni uddlosti, které se vyskytnou

b&hem Zivotnosti vrat. MozZete zkontrolovat, kolikrat se vrata zavrela,

oteviela nebo kolikrdt se vrata b&hem otvirdni nebo zaviréni zastavila.

Maximdlni hodnota kazdého pocitace je 999999.

Kontrola protihodnot viz:

= programovaci rezim hnaciho Ustroji & pocet uzavreni.

= programovaci rezim hnaciho Ustroji = pocet otevieni.

= programovaci rezim hnaciho Ustroji = pocet zastaveni
béhem zavirani

2 programovaci rezim hnaciho Ustroji & pocet zastaveni
bé&hem otvirani.

VIl. ZOBRAZENE ZPRAVY
B&hem otvirani nebo zavirdni vrat na displeji:

= blikaji dva znaky, kdyZ se vrata pohybuji maximalni rychlosti
= blikd posledni znak, kdyz se vrata pohybuiji pomalu

Hnaci Ustroji kalibrovano Hnaci Ustroji nekalibrovano

Vrata zaviena

[y L) ey

S
==
S

©]
Y

0 00 I
i AR "l AR

Vrata se b&hem zavirdni zastavila (ztréta energie, pouZito tladitko,
pouzito dalkové ovladani nebo zavora porusena)

IICH” IICH”
-— — — —
| I /iy
0|, 0|,
Vrata se zastavila statickou ochranou
proti pretizeni b&hem zavirani
CH.” eH.”

==

OQ

-

o

NS
L
~J
Q[]

.

Vrata se zastavila dynamickou ochranou
proti pretizeni b&hem zavirani

]
N
A

Vrata oteviena

1 L) =
1 L, 1L,
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VIII. INSTALACE A PRVNi CHOD
= Odpoijte zdroj energie

= Upevnéte hnaci Gstroji do uréeného

mista ve sloupu vrat

= Pfidroubujte ndstavni desku tak, aby 3rouby konektoru byly umistény na

spodek

= Do nutnych drati 3roubd konektoru

- zdroj energie

- svételny ukazatel (max. 25 wattd)

- ofeviené/uzaviené detektory

 Aktivni no GND - NC (vychozi

¢ Aktivni GND - NO
- zavora (NC) - volitelnd

zapojte:

nastaveni)
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- drétovd ovlddaci tlagitka (NO) - volitelné

- vstup STOP1 pro pfipojenti listové ochrany - volitelny

- vstup STOP2 (NC) - volitelny

Do zé&suvky v ndstavni desce zapoijte hnaci Gstroji

Do zésuvky v nastavni desce zasufite pojistku 6,3 A F

Zapnéte proud ~24V

Pro zkou3eni vrat pouZijte obsaZené pomocné vodice

Nastavte spinace otevieného/zavieného detektoru tak, aby vrata béhem
rychlého pohybu nezasdhla koncové sloupy

Provedte postup automatické konfigurace ochrany proti pretizeni (viz

©

nastavi hodnoty obou ochran. Budeli to nezbytné, existuje moZnost ménit
hodnoty (viz T programovaci rezim hnaciho Ustroji 2 staticka
ochrana proti pretizeni & dynamické ochrana proti
pretizeni).

Po provedeni t&chto krokd by se podle potfeby méla zménit viechna dal3i
nastaveni.

2 programovaci rezim hnaciho Ustroji = automaticka oX
konfigurace ochrany proti pretizeni). Hnaci Ustroji automaticky |E g%ﬁ Fé.3f (szybk
N i
| = _(:):D o
m =
—
5 >C
Z W
ImTze g7 25
ol Hl|||<S ™ oc
) A Y M
POPIS KONEKTORU HNACIHO USTROJi ST-2 : w|[H ®/_ -
1- PRIVOD ENERGIE ~24V N
2. PRIVOD ENERGIE ~24V N | N -
3- VYSTUP ZAROVKY ~24V — 2 ~
4- VYSTUP ZAROVKY ~24V o1 |I| — o J
5- VYSTUP MOTORU 1 o Z c
6- VYSTUP MOTORU 2 |E = . [
MM -
7 RIDICI VSTUPVRAT . o TR NI[|[| sTER2
(ODPOVIDA PRVNIMU TIACITKU NA DALKOVEM OVIADANI) OTVIRA o~
VRATA, KDYZ JE FUNKCE “HOLD TORUN” AKTIVNI © |E STERI ® -+ .
8- RIDICI VSTUP BRANY PRO PES| L N2
(ODPOVIDA DRUHEMU TLACITKU NA DALKOVEM OVLADANI) ZAVIRA w |E KRANCI c
VRATA, KDYZ JE FUNKCE “HOLD TO RUN” AKTIVNI . —_—]
9- DETEKTOR OTEVRENI VRAT (KRANCT) o ||| co™
10- COM (GND) . KRANC2
11 - DETEKTOR UZAVRENI VRAT (KRANC2) = |E >
12 - VSTUP STOP2 PRO ZASTAVENI VRAT (AKTIVNI NO GND) = O 3
) stor2 | @ = 2
13- VSTUP ZAVORY N P
14 - PARAMETRICKY VSTUP STOP1 (8,2K OHM) PRO ZASTAVENI VRAT o BARIERA J
(PARAMETR 8,2K OHM SPOJEN SE VSTUPEM 14 A 15) v
15- COM (GND) N |I|
ANTENNA - KONEKTOR PRO PRIDAVNOU ANTENU NAMONTOVAN VE ol [|lcoM = s70p1 -8, 2k |E
SLOUPU L
Obr. 3 - nastavni deska
IX. KONFIGURACE HNACIHO USTROJI
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Hnaci Gstroji ma na ndstavni desce 4 tlagitka a uvnitf skiing hnaciho Ustroji
dvoudilny displej, které vém umoZzni ménit nastaveni.

Pfijméte kroky nebo zménu. Aktivujte funkci
oK snadného programovani délkovych ovlddani
(volitelnd - umoznéna standardnim nastavenim).

’ ANULUJ H Zruste operaci. ‘

H Zménte funkci nebo hodnotu ‘

I
e

H Zménte funkci nebo hodnotu ‘

X. PROGRAMOVACI REZIM HNACIHO USTROJI

1. Snadné programovani dalkovych ovladéni

Charakteristickd vlastnost snadného délkového programovani je umoznéna
standardnim nastavenim (,Pc” = zapnuto). Pro naprogramovéni nového
ddlkového ovladani tisknéte tacitko ,OK” 6 sekund, az se na displeji objevi
zprava ,Pr" a zdrovka blikd. Potom stisknéte jakékoli tlagitko na dalkovém
ovladani, které byste chtéli programovat. Na displeji by se objevilo &islo
nové naprogramovaného délkového ovlédanti.

ot

Ln:naj OO, &
A Rl A i A

RYCHLE PROGRAMOVANI NOVY OVLADAC BYL NAPROGRAMOVAN
OVLADACU § CISLEM

Hnaci Gstroji automaticky opusti funkci snadného programovéni ddlkovych
ovladani 5 sekund po naprogramovdni posledniho délkového ovladani.

Pro anulovéni viech ddélkovych ovladani, kterd jsou v paméti hnaciho Ustroji,
by se mélo stisknout tlagitko ,OK" a drzet 10 sekund. Zarovka bude stéle

-

svitit a na displeji se objevi blikajici zprava ,Pr". Po 5 sekunddach bude potom
blikat svétlo a mohou se programovat nova dalkové ovladani.

Znemoznéni nebo umoznéni této funkce viz =» programovaci rezim
hnaciho Ustroji & zména stavu funkce snadného programovani
dalkovych ovladani.

2. Zapis kédu montéra

Zé&pis programovaciho rezimu hnaciho stroji je mozny po zdpisu kédu
montéra. Berte prosim na védomi, Ze vrata musi byt zcela oteviend nebo
uzavfend a nesmi se pohybovat.

UPOZORNENI! Béhem programovaciho rezimu
hnaciho Ustroji nemohou tlaéitka a dalkova
ovladani pohybovat vraty.

POZNAMKA: Kéd montéra standardniho nastaveni
je 1234 a nasleduiici priklad ukazuje postup zépisu
tohoto kédu.

= Stisknéte jakékoli tlacitko (ANULOVAT, (+), (-), OK).
Na obrazovce se objevi zprava ,00.":

e

R

- O - e

= Pomoci tladitka (+), () zapiste prvni &islici kédu montéra (1)
Stisknéte ,OK"” pro pfijeti volby

POZNAMKA: svételny bod na displeji ukazuje
zvolenou éislici.

= Pomoci tladitka (+), () zapiste druhou éislici kédu montéra (2)
= Stisknéte ,OK" pro piijeti volby

L0

LU0

- e (am—)

Na obrazovce se znovu objevi zpréva ,00.” a posledni 2 &islice se mohou
zapsat stejnym zpUsobem

= Pomoci tladitka (+), () zapiste tFeti &islici kédu montéra (3)

= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

iy
|,

= Pomoci tladitka (+), () zapiste Etvrtou &islici kédu montéra (4)
= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

o

4,100

—'e| | amm®o

= UZivatel mdZe v tomto reZimu ménit viechny pouZitelné parametry
zafizeni.

= Tlagitka (+), () jsou pouzita pro zvoleni funkei

= Tlagitko OK je pouzito pro prijeti volby.

Pro névrat do normdlniho provozu fisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrét, az

se na displeji objevi jedna ze zprav popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY".

3. Zména kédu montéra

= Zapidte programovaci rezim hnaciho Gstroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji & zapis kédu montéra)

= Pomoci tlacitka (+), (-) zvolte funkci ,,Pn”:

-—

L)

0

>0 > 0

= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

= Zapidte novy kéd montéra pomoci postupu viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji ® zapis kédu montéra

m Pgtkrét stisknéte tlagitko ,OK”

Pro névrat do normdlniho provozu fisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrét, az

se na displeji objevi jedna ze zprav popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY".

4. Staticka ochrana proti pretizeni

® Zapidte programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji & zapis kédu montéra)

= Pomoci tlaitka (+), (-) zvolte funkci ,, St

)

A

- O - O

= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

= Na displeji se objevi &islo mezi 1,5 - 13,3. Cislo ukazuje maximdlni proud
(v ampérech) odebirany motorem vrat, ktery povede k okamzitému
zastaveni vrat.

= Pouzijte tlacitko (+), (-} pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK” pro ulozeni nového nastaveni nebo , ANULOVAT” pro ndvrat

Pro ndvrat do normélniho provozu tisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrét, az

se na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY”.

5. Dynamickéa ochrana proti pretizeni

= Zapiste programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji 2 zapis kédu montéral)

= Pomoci tlacitka (+), () zvolte funkci ,dn”
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= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

= Na displeji se objevi &islo mezi 0,5 - 6,2. Cislo ukazuje hodnotu, o kterou
by se mohl zvy3it proud (v ampérech) odebirany motorem pohdné&jicim
vrata v jednotlivém kroku, coz povede k okamzitému zastaveni vrat.

= Pouzijte tlacitko (+), (-) pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK" pro uloZeni nového nastaveni nebo , ANULOVAT” pro névrat

Pro névrat do normélniho provozu tisknéte tlagitko ,ANULOVAT” tolikrét, az

se na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY”.

6. Automaticka konfigurace ochrany proti pretizeni

= Zapiste programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji © zapis kédu montéra)

= Pomoci tladitka (+), (-) zvolte funkci ,,PA”

L

IR

<70 "0

= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

= Na displeji se objevi zprava ukazujici souéasny stav (,zapnuto”
umoznéno, ,vypnuto” - znemoznéno)

= Pougzijte tla&itko (+), (-) pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK” pro uloZeni nového nastaveni nebo ,ANULOVAT” pro
navrat

Pro névrat do normdlniho provozu tisknéte tlagitko ,ANULOVAT” tolikrdt, az

se na displeji objevi jedna ze zprav popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY”.

7. Opétovné nastaveni kalibrace hnaciho Ustroji

= Zapidte programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji & zapis kédu montéra)

= Pomoci tlacitka (+), () zvolte funkci ,€r” nebo “er”
»Cr” - hnaci Ustroji je kalibrovano (méfend délka vrat a pomaly pohyb
blizko koncl). Pro opé&tné nastaveni kalibrace pétkrét stisknéte
tlagitko.,,OK”

I

0|00
)L,

wer” - hnaci Ustroji nent kalibrovéno

| | =

L0 LD

L))

- O | — 0

Pro ndvrat do normélniho provozu tisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrét, az
se na displeji objevi jedna ze zprav popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE
ZPRAVY".

8. Funkce brany pro pési

= Zapiste programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji & Zapis kédu montéra)

= Pomoci tladitka (+), (-) zvolte funkci ,,Fr”

1) D

L))

—> 0| | == 0

= Stisknéte ,OK" pro piijeti volby

iy
L0 |,

= Na obrazovce se obijevi ¢islo mezi 1 a 15 nebo ,,0” nebo ,,--":

D) L) o
L0, 0|

»0” - funkce je znemoznéna. Cislo tlacitka 2 na délkovém ovlédéni
nefunguje. Cislo tlagitka 1 a obé dratovd tlagitka zpdsobuji plné otvirani
nebo zavirdni vrat. W tej sytuacji przycisk nr 2 pilota nie dziata. Przycisk
nr 1, jak réwniez oba przyciski dzwonkowe powoduje petne otwarcie lub
zamknigcie bramy.
=" - funkce je znemoznéna. Cislo tlacitka 1 a &islo 2 na dalkovém
ovlddani jsou vyménéna. Cislo tlacitka 1 nefunguje. Cislo tlagitka 2 a obé
drdtovd tlacitka zpisobuiji plné otvirdni nebo zavirani vrat. Toto nastaveni
mdZe byt uziteéné b&hem provozniho rezimu 2 vrat.
Cislo mezi 1-15 funkce je umoinéna. Hodnota ukazuje 3itku vrat
vyjadfenou v Sestndctych dilech plné Sitky vrat (napfiklad 4 znamend 4 /
16 3itky pIn& otevienych vrat, kterd je asi 25% Sitky vrat).

= Pouzijte tlacitko (+), (-) pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK” pro uloZeni nového nastaveni nebo ,ANULOVAT” pro
ndvrat

Pro névrat do normdlniho provozu fisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrét, az

se na displeji objevi jedna ze zprav popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY".

9. Obsluha 2 vrat

Existuje moznost samostatného ovlddéni dvou vrat umisténych v tésné

blizkosti pomoci stejné soupravy ddlkovych ovladani.

Pro to musi byt splnény nésledujici podminky:

= Ddlkovd ovladéni musi byt programovéna v obou hnacich Ustrojich vrat
(viz =» programovaci rezim hnaciho Ustroji = snadné
programovani dalkovych ovladani nebo viz 2 programovaci
rezim hnaciho Gstroji = zapis kédu montéra = ddalkova
ovladéni 2 programovani novych délkovych ovladani)

= Nastavte piislusnou funkci v obou hnacich Gstrojich (viz T programovaci
rezim hnaciho Ustroji T funkce brany pro pé&si):

Hnaci Ustroji 1
Znemoznéte funkci
brany pro p&si

(zvoleno nastaveni ,,0”)

Hnaci Ustroji 2

Znemoznéte funkci brany pro p&si a vyméite
przyciskéw tlagitka délkového ovladani
(zvoleno nastaveni ,,==")

0|13 g

0, 0, 00, |0

>0 > 0

Po provedeni nastaveni bude prvni tlagitko ddlkovych ovlddani fidit jedna
vrata, kdeZto druhé tlagitko bude zodpovédné za druhé vrata.

10. Nastaveni doby osvétleni Zarovky po zavfeni / otevieni

vrat

= Zapidte programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji 2 zdapis kédu montéra)

= Pomoci tlacitka (+), (-) zvolte funkei ,#L”

0
L

- O - O

= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby
Na displeji se objevi &islo mezi 0,0 - 9,9.

o
L

Hodnota 0,0 naznaduje, Ze Zdrovka po otevieni nebo zavfeni vrat ihned

zhasne

Hodnota mezi 0,1 9,9 ukazuje dobu osvétleni Zarovky v minutdch

= Pouzijte tlacitko (+), (-} pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK” pro uloZeni nového nastaveni nebo ,ANULOVAT” pro
névrat

Pro névrat do normdlniho provozu tfisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrdt, az
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se na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE
ZPRAVY”.

11. Dalkova ovladani
Hnaci Ustroji miZe podporovat az 60 ddlkovych ovlédani. K dispozici jsou
také jiné verze hnaciho Gstroji, které mohou podporovat az:

= 170 ddlkovych ovladdani

= 270 ddlkovych ovladani

= 370 ddlkovych ovladéni

= 470 ddlkovych ovladani
Kazdé ddalkové ovladdni ma svou vlastni polohu v paméti hnaciho Gstroji
a mbZe byt jednotlivé anulovéno, takZe ztracend nebo ukradend ddlkova
ovlédani mohou byt snadno odstran&na z paméti.

11.1. Programovéni novych déalkovych ovladani

= Zapisdte programovaci rezim hnaciho Gstroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji = zapis kédu montéral)

= Pomoci tlagitka (+), (-) zvolte funkci ,Pr”

- | |

L)

L))

D70 D70

= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby
= Pouzijte tlacitko (+), (-) pro zvoleni &isla polohy v paméti

POZNAMKA: Blikaijici ¢islo znamend, Ze zvolena
poloha paméti je volné a miéze byt pouzita pro
ulozeni nového ddalkového ovladani, zatimco éisla,
ktera ustaviéné sviti, naznaduji polohy, které se
bézné pouzivaji.

= Na ddalkovém ovladani stisknéte jakékoli tlagitko, aby hnaci Ustroji mohlo
odedist kéd ID délkového ovlddani
- Cislo zastavi blikéni po naprogramovani dalkového ovladani
- Jestlize je ddlkové ovladani jiz v paméti, nebude znovu programovéno.
Displej ukéze po dobu 2 sekund &islo polohy, kde je programovano
ddlkové ovladani
- Jestlize je soulasnd zvolend poloha obsazena, hnaci Ustroji
automaticky nalezne dal3i volnou polohu a naprogramuje dalkové
ovladani
- Pro pouziti obsazené polohy musi byt anulovana prvni stisknutim
tlagitka ,OK” pétkrét (viz =» programovaci rezim hnaciho
Ustroji 2 anulovani dalkovych ovladani).
Pro ndvrat do normélniho provozu tisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrdt, az
se na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE
ZPRAVY".

POZNAMKA: Pii pouiiti velkého poétu dalkovych
ovladani moze byt uziteéné zaznamenavat data
uviivateld a zafadit je do uvedenych éisel
dalkovych ovladani v pripadé ztraty dalkového
ovladani a potfeby vymazat je z paméti bez toho,
Ze musi byt vymazana viechna ddlkové ovladani.

11.2. Anulovéni dalkovych ovladani

= Zapidte programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz = programovaci
rezim hnaciho Ustroji 2 zapis kédu montéral)

= Pomoci tlagitka (+), (-) zvolte funkci ,Pr”

= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

- |

Ll

00,

> 0 fe—
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= Pouzijte tlagitko (+), () pro zvoleni ¢&isla polohy v paméti, které bude
anulovano

P&tkrat stisknéte tacitko ,OK.”

Po prvnim stisknuti tlagitka ,OK” se rozsviti dvé tecky

Po anulovéni zaéne blikat &islo, které naznaduje, Ze poloha je nyni volné

Pro anulovani jiného ddélkového ovladéni pouzijte tlagitko (+), (-) pro
zvoleni jeho polohy v paméti a opakuijte postup

Pro névrat do norméiniho provozu fisknéte tlacitko ,ANULOVAT” tolikrét, az se
na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE ZPRAVY”.

11.3. Kontrola poétu volnych poloh v paméti

Tato charakteristickd vlastnost védm umozni kontrolovat po&et volnych poloh

pro délkovd ovlddéni v paméti a také vam umozni anulovat viechna

naprogramovand dalkovd ovladani.

= Zapidte programovaci rezim hnaciho Gstroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji = zapis kédu montéral)

®  Pomoci tlacitka (+), (-) zvolte funkci ,, PF”

= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

|20
AT

(a=)ge} (a=)ge}

= Displej ukdZe poéet volnych poloh v paméti

= Pro anulovéni vdech naprogramovanych ddlkovych ovladéni pétkrat

stisknéte tlacitko , OK.”

= Po prvnim stisknuti tlacitka ,OK” se rozsviti dvé tecky

= Po anulovani se celkovy poet (viechny volné) polohy v paméti objevi na
displeii

Pro névrat do normdlniho provozu fisknéte tlacitko , ANULOVAT” tolikrdt, oz se

na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE ZPRAVY”.

12. Funkce zavory

Existuji &tyfi provozni rezimy funkce zavory:

= Porudeni zdvory b&hem otvirdni a zavirani vrat zastavi vrata

= Porudeni zdvory b&hem otvirdni vrat zastavi vrata. Béhem zavirani vrat se
vrata na rozdil od toho zastavi a po chvili se provede plné otevfeni.

= Poruieni zdvory b&hem zavirani vrat zastavi vrata

= Poruieni zavory b&hem zavirdni vrat zastavi vrata a po chvili se provede
plné otevieni.

POZNAMKA: Funkce zavory je znemoinéna
standardnim nastavenim. Standardni provozni
rezim funkce zavory je 4.

Umoznéni funkce zévory automaticky nastavi
funkci na reiim 4 bez ohledu na predchozi
nastaveni. Vstup zavory je aktivni vstup GND (NC).

Vstup "Bariéra" je NC vstup, proto reaguje na absenci hmoty.
Nezapomeiite, Ze tento vstup je nastaven jako tovérné aktivni. Pro zménu
stavu funkce bariéra prejdéte na funkci "Sb".

12.1. Zména provozniho rezimu funkce zavory

= Zapidte programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz < programovaci
rezim hnaciho Ustroji 2 zdpis kédu montéral)

= Pomoci tlacitka (+), () zvolte funkci ,bA”

[y

e

-’ | '—'0

= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

= Cislo sou¢asného rezimu (1-4) se objevi na displeii.

= Poutzijte tla&itko (+), (-) pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK” pro uloZeni nového nastaveni nebo , ANULOVAT” pro névrat
Pro névrat do normdlniho provozu fisknéte tlacitko , ANULOVAT” tolikrdt, oz se
na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE ZPRAVY”.

12.2. Zména stavu funkce zavory

= Zapidte programovaci rezim hnaciho Gstroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji 2 zapis kédu montéral)

= Pomoci tlagitka (+), (-) zvolte funkci ,,Sb”

]
i A
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= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

= Na displeji se objevi zprava ukazujici souéasny stav (,zapnuto”
umoznéno, ,vypnuto” - znemoznéno).

= Poutzijte tlagitko (+), (-) pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK” pro uloZeni nového nastaveni nebo , ANULOVAT” pro ndvrat

Pro névrat do normdlniho provozu fisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrdt, az

se na displeji objevi jedna ze zprav popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY”.
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13. Automatické zavirani vrat

= Zapiste programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji & zapis kédu montéra)

= Pomoci tlacitka (+), (-) zvolte funkci ,, Au”

[y

'm0}

0| | -

= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

]
L,

Na displeji se objevi &islo mezi 0,0 - 9,9.

= Hodnota 0,0 naznaluje, Ze funkce je znemoznéna a vrata by méla byt
uzaviena pomoci tla&itka nebo ddlkového ovladani

= Hodnota mezi 0,1 - 9,9 ukazuje ¢as (v minutdch), po kterém zagne
automatické zavirdni vrat po otevfeni

= Poutzijte tlaitko (+), (-) pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK” pro uloZeni nového nastaveni nebo ,ANULOVAT” pro
navrat

Pro névrat do normdlniho provozu tisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrdt, az

se na displeji objevi jedna ze zprav popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY”.

14. Pevna poloha

® Zapidte programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz = programovaci
rezim hnaciho Ustroji & zapis kédu montéra)

= Pomoci tladitka (+), (-) zvolte funkci ,08”

o || -
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= Stisknéte ,OK" pro piijeti volby

= Na displeji se objevi zprava ukazujici sou€asny stav (,zapnuto”
umoznéno, ,vypnuto” - znemoznéno)

= Pouzijte tlacitko (+), () pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK” pro uloZeni nového nastaveni nebo ,ANULOVAT” pro
ndvrat

Pro névrat do normdlniho provozu tisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrdt, az

se na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY”.

POZNAMKA: Funkce pevné polohy je znemoznéna
standardnim nastavenim.

15. "HOLD TO RUN"

= Zapiste programovaci rezim hnaciho Gstroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji 2 zapis kédu montéral)

= Pomoci tlagitka (+), (-) zvolte funkci ,Hr”

o | [ o
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<> 0 > 0

= Stisknéte ,OK" pro pijeti volby

= Na displeji se objevi zprava ukazujici souéasny stav (,zapnuto”
umoznéno, ,vypnuto” - znemoznéno)

= Pouzijte tladitko (+), (-) pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK"” pro uloZeni nového nastaveni nebo , ANULOVAT” pro ndvrat

Pro névrat do normdlniho provozu tisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrdt, az

se na displeji objevi jedna ze zprav popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY”.

POZNAMKA: Funkce HOLD TO RUN je znemoznéna
standardnim nastavenim.

16. Poéet uzavieni

= Zapidte programovaci rezim hnaciho Gstroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji & zapis kédu montéra)

®  Pomoci tlacitka (+), (-) zvolte funkei ,,cc”

= Po zvoleni funkce ,cc” se ndsledné zobrazi pocet plnych uzavieni (vrata
se v tomto pfipadé uzaviela 515 krat)

N

= Stisknéte (+) nebo ,OK” pro uké&zdéni poétu otevieni

= Stisknéte (-) nebo ,ANULOVAT"” pro zvoleni pfedchozi funkce

Pro névrat do normdlniho provozu fisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrét, az
se na displeji objevi jedna ze zprav popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE
ZPRAVY".
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17. Poéet otevieni

= Zapiste programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji & zapis kédu montéra)

= Pomoci tlacitka (+), () zvolte funkci ,c0”

R

= Po zvoleni funkce ,co” se ndsledné zobrazi polet plnych otevieni (vrata
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se v fomto pripadé oteviela 416 krét)
= Stisknéte (+) nebo ,OK” pro ukdzéni potu zastaveni b&hem zavirani
= Stisknéte (-) nebo ,ANULOVAT"” pro zvoleni pfedchozi funkce
Pro navrat do normélniho provozu tisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrét, az
se na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE
ZPRAVY”.

18. Pocet zastaveni béhem zavirani

= Zapiste programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji @ zapis kédu montéral)

= Pomoci tlacitka (+), () zvolte funkci ,,Pec”

!

= Po zvoleni funkce ,co” se ndsledn& zobrazi poet zastaveni b&hem
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zavirani (vrata se v tomto pfipadé zastavila 16 krat béhem zavirdni)
= Stisknéte (+) nebo ,OK” pro ukdzéni podtu zastaveni b&hem otvirani
= Stisknéte (-) nebo , ANULOVAT” pro zvoleni pfedchozi funkce
Pro névrat do normdlniho provozu tisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrdt, az
se na displeji objevi jedna ze zprav popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE
ZPRAVY".

19. Poéet zastaveni béhem otvirdni

= Zapidte programovaci rezim hnaciho Gstroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji = zapis kédu montéra)

= Pomoci tlagitka (+), (-) zvolte funkci ,,Po”

® Po zvoleni funkce ,co” se nédsledné zobrazi poet zastaveni b&hem
otvirdni (vrata se v tomto pfipadé zastavila 36 krat b&hem otvirdni)

|

= Stisknéte (+) nebo ,OK" pro zvoleni dal3i funkce

= Stisknéte () nebo ,ANULOVAT” pro zvoleni pfedchozi funkce

Pro ndvrat do normdiniho provozu fisknéte tlacitko ,ANULOVAT” tolikrét, oz se
na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE ZPRAVY”.
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20. Zprava o poskozeni

= Zapidte programovaci rezim hnaciho Gstroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji = zapis kédu montéra)

= Pomoci tlagitka (+), (-) zvolte funkci , Er”
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= Stisknéte ,OK" pro piijeti volby
= Nésledné se mohou zobrazit zpravy uvédéjici specificky typ skody:
1. ,ir” - modul pomalého pohybu poskozen
2. ,SL” -zkrat motoru
3. ,CL” -detektor zavienych vrat poskozen
4. ,0P” -detektor otevienych vrat poskozen

POZNAMKA: Nezobrazend zprdva znamend, ie
nebyla zjisténa skoda.

Pro névrat do normdlniho provozu tisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrdt, az
se na displeji objevi jedna ze zprav popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE
ZPRAVY".

21. Obnoveni nastaveni z tovéarny

= Zapidte programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz = programovaci
rezim hnaciho Ustroji ® zapis kédu montéra)

= Pomoci Hlaitka (+), (-) zvolte funkci ,FA”

|
)
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= P&tkrdt stisknéte “OK” pro obnoveni nastaveni z tovérny
= Po pryvnim stisknuti tlacitka ,OK" se rozsviti dvé te¢ky a po patém stisknuti
zmizi
Standardni nastaveni z vyroby jsou uvedena dole:
max. proud statické ochrany proti pfetizeni (,St”) = 3,6A
max. proudovy skok dynamické ochrany profi pfetizeni (,dn”) = 1,8A
bezpe&nostni kéd montéra = 1234
3itka brany pro pé&si (,Fr’) =5
Zdrovka vyfazena po zavieni/otevieni vrat (,H”) = 0.0min
provozni rezim zdvory (,bA") = 4
automatické zavirdni vrat znemoznéno (,Au”) = 0
funkce PEVNE POLOHY znemoznéna (,0Os") = vypnuto
funkce HOLD TO RUN znemoznéna (,Hr") = vypnuto
parametricky vstup STOP1 vyfazen (,SP”) = vypnuto
vstup STOP2 (,SE”) = vypnuto
zapnuti analyzy vstupu bariéra "Sb" = on
zpréva o poskozeni bude znovu nastavena (,Er”)
- kalibrace vrat bude znovu nastavena (,cr”)
Pro névrat do normdlniho provozu tisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrdt, az
se na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE
ZPRAVY”.

22. Parametricky (8.2KQ2) vstup STOP1

= Zapisdte programovaci rezim hnaciho Gstroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji = zapis kédu montéra)

= Pomoci tlagitka (+), (-) zvolte funkci ,SP”
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= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

= Na displeji se objevi zprava ukazujici souéasny stav (,zapnuto”
umoznéno, ,vypnuto” - znemoznéno)

= Pouzijte tladitko (+), (-) pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK” pro uloZeni nového nastaveni nebo ,ANULOVAT” pro
ndvrat

Pro ndvrat do normélniho provozu tisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrat, az

se na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY".

23. Vstup STOP2 (aktivni- no GND)

= Zapiste programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji 2 zapis kédu montéral)

= Pomoci tagitka (+), () zvolte funkci ,, SE”
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= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

= Na displeji se objevi zprava ukazujici souéasny stav (,zapnuto”
umoznéno, ,vypnuto” - znemoznéno

= Pouzijte tlaitko (+), (-) pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK” pro uloZeni nového nastaveni nebo ,ANULOVAT” pro
ndvrat

Pro névrat do normdlniho provozu fisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrét, az

se na displeji objevi jedna ze zprav popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY”.

24. Kontrola poétu ddalkovych ovladani dovolenych podle

opravnéni

m Zapiste programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz = programovaci
rezim hnaciho Ustroji & zapis kédu montéra)

= Pomoci tlagitka (+), (-) zvolte funkci ,LC”
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= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

= Ndsledné bude ukdzdna zpréva ,P” a poet ddlkovych ovladani
dovolenych podle oprévnéni

Pro névrat do normdlniho provozu fisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrét, az

se na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY".

25. Zména stavu funkce snadného programovani dalkovych

ovladani

= Zapiste programovaci rezim hnaciho Ustroji (viz =» programovaci
rezim hnaciho Ustroji & zapis kédu montéra)

® Pomoci tlagitka (+), (-) zvolte funkci ,Pe”

-— |

L0

L0

>0 - O

= Stisknéte ,OK" pro pfijeti volby

= Na displeji se objevi zprava ukazujici souéasny stav (,zapnuto”
umoznéno, ,vypnuto” - znemoznéno)

= Poutzijte tla&itko (+), (-) pro zvoleni nové hodnoty

= Stisknéte ,OK” pro uloZeni nového nastaveni nebo ,ANULOVAT” pro
ndvrat

Pro névrat do normdlniho provozu fisknéte tlagitko , ANULOVAT” tolikrét, az

se na displeji objevi jedna ze zprév popsand v paragrafu ,ZOBRAZENE

ZPRAVY”.
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IX. INSTELLEN VAN DE FUNCTIES VAN HET STUURPROGRAMMA ........ 99
X. PROGRAMMEERMODUS VAN HET STUURPROGRAMMA ............ 100
1. Gemakkelijke programmering van de afstandsbedieningen ....... 100
2. Invoeren van de installatiecode
3. Wijzigen van de installatiecode
4. Statische overbelasting
5. Dynamische overbelasting ..o
6. Automatische selectie van stafische “St” en dynamische
overbelasting “dn” 101
Resetten van de kalibratie van het stuurprogramma ... 101

Voetganger opening (gedeeltelijke opening] ....
Bedienen van 2 poorten

0.Instellen van de schijntijd van de signalisatielamp na het

sluiten/openen van de poort
11. Afstandsbedieningen
11.1. Invoeren van de afstandsbedieningen in het geheugen van

het stuurprogramma
11.2. Verwijderen van de afstandsbedieningen uit het

GENEUGEN . 102

11.3. Aantal te programmeren afstandsbedieningen .. 102
12. Obstakel detectie .........c.ccccovveveeeeeeeeeeeean .. 102
12.1. Instelmodus van de obstakel detectie ............... .. 103
12.2. Instellen van de functie van de obstakel detectie ............... 103

13. Automatisch sluiten van de poort
14. Instellen van de functie WOONWIJK FUNCTIE
15. Instellen van de functie “"HOLD TO RUN"
16. Aantal sluitingen van de poort
17. Aantal openingen van de poort

18. Aantal stops van de poort bij sluiting

19. Aantal stops van de poort bij opening
20. Functie signalering van de schade
21. Herstellen van de fabrieksinstellingen ..o 104

22 Instellen van de parametrische functie STOP 1 (8.2KQ) ............. 105
23.Instellen van de parametrische functie STOP 2 (actief gebrek

aan massa)

24.De status van de licentie van de afstandsbedieningen
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DIAGRAM PROGRAMMEERMODUS VAN HET
STUURPROGRAMMA 106

VERKORTE INSTRUCTIE STUURPROGRAMMA ST-2

1. INSTALLATIE
1. Uitschakelen van de stroom

2. Uittrekken van de koppelingen

3. Aansluiten van de bedrading aan de koppelingen volgens de beschrijving
op het aansluitbord:

= Vermogen stuuringang 1-2 aangeduid input ~24V.

Manuele bediening - (optie) ingang 7-15

Externe antenne (optie)

Signalisatielamp (optie) ingang 3-4

Infrarood slagboom (optie) ingang 13.15 (standaard instelling,
continui teit is gewaarborgd door een verbindingsdraad) plus
stroomaansluiting fotocellen met gemarkeerde ingang aangeduid met
output ~24V. Alvorens het aansluiten van de contactpunten van de
fotocellen, moet de verbindingsdraad worden verwijderd.

De obstakel detectie kan werken in één van deze 4 functies:

De slagboom werkt bij het openen van de poort (stopt de poort), bij het
sluiten stopt de poort,

De slagboom werkt bij het openen van de poort (stopt de poort, bij het
sluiten stopt de poort en gaat na een ogenblik open,

De slagboom werkt niet bij het openen van de poort, bij het sluiten stopt
de poort,

De slagboom werkt niet bij het openen van de poort, bij het sluiten stopt
de poort en gaat na een ogenblik open,,

OPGELET! De fabrieksinstelling is ingesteld op

werkingsmethode nr 4.
A Het wijzigen van de werkingsmethode staat

beschreven in de aanvullende handleiding
(geavanceerd).

4. Sluit de snelkoppelingen aan
5. Zet de poort handmatig in het midden
6. Schakel de stroom in

7. Controleer of de eindschakelaars de automaat goed vitschakelen, indien

niet, dan verwissel je de plaats van de aansluiting.

8. Pas de overbelasting aan zoals hieronder omschreven:

Automatische selectie van statische “St” en dynamische “dn”
overbelasting

Zet het stuurprogramma in de programmeerstand (zie =
Programmeermodus stuurprogramma = inleiding
installatiecode deel V).

Druk op de knop (+) of (-) totdat er “PA” op het display verschijnt
Bevestig de keuze van de functie met de knop “OK"

Op het display verschijnt “of” of “on”.

Door op de knop (+) of () te drukken kan de waarde van de instelling
aangepast worden

Om de instelling te bevestigen druk op de knop “OK”

Indien v de wijzigingen wilt annuleren, dan drukt u op de knop “Annuleren”.
Onm terug te keren naar de normale werking, gaat men als volgt te werk:
Druk herhaaldelijk op de knop “ANNULEREN" totdat op het display één
van de berichten verschijnt die staan in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA”

. Schakel twee maal de volledige openings- en sluitingscyclus om de

tijdswerking van het stuurprogramma te kalibreren zodat de
remmomenten automatisch worden vastgesteld voor de eindschakelaars
en eveneens voor statische en dynamische overbelasting.

10. Kijk de werking van het apparaat na en stel op het einde van de

installatie extra functies in (indien gewenst), zoals hieronder beschreven.
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Il. PROGRAMMEREN VAN DE AFSTANDSBEDIENINGEN (SNEL)
Deze functie is al standaard actief (“PC = on”). Indien u een nieuwe
afstandsbediening wil programmeren druk dan de knop “OK” in gedurende
6 seconden, tot er op het display “Pr” verschijnt en het indicatielampje
begint te knipperen. Vervolgens drukt u op een willekeurige knop op de te
programmeren afstandsbediening. Op het display verschijnt het nummer
waaronder de nieuwe afstandsbediening werd geprogrammeerd.

Het stuurprogramma verlaat automatisch de snelle programmering van de
afstandsbediening na 5 seconden van de programmering van de laatste
afstandsbediening.

Indien we voor het programmeren van een nieuwe afstandsbediening, alle
afstandsbedieningen uit het geheugen van het stuurprogramma willen
verwijderen, moet men de knop “OK” indrukt gehouden gedurende 10
seconden. Dit zorgt ervoor dat het lampje blijft branden en op het display
“Pr” knippert. Vervolgens zal na 5 seconden het lampje beginnen knipperen,
wat wil zeggen dat de nieuwe afstandsbedieningen kunnen worden
gei nstalleerd in het stuurprogramma.

11l. VOETGANGER OPENING (GEDEELTELIJKE OPENING)

OPGELET! Functie hek is standaard actief.

= Zet het stuurprogramma in de programmeerstand (zie =
Programmeermodus stuurprogramma = Invoeren
installatiecode punt V).

= Druk de knop (+) of (-) in totdat “Fr” op het display verschijnt.

= Bevestig de keuze van de functie met de knop “OK".

= Op het display zal er een cijfer verschijnen van 1-15, het teken #0” of #- -,

Het verschijnen van één van bovenstaande tekens betekent:

”0” - hekfunctie is uitgeschakeld. In dit geval werkt knop 2 van de
afstandsbediening niet. Knop 1, evenals beide knoppen, zorgen voor het
volledig openen of sluiten van de poort.

- - hekfunctie is uitgeschakeld. De functieknoppen nr 1 en nr 2 zijn

verwisseld - Knop 1 werkt niet. Knop 2, evenals beide knoppen, zorgen

voor het volledig openen of sluiten van de poort. Deze instelling is handig
wanneer dezelfde afstandsbediening door 2 bestuurders wordt gebruikt.

Een cijfer van 1-15 - hekfunctie is ingeschakeld, en de waarde

verwijst naar de breedte van de kanteling van de poort, uvitgedrukt in

zestienden van een volledige cyclus van de poortopening (vb. 4 betekent

4/16* van de tijd die nodig is om de poort volledig te openen, dus de

poort zal voor ongeveer 25% openen).

Om de instelling van deze functie te wijzigen gaat u als volgt te werk:

= Druk de knop (+) of (-} in tot wanneer de gewenste instelling verschijnt.
De instelling bevestigen door de knop “OK" in te drukken.

Onm terug te keren naar de normale werking, gaat u als volgt te werk:

= Druk de knop "ANNULEREN" in tot wanneer één van de meldingen op
het display verschijnt die weergegeven zijn in punt “WEERGEGEVEN

MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

*)4/16*4m =1m

IV. AUTOMATISCH SLUITEN VAN DE POORT

® Zet het stuurprogramma in de programmeerstand (zie =
Programmeermodus stuurprogramma = Invoering
installatiecode punt V).

= Druk op de knop (+) of () tot “Au” op het display verschijnt.

= Bevestig de functiekeuze met de knop “OK".

= Op het display verschijnt een cijfer tussen 0,0-9,9:
Cijfer “0.0” betekent dat de functie automatisch sluiten van de poort
vitgeschakeld is. In dit geval moet telkens na het openen van de poort,
deze gesloten worden met behulp van de afstandsbediening of knop.
Een cijfer tussen 0,1-9,9 betekent dat de functie automatisch sluiten
van de poort actief is en de waarde van het cijfer geeft de tijd weer die
verstrijkt vanaf het moment de poort stopt tot het starten van het
automatisch sluiten. De tijd wordt weergegeven in minuten en tienden van
een minuut.

Om deze functie te wijzigen moet u:

= De knop (+) of () indrukken tot de gewenste instelling verschijnt.

= De instelling bevestigen met de knop “OK".

= Door het indrukken van de knop "ANNULEREN" verlaat u de functie-
instelling zonder de wijzigingen op te slaan. Op het display verschijnt “Au”.

Om naar de normale werking terug te keren, gaat u als volgt te werk:

= Druk herhaaldelijk op de knop “ANNULEREN" tot op het display één van
de berichten verschijnt uit het deel “WEERGEGEVEN MELDINGEN
TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

ing - Stuurprogramma voor schuifpoorten - ST-2 @

V. INVOEREN VAN DE INSTALLATIECODE

Het activeren van de programmeerstand is mogelijk na het invoeren van de
installatiecode. U moet echter onthouden dat de poort zich in ruststand moet
bevinden (geopend of gesloten).

OPGELET! De afstandsbedieningen en knoppen
hebben geen werking tijdens de programmeermodus.

OPGELET! De standaardcode is: 1234, en onderstaand
voorbeeld betreft het invoeren van deze code.

= Druk een willekeurige knop in (Annuleren), (+), (-) op het bureaublad van
de programmeermodule.
Op het display verschijnt “00.”:

= Voer het eerste cijfer in van de installatiecode (1) met behulp van de
knoppen (+), (.
Op het display verschijnt het eerste cijfer “01.”.

OPGELET! Het knipperlicht op het display geeft het
huidige veranderlijke nummer weer.

= Bevestig het eerste cijfer van de code door de knop “OK" in te drukken.

= Voer het tweede cijfer van de installatiecode in (2) met behulp van de
knoppen (+), (.

Op het display verschijnt het tweede cijfer #2.1”:

= Bevestig het tweede cijfer van de code door de knop “OK" in te drukken.
Na het indrukken van knop “OK" zal het display gereset worden waarna
u de andere cijfers kan invoeren.

= Voer het derde cifer van de installatiecode in (3) met behulp van de
knoppen (+), (1.

Op het display verschijnt het derde cijfer “03.”:

= Bevestig het derde cijfer van de code door de knop “OK” in te drukken.

= Voer het vierde cijfer van de installatiecode in (4) met behulp van de
knoppen (+), (1.

Op het display verschijnt het tweede cijfer #“4.3":

= Bevestig het vierde cijfer van de code door de knop “OK" in te drukken.

= Het stuurprogramma gaat in programmeermodus.
In de programmeermodus kan men alle parameters wijzigen in de
gebruiksfuncties van de poort.

Na het wijzigen van de parameters gaat u als volgt te werk:

= Druk op de knop “OK”,

Om naar de normale werking terug te keren gaat u als volgt te werk:

= Druk op de knop “ANNULEREN" tot op het display één van de
meldingen verschijnt die worden weergegeven in “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

uesstie ool
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UITGEBREIDE STUURPROGRAMMA INSTRUCTIE ST-2

OPGELET! Het stuurprogramma wordt versterkt
door netvoeding van de transformator, welke
gebruikt maakt van een zekering 1,6A-F.

Het veranderen van de zekering naar een andere
waarde of type kan schade veroorzaken aan het
stuurprogramma in geval van hoge spanning in de
installatie ~230V.

I. WAARVOOR DIENT HET

Het stuurprogramma is ontworpen om schuifpoorten te besturen met een
installatie van ~24V. Het biedt de mogelijkheid om 60 afstandsbedieningen op
te slaan in het geheugen (tot 470 optioneel) alsook handmatig te bedienen
(met behulp van knoppen) en is ideaal voor het gebruik in beveiligde
woonwijken, bewaakte parkeerplaatsen en parkings van bedrijven.

Il. WERKINGSWIJZE STUURPROGRAMMA

Het stuurprogramma begint het openen of sluiten van de poort vanaf het moment
dat deze een signaal ontvangt van de afstandsbediening of knop. De eerste
beweging na het aansluiten van de poort, indien het stuurprogramma niet
gekalibreerd is, is op volle snelheid. Om de automatische kalibratie uit te voeren
moet de poort volledig open zijn. De kalibratie omvat het meten van de volledige
lengte van de poort. Na het voltooien zal het stuurprogramma, op 50cm voor
het sluiten van de poort en het volledig openen, deze vertragen om zo de druk te
verminderen op eventuele obstakels. De signalisatielamp dat aangesloten is op
het stuurprogramma zal knipperen tijdens de beweging van de poort. De
signalisatielamp knippert eveneens op dezelfde manier 6 seconden voor de
poort automatisch zal sluiten. Het opnieuw kalibreren kan automatisch als u de
poort manueel verschuift met een versterkt stuurprogramma.

Ill. TEKENING VAN DE CENTRALE EN CONTACTPLAAT VAN HET
STUURPROGRAMMA ST-2

[ B8 \

STUURPROGRAMMA ST-2
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IV. PARAMETERS VAN DE BESTURINGSBESTANDDELEN VAN HET
STUURPROGRAMMA ST-2 EN EEN BESCHRIJVING VAN DE
AANSLUITINGEN

De hoofdplaat van het stuurprogramma bevindt zich in een transparante
hermetisch afgesloten constructie IP66. Kabelbundel die uvit de constructie
komtPG-11 met hermetische klasse Ip54.

1. Technische gegevens

Centrale van het stuurprogramma + contactplaat

Bereik van de voedingsspanning 24V~ 50Hz """/ ..,
Min. stroomverbruik in standby-modus ~ 130mA "**/

Max. stroomverbruik in standby-modus ~ 200mA "%/,

Max. stroomverbruik (24V~) 7,7A
Temperatuurbereik bij gebruik -30°C++85°C
Versterking stuurprogramma beveiligd met zekeringé,3A F (snel)
Afstandsbediening met variabele code
Werkingsfrequentie 433,92Mhz +100kHz

(bij omgevingstemp. 25°C)

Netspanning +12V
Stroomverbruik 4+6mA
Batterij A23

Modulatiewijze FSK (belangrijkste draaggolf)

2. Omschrijving en parameters in-/vitgang stuurprogramma

1,2 nominale netspanning 24V~ 50Hz '/ ..

3,4 lamp met max. vermogen van 25W (beveiligd tegen kortsluiting)

5,6 gelikstroommotor met een nominale spanning van 24V en een
nominale stroomsterkte van niet meer dan 7,7A (beveiligd tegen
kortsluiting)

7-11 stuuringangen NC/NEE, parameters +/-35V maximale eenmalige
spanning die kan optreden bij de ingangen zonder het toebrengen
van schade
7. STER2 - ingang besturing van de volledige poort (actief

gewicht - NEE). De ingang komt overeen met de
eerste knop op de afstandsbediening. Ingang
opening poort bij actieve functie “HOLD TO RUN".
8. STER1 - ingang besturing van het hek (actief gewicht -
NEE). De ingang komt overeen met de tweede
knop op de afstandsbediening. Ingang sluiten van
de poort bij actieve functie “"HOLD TO RUN".
9. KRANC1 - ingang opening van de eindschakelaar
= qctief gebrek aan massa - NC (standaardinstelling)
= actieve massa - NEE
10. COM (GND) - massa uitgang
11.  KRANC2 - ingang sluiten van de eindschakelaar
= qctief gebrek aan massa - NC (standaardinstelling)
= actieve massa - NEE

12-14 - stuuringangen NC/NEE, parameters +/-35V maximale eenmalige
spanning die kan optreden bij de ingangen zonder het toebrengen
van schade
12. STOP2 - ingang STOP om de poort onmiddellijk te stoppen

(actief gebrek aan massa - NC)
13. BARIERA - ingang om de slagboom aan te sluiten (actief
gebrek aan massa- NC)

- invoerparameter STOP om de poort onmiddellijk te
stoppen. Parameter is 8.2KC) Ingang reageert op de
verandering van de parameter groter dan +100%
(16.4KQ) en kleiner dan - 75% (2K<). (2KQ).

15. COM (GND) - massa uitgang

Anntena - aansluiting voor de antenne met een interne kabel

gemonteerd in de spijl

14. STOP1

“ANNULEREN",

”(-)”,”(+)”, ”OK” - knoppen voor het programmeren van het
stuurprogramma.

Uitgang (OUTPUT)

~24V - aansluiting voor het aansluiten van extra apparaten.

V. GEBRUIKSFUNCTIES
= Stoppen van de poort door het verstoren van de werkingszone van de
poort (slagboom)
Voetganger opening (gedeeltelijke opening)
Automatisch sluiten van de poort na opening (optie)
Vertraagde start en stop van de poort
Besturing met behulp van afstandsbedieningen met veranderlijke codes
(standaard 60 afstandsbedieningen)
Op bestelling zijn stuurprogramma’s mogelijk met volgende ondersteuning:
- 170 afstandsbedieningen
- 270 afstandsbedieningen
- 370 afstandsbedieningen
- 470 afstandsbedieningen
Werking stuurprogramma in de modus “HOLD TO RUN”
Werking stuurprogramma in de modus “BEHUIZING”
Mogelijkheid tot het selectief invoeren en wissen van afstandsbedieningen
Mogelijkheid tot het gemakkelijk programmeren van de afstandsbedieningen
met behulp van een knop die zich bevindt op de verbindingsplaat (optie)
Twee STOP ingangen om de poort onmiddellijk te stoppen.
= Numeriek display dat aangeeft:
- De werkingsstatus van de poort: het sluiten, openen van de poort, snel,
traag bewegen, stoppen fijdens het openen of sluiten met opgave van
redenen voor het stoppen van de poort
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- vitgevoerde handelingen tijdens het programmeren
- schade aan de eindschakelaars, kortsluiting in de motor, schade aan het
stuurprogramma.
= Cyclusteller van de poort
- teller aantal sluitingen van de poort
- teller aantal openingen van de poort
- teller aantal stops van de poort veroorzaakt door hinder tijdens het sluiten
- feller aantal stops van de poort veroorzaakt door hinder fijdens het openen.
= Het opslaan van de status na een stroomstoring dankzij een niet-vluchtig
geheugen EEPROM
= Bescherming van de programmeerfunctie door een 4-cijferige installatiecode
= Het stuurprogramma bezit twee soorten beveiliging tegen dynamische en
statische overbelasting en de mogelijkheid tot automatische selectie van
hun waarden
= Functie fabrieksinstellingen terugzetten
= Het tijdelik blokkeren van de beschermingsfunctie tegen overbelasting
door het activeren via het indrukken van de knop op de afstandsbediening
en deze niet los te laten fijdens de beweging van de poort.

VI. BEDIENING

Het hek kan worden bediend met behulp van twee methoden:

= bediening van op afstand met een vier-kanaals afstandsbediening of
= rechtstreekse bediening met behulp van belknoppen

1. Het openen en sluiten van de poort

KNOP 1

KNOP 2

Tek. 2

Het openen van de poort komt tot stand na het indrukken van knop 1 op de
afstandsbediening of het indrukken van de belknop gedurende 0,5 sec.
aangesloten op de contactpunten nr.7, 10 (Tek. 1).

Om de poort te sluiten, drukt u op een willekeurige knop op de
afstandsbediening of op een willekeurige belknop die aangesloten is op de
contactpunten nr 8, 10 of 7, 10 (Tek. 1) gedurende 0,5 sec.

OPGELET! De poort kan ook automatisch sluiten na
de ingestelde tijd door de installateur.

2. Voetganger opening (gedeeltelijke opening)

Om de hekfunctie in werking te stellen, moet u de gepaste functie activeren (zie
= Programmeermodus stuurprogramma = Voetganger opening
(gedeeltelijke opening)), en daarenboven moet het stuurprogramma
gekalibreerd zijn. De fabrieksinstelling hekfunctie is geactiveerd en opent de
poort op een breedte van 5/16 van de volledige poort. Bij een poort met een
lengte van 4m opent zich tot een breedte van 5/16 x 4m=1,25m.

Het kantelen van de poort gebeurt na het indrukken van knop 2 op de
afstandsbediening, of het indrukken van de belknop die aangesloten is op de
contactpuntennr. 8, 10 (Tek. 1).

In het geval dat de afstandsbediening gebruikt wordt (hier afstandsbediening
nummer 3) verschijnt hetvolgende op hefdisploy

II EI

GESLOTEN POORT AFSTANDSBEDIENING NR 3 GEBRUIKT

o
SNEL OPENEN TRAAG OPENEN NIET VOLLEDIG OPENEN|

In geval de bedieningsknop gebruikt wordt verschijnt het volgende op het display:

~88

GESLOTEN POORT SNEL OPENEN TRAAG OPENEN NIET VOLLEDIG OPEN

Om de poort te s|UIfen drukt u een willekeurige knop in op de
afstandsbediening of een willekeurige belknop aangesloten op de
contactpunten nr 8, 10 of 7, 10 (Tek. 1).

SNEL SLUITEN TRAAG SLUITEN

3. Automatisch sluiten van de poort

Het stuurprogramma bevat een functie om de poort automatisch te sluiten na
het openen. Om gebruik te maken van deze functie moet deze geactiveerd
worden (zie < Programmeermodus stuurprogramma =
automatisch sluiten avn de poort). De poort zal sluiten na de
gewenste tijd van 6 sec. tot 10 min. of na & sec. na het passeren door de
poort (schenden van de slagboom indien deze is gemonteerd).

Na het stoppen van de poort, indien “Automatisch sluiten” actief is, zal op
het display “Au” verschijnen.

NIET VOLLEDIG OPEN GESLOTEN POORT

L0

i

——>" 0 - O

Het automatisch sluiten van de poort kan onderbroken worden
door de poort te stoppen met de afstandsbediening of met de
stuurknop. Heractivering van het automatisch sluiten van de
poort zal plaatsvinden na het in werking stellen van de poort
door middel van de afstandsbediening of stuurknop.

De automatische sluiting zal stoppen indien de poort
mechanisch wordt gestopt tijdens het sluiten. In dit geval zal de
poort openen en vervolgens opnieuw proberen om te sluiten.
Indien de derde poging mislukt zal de poort in dezelfde positie
blijven in welke deze tot stilstand is gekomen. Om de poort te
sluiten drukt u op de knop op de afstandsbediening of op de
stuurknop. Na het indrukken van de knop op de
afstandsbediening of de stuurknop, zal het automatisch sluiten
opnieuw geactiveerd worden.

De automatische sluiting zal ook stoppen na het verdwijnen en
opnieuw verschijnen van de stroom aan het stuurprogramma.
De functie automatisch sluiten van de poort zal worden
opgeschort indien de functie “HOLD TO RUN” is geactiveerd.
De functie automatisch sluiten van de poort is niet standaard actief.

4. Obstakel detectie

De slagboom beschermt tegen het botsen van de poort tegen personen of

voertuigen die zich in het werkingsgebied bevinden. Het activeren van de

slagboom veroorzaakt een reactie van het stuurprogramma afhankelijk van
de instellingen (zie < Programmeermodus stuurprogramma =

Automatisch sluiten van de poort en zie ook =

Programmeermodus stuurprogramma => Obstakel detectie)

vitgevoerd door de installateur.

Hieronder zijn vier werkingsmogelijkheden uvitgeschreven van de “Slagboom”:

1. Het aantasten van de slagboom zorgt ervoor dat de poort stopt tijdens
het openen en sluiten.

2. Het aantasten van de slagboom zorgt ervoor dat de poort stopt tijdens
het openen. Terwijl tijdens het sluiten de poort zal stoppen, en nadien
volledig zal openen.

3. Het aantasten van de slagboom zorgt ervoor dat de poort stopt tijdens
het sluiten.

4. Het aantasten van de slagboom zorgt ervoor dat de poort stopt tijdens
het sluiten, en nadien volledig zal openen.

OPGELET! Indien er zich een obstakel bevindt in de
slagboom dan zal de poging om de poort in
werking te stellen met de afstandsbediening enkel
een signalisatielampje tonen na 4 sec. en zal op
het display het nummer van de gebruikte
afstandsbediening verschijnen (in dit voorbeeld is
het nr 3) en vervolgens de melding “bA”.

=] 0-85 -85
8&6-88-88~-885

88 -dé.

NIET VOLLEDIG DICHT NIET VOLLEDIG DICHT

=
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POORT OPEN POORT GESLOTEN
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POORT OPEN
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NIET VOLLEDIG OPEN

Het proberen om de poort in werking te stellen
door middel van het indrukken van de knop
veroorzaakt enkel een brandend signalisatielampije
gedurende 4 sec. en verschijnt “bA” op het display.
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NIET VOLLEDIG OPEN

gid-~ 68

POORT GESLOTEN SLAGBOOM ACTIEF
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Indien de functie automatisch sluiten actief is, controleert de slagboom de werking
van de poort voor het sluiten. Indien tiidens het aftellen van de resterende tiid
voor het automatisch sluiten van de poort iemand of iefs inbreuk maakt op de
werking van de poort, dan zal deze fijd worden aangepast zodat het sluiten van
de poort gebeurt na 6 sec. na het verlaten van de zone. De slagboomfunctie is
standaard actief. Echter, de optie slagboom is ingesteld in stand 4. Indien u de
standaardinstellingen  wilt  wijzigen, zie = PROGRAMMEERMODUS
STUURPROGRAMMA > Obstakel detectie.

5. ”HOLD TO RUN”

Het inschakelen van deze functie in het stuurprogramma zorgt ervoor dat het
bewegen van de poort enkel kan indien één van de ingangen van
handmatige bediening geactiveerd is STER1 of STER2 (aansluiting 8 of 7 op
de contactplaat met een MASSA zie tek.1). Het onderbreken van de ingang
veroorzaakt een onmiddellijke stopzetting van de poort.

De poort openen we met behulp van ingang STER2 (aansluiting 7 tek.1). De
poort sluiten we met behulp van ingang STER1 (aansluiting 8, tek.1).

In geval van een actieve ingang slagboom (aansluiting 13 tek.1) de
stimulering ervan veroorzaakt het stoppen van de poort bij het sluiten of
sluiten en openen, afhankelijk van de instellingen van de slagboom.

OPGELET! Het inschakelen van de functie “HOLD TO

RUN” veroorzaakt:

= de onmogelijkheid om de poort te bedienen met
behulp van afstandsbedieningen. Het gebruik
van een geprogrammeerde afstandsbediening in
het stuurprogramma veroorzaakt enkel het
verschijnen van de tekst “Hr” op het display.

[ |

A

"0 (e go}

= Opschorting van de automatische sluiting van de
poort, zelfs wanneer deze functie is ingesteld in
het stuurprogramma.

= Activering van de ingang “SLAGBOOM” bij het
sluiten of sluiten en openen van de poort

veroorzaakt enkel het stoppen van de poort,
afhankelijk van de instellingen van de slagboom.
Echter wordt het openen van de poort
geblokkeerd bij het stimuleren van ingang
“SLAGBOOM” bij het sluiten van de poort voor
optie 2 en 1 van de slagboomfunctie.

6. “WOONWIJK FUNCTIE” (meerdere gebruikers)

Bij het inschakelen van deze functie wordt de controle van de poort tijdelijk
overgenomen door een gebruiker op het moment van het indrukken van een
willekeurige knop op de afstandsbediening. Dit betekent dat een andere
gebruiker van de poort deze niet meer kan verstoren met zijn afstandsbediening
tot de poort gesloten is. Het gebruiken van een afstandsbediening door een
andere gebruiker zal geen enkele invloed hebben op de werking van de poort
en op het display zal eerst het nummer verschijnen van de afstandsbediening die
opgeslagen is in het geheugen van het stuurprogramma (in dit voorbeeld is dat
nummer 3), en vervolgens de melding “0S”. In geval dat de poort niet
beweegt, gaat hetlichtje knipperen gedurende 4 seconden.

88-88- 88

AFSTANDSBEDIENING NR 3 GEBRUIKT FUNCTIE BEHUIZING ACTIEF

Het ontgrendelen van de mogelijkheid om de poort te bedienen door
anderen gebeurt in deze gevallen:

= onmiddellijk na het sluiten van de poort

= na 20 seconden na het stoppen van de poort tijdens het sluiten of openen
= na 4 minuten sinds de laatste druk op de afstandsbediening

7. Verkeerslichten

De externe signalisatiefunctie is een lamp geplaatstin de buurt van de poort.

= Het knipperlicht waarschuwt dat de poort in beweging is. Na het sluiten van
de poort kan de lamp nog schijnen gedurende de tijd die ingesteld is tiidens
de installatie van het stuurprogramma (zie » PROGRAMMEERMODUS
STUURPROGRAMMA => Instellen verlichtingstijd van de
signalisatielamp na het sluiten / openen van de poort).

Indien het knipperlicht gedurende 6 sec. knippert terwijl de poort open is,
waarschuwt dit dat de poort automatisch gaat sluiten na het openen.

= Als de lamp gedurende 4 sec. brandt geeft dit een obstakel aan in de
zone van de slagboom.

Als de lap gedurende 1 sec. om de 2 sec. brandt, betekent dit dat tijdens
de werking van de poort, of indien de poort open was en het automatisch
sluiten actief was, er een stroomstoring is opgetreden. In dit geval wordt de
werking van de poort stopgezet en wordt de werking hernieuwd na het
indrukken van een knop op de afstandsbediening of op de besturingsknop.

8. Het besturen van 2 poorten met behulp van dezelfde
afstandsbedieningen

De mogelijkheid bestaat om een onafhankelijke en conflictvrije besturing van
twee poorten die zich in de buurt bevinden met behulp van dezelfde
afstandsbedieningen (zie @ PROGRAMMEERMODUS
STUURPROGRAMMA => Besturen van 2 poorten) "knop 1” van de
afstandsbediening zal de ene poort besturen en “knop 2" de tweede. De
stuurprogramma’s zullen niet over de mogelijkheid beschikken om de poort te
kantelen (cfr. Hekfunctie).

9. Beveiliging tegen overbelasting

Stuurprogramma ST-2 bezit een uitgebreid systeem dat beveilging biedt tegen
overbelasting die kan ontstaan als gevolg van botsingen van de poort tiidens het
sluiten of openen bij een obstakel.

De poort beweegt met enige weerstand, afhankelijk van het gewicht en de
weerstand die veroorzaakt wordt door de versnelling van de poort. Het
mechanisch stoppen van de poort fijdens de beweging verhoogt het
stroomgebruik door de aandrijvingsmotor van de poort.

Het stuurprogramma bevat twee soorten beveiligingen tegen overbelasting:

= dynamische (“dn”),

® statische (“St”).

9.1. Dynamische beveiliging (“dn”)

Bepaalt de waarde, die abrupt verhoogt door stroomverbruik door de
aandrijvingsmotor van de poort. De waarde is automatisch ingesteld door het
stuurprogramma  (zie =» Beveiliging tegen overbelasting =2
Autmatische toevoer van dynamische en statische beveliging) of
manueel door de installateur tijdens de montage (zie =
Programmeermodus stuurprogramma = Statische Overbelasting
=> Dynamische overbelasting).

Tij[dens de werking van de poort wordt de stroomtoevoer door de motor
geanaliseerd door het stuurprogramma. In geval van een plotselinge stijging
die de instelling “dn” overschrijdt zal deze gestopt worden volgens =
Procedure na het stoppen na overbelasting verder omschreven).

Indien de poort stopt veroorzaakt door vb. sneeuw,
kan de gebruiker de poort weer in werking stellen
door de dynamische beveiliging vit te schakelen. Dit
wordt gedaan door het indrukken en ingedrukt
houden van de knop op de afstandsbediening
tildens de beweging vande poort.
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9.2, Statische beveiliging (“St”)

Evalueert de waarde van de stroomtoevoer door de aandrijvingsmotor van
de poort, bij overschrijding waardoor het stuurprogramma de poort stopt.
Overbelasting is een extra bescherming (vb. na het uvitschakelen van de
dynamische beveiliging door het indrukken en ingedrukt houden van de
knop op de afstandsbediening tiidens de werking van de poort).

Deze waarde is automatisch ingesteld door het stuurprograma (zie =
Autmatische toename van dynamische ens tatische beveiliging)
of manueel door de installateur tijdens de installatie (zie =
Programmeermodus stuurprogramma = Statische
Overbelasting © Dynamische Overbelasting).

OPGELET! Statische beveiliging kan niet worden
vitgeschakeld.

9.3. Automatische selectie van dynamische en statische
beveiliging

Functie na het in werking stellen waarbij het stuurprogramma twee volledige
cycli sluiten en openen automatisch de beveiliging instelt. Na het in werking
stellen van deze functie (zie ® Programmeermodus stuurprogramma
= Automatische selectie van overbelasting “St” en “dn”) moet
men onder de bevoegdheid van de installateur de poort enkele malen in
werking stellen. Voor de duur van “automatische selectie van beveiliging” stelt
het stuurprogramma de maximale waarde in en op het scherm verschijnt de
melding “PA”.

[

Lo

—’ 0| | —"0

U moet garanderen, dat er tij{dens de duurtijld van de test geen obstakels
zijn. Na de voltooiing van de test zal het stuurprogramma de gemeten
waarden van beide beveiligingen permanent opslaan.

®

9.4. De stopprocedure na overbelasting

Na het mechanisch stoppen van de poort tidens het sluiten/openen zal het

stuurprogramma de poort stoppen en deze lichties terugtrekken om het onderdeel

dat de stopprocedure veroorzaakte vrij te geven. Daarnaast zal op het scherm

van het stuurprogramma informatie verschijnen over de oorzaak van het stoppen

van de poort: dynamische of statische (zie » VERSCHENEN MELDINGEN

TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA).

Indien de functie automatisch sluiten van de poort geactiveerd is:

= bij het sluiten van de poort na het mechanisch stoppen en vrijgeven van
het geblokkeerde element zal deze opnieuw openen en opnieuw
proberen sluiten (zie =» BEDIENING = Automatisch sluiten van
de poort),

= bij het openen van de poort na het mechanisch sluiten en vrijgeven van
het geblokkeerde element zal deze sluiten.

10. Cyclusteller van de poort

Het stuurprogramma is voorzien van een teller die het aantal cycli van de

poort telt. Met behulp daarvan kan men controleren, hoeveel keer de poort

werd gesloten, geopend, hoeveel keer de poort werd gestopt als gevolg van

overbelasting fiidens het sluiten en openen van de poort. De maximale

aanduiding is 999999 cycli.

Om de stand van de teller na te kijken zie:

= Programmeermodus stuurprogramma = Aantal sluitingen

van de poort.

= Programmeermodus stuurprogramma = Aantal openingen

van de poort.

= Programmeermodus stuurprogramma => Aantal stops van
de poort tijdens het sluiten.

= Steering unit programming mode = Aantal stops van de
poort tijdens het openen.

Vil. WEERGEGEVEN MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET
STUURPROGRAMMA

Tiidens het sluiten of openen van de poort verschijnt op het display:
= drie knipperende letfters, wanneer de poort zich in maximale snelheid bevindt,
= knippert enkel de laatste letter, wanneer de poort zich in trage snelheid bevindt.
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VIIl. INSTALLATIE EN IN WERKINGSTELLING VAN HET
STUURPROGRAMMA
Sluit de stroomtoevoer af.
Installeer het stuurprogramma op de daarvoor voorziene plaats in de
spijl van de poort.
Schroef de contactplaat (tek.3) zo, zodat de contactschroef zich aan de
onderkant bevindt.
Sluit de kabels aan op de contactschroef en sluit ze vervolgens aan op
de contactplaat:
- Vermogen.
- Gloeilampen (max 25W).
- Eindschakelaars openen en sluiten van de poort.

¢ Actief gebrek aan massa - NC (standaard instelling).

e Actieve massa - NEE.
- Slagboom - optie (NC)
- Eventuele manuele besturing (NEE).
- Eventuele parametrische ingang STOP1 om de veiligheidsstriips aan te

sluiten.

- Eventuele ingang STOP2 (NC).
Sluit de connector van het stuurprogramma aan op de contactplaat.
Zet de zekering 6,3A F in de contactdoos met zekering op de contactplaat.
Sluit de stroom aan ~24V stuurprogramma.
Test de poort met de bijgevoegde afstandsbedieningen.
Stel de besturing van de eindschakelaar zo in, dat bij een snelle
beweging van de poort deze niet tegen de spanningspalen botst.
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Pas de overbelasting aan. Om de overbelasting aan te passen, zie =
Programmeermodus stuurprogramma => Automatische
selectie van statische overbelasting). “St” en dynamische “dn”
overbelasting en het stuurprogramma zelf selecteert de juiste waarde van
beide overbelastingen. Indien nodig, is er de mogelijkheid om de
ingestelde overbelastingen te veranderen, hiervoor moet u volgende
functie inschakelen: zie & Programmeermodus stuurprogramma
=> Statische Overbelasting en dynamische Overbelasting).
Na het vitvoeren van bovenstaande handelingen gaat u, indien nodig,
naar de installatiefuncties van het stuurprogramma.

BESCHRIJVING VAN DE AANSLUITINGEN VAN HET
STUURPROGRAMMA ST-2:

NO O hWwWN —

10-

12 -

13-
14-

- VERMOGEN ~24V
- VERMOGEN ~24V

GLOEILAMP ~24V
GLOEILAMP ~24V

MOTOR 1

MOTOR 2

KNEEP VOLLEDIGE BEDIENING VAN DE POORT (KOMT OVEREEN MET
DE EERSTE KNEEP OP DE AFSTANDSBEDIENING); KNEEP OM DE POORT
TE OPENEN BIJ ACTIEVE FUNCTIE “HOLD TO RUN”

KNEEP BEDIENING HEK (KOMT OVEREEN MET DE TWEEDE KNEEP OP
DE AFSTANDSBEDIENING) KNEEP OM DE POORT TE SLUITEN BIJ
ACTIEVE FUNCTIE “HOLD TO RUN"

INGANG OM DE EINDSCHAKELAAR TE OPENEN (KRANCT)

COM (MASSA)

- INGANG OM DE EINDSCHAKELAAR TE SLUITEN (KRANC2)

INGANG STOP2 OM DE POORT IN ONMIDDELLIJKE STILSTAND TE
BRENGEN (ACTIEF GEBREK AAN MASSA)

INGANG OM DE INFRAROODSLAGBOOM AAN TE SLUITEN
PARAMETRISCHE INGANAG (8.2KOHM) STOPT OM DE POORT IN
ONMIDDELLIJKE STILSTAND TE BRENGEN. PARAMETER 8.2KOHM
SLUITEN WE AAN TUSSEN DE INGANGEN 14 A 15.

- COM [MASSA)

ANTENNE - AANSLUITING OM DE ANTENNE MET INTERNE KABEL AAN
TE SLUITEN IN DE SPIJL
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IX. INSTELLEN VAN DE FUNCTIES VAN HET STUURPROGRAMMA
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Het stuurprogramma bevat 4 knoppen op de contactplaat en een 2-segmenten
display in het stuurprogramma, die toestaan dat de ingevoerde instellingen
worden uitgevoerd.

BENAMING KNEEP UITGEVOERDE FUNCTIE

Bevestiging van de ingevoerde informatie.
oK Uitvoeren snel programmeren van de
afstandsbedieningen (OPTIE is standaard actief).

’ ANNULEREN HAnnu|eren van de ingevoerde informatie. ‘

“Voorwaarts” verplaatsen in het geheugen van
het stuurprogramma

0

I

“Achterwaarts” verplaatsen in het geheugen van
het stuurprogramma

X. PROGRAMMEERMODUS STUURPROGRAMMA

1. Eenvoudige programmering van de afstandsbedieningen
“"FUNCTIE EENVOUDIG PROGRAMMEREN VAN DE
AFSTANDSBEDIENINGEN" wordt als eerste beschreven. Deze functie is al
standaard actief (“PC = on”). Teneinde een nieuwe afstandsbediening te
programmeren, druk gedurende 6 seconden op de knop “OK” tot “Pr" op
het display verschijnt en het indicatielampije knippert. Vervolgens drukken we
op een willekeurige knop op de afstandsbediening die we wensen te
programmeren. Op het display verschijnt het nummer waaronder de nieuwe
afstandsbediening werd geprogrammeerd.

<

|| D 1
‘8@8-g8-gg’

SNEL PROGRAMMEREN NIEUWE AFSTANDSBEDIENING GERPROGRAMMEERD
AFSTANDSBEDIENINGEN ONDER NUMMER 3 IN HET STUURPROGRAMMA

Het stuurprogramma verlaat automatisch de functie snel programmeren van
de afstandsbediening na 5 seconden sinds het programmeren van de laatste
afstandsbediening.

Indien we voor het programmeren van de nieuwe afstandsbediening de reeds
gei nstalleerde afstandsbedieningen uit het geheugen van het stuurprogramma
willen verwijderen, drukt u op de knop “OK” gedurende 10 seconden.
Hierdoor zal het lampje branden en op het display knippert de melding “Pr”.
Vervolgens zal na 5 seconden het lampje beginnen knipperen, wat wil
zeggen dat we de nieuwe afstandsbedieningen mogen programmeren.

Om de status “FUNCTIE GEMAKKELIJK PROGRAMMEREN
AFSTANDSBEDIENINGEN" zie = Programmeermodus
stuurprogramma = Functie snel programmeren
afstandsbedieningen.

2. Invoeren van de installatiecode

Toegang tot de programmeerstand is mogelijk na het invoeren van de
installatiecode. Let wel dat de poort zich in ruststand moet bevinden (open
of gesloten).

JANN
ZANN

= druk op een willekeurige knop (Annuleren, (+), (-)) op de desktop van de
progammeringsmodule. Op het display verschijnt “00.":

OPGELET! In de programmeermodus veroorzaken de
de afstandsbedieningen en belknoppen geen
beweging van de poort.

OPGELET! De standaard ingesteldde code is: 1234, en
onderstaand voorbeeld is van toepassing op deze
code.

L1

)@ [} i Camm—,

A

- O - 9

= voer het eerste cijfer van de installatiecode in (1) met behulp van de
knoppen (+), (-). Op het display verschijn t het eerste cijfer “01.":

-—

10

o || T

|0

- O — e

OPGELET! De schijnende stip op het display geeft het
huidige veranderlijke cijfer weer.
= Bevestig het eerste cijfer van de code door “OK" in te drukken.
= Voer het tweede ciifer van de installatiecode in (2) met behulp van de
knoppen (+), (-).
= Op het display verschijnt het tweede cijfer “2.1":

-— |

0|4

-

(R

- e >0

= Bevestig het tweede cijfer van de code door “OK” in te drukken. Na het
indrukken van de knop “OK” zal het display zich reseften en wachten tot de
volgende cijfers ingevoerd worden.

= Voer het derde cijfer van de installatiecode in (3) met behulp van de
knoppen (+), (-

= Op het display verschijnt het derde cijfer “03.":.

L

o | | e

A

- O ‘-

= Bevestig het derde cifer van de code door “OK” in fe drukken

= Voer het vierde cijfer van de installatiecode in (4) met behulp van de
knoppen (+), (-

= Op het display verschijnt het tweede cijfer “4.3":

o | | o

L

4,100

—"¢| | '

= Bevestig het vierde cijfer van de code door “OK” in te drukken.
Het stuurprogramma gaat in progrommeermodus.
In de programmeermodus kunt u de gewenste parameters wijzigen van
de nutsfuncties van de poort. Na het wijzigen van de gekozen parameter
dient u:

= Knop “OK" in te drukken,

Om terug te keren naar de normale werking dient u:

= De knop “ANNULEREN" in te drukken tot dat op het display één van de
berichten verschijnt die aangegeven zijn in punt “WEERGEGEVEN
BERICHTEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

3. Wijzigen van de installatiecode

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of () zo lang in tot er “Pn" op het display verschijnt:

- |

L)

A

—>" 0| | ='o

= Druk op de knop “OK"

= Voer de nieuwe code in overeenkomstig de procedure =» Invoeren
installatiecode

= Druk 5 maal op de knop “OK"”

Om terug te keren naar de normale werking dient u:

= De knop “ANNULEREN" in te drukken tot dat op het display één van de
berichten verschijnt die aangegeven zijn in punt “WEERGEGEVEN
BERICHTEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA”".

4. Statische overbelasting

m Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot er “St” op het display verschijnt:

-— |

L0

U A

-’ O | ‘-0

= Bevestig de keuze van de functie met de knop “OK”

= Op het display verschijnt een cijfer tussen 1.5 - 13.3, welke de stroom
weergeeft in ampere, verbruikt door de motor, dat resulteert in een
onmiddellijke stilstand van de poort door het stuurprogramma.

= Het indrukken van de knop (+) of (-) verandert de waarde van deze instelling.

= Om de instelling te bevestigen druk op de knop “OK".
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= Om deingevoerde wijzigingen te annuleren, druk op de knop “Annuleren”.

Om terug te keren naar de normale werking dient u:

= De knop “ANNULEREN" in te drukken tot dat op het display één van de
berichten verschijnt die aangegeven zijn in punt “WEERGEGEVEN
BERICHTEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

5. Dynamische overbelasting

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of () zo lang in tot er “dn” op het display verschijnt:

1

e

‘-’ 0| | —' o

= Bevestig de keuze van de functie met de knop “OK.

= Op het display verschijnt een cijfer tussen 0.5 - 6.2, die een sterke
toename van de stroomtoevoer aanduidt in ampere, wat zal leiden tot het
onmiddellijk in stilstand brengen van de poort door het stuurprogramma.

= Door de knop (+) of (-} in te drukken kunnen we de waarde van deze
instelling wijzigen

= Om de wijziging te bevestigen drukt u op de knop “OK”

= Om de ingevoerde wijzigingen te annuleren, drukt u op de knop
“Annuleren”

Onm terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop "ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

6. Automatische toename van de statische “St” en dynamische

“dn” overbelasting

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “PA” verschijnt.

L

L0

— 0| | =<='o

= Bevestig de keuze van de functie met de knop “OK”

= Op het display verschijn t de boodschap “of” of “on”.

= Door de knop (+) of (-) in te drukken kunnen we de waarde van deze
instelling wijzigen

= Om de instelling te bevestigen drukt u op de knop “OK”

= Om de ingevoerde wijzigingen te annuleren drukt u op de knop
“Annuleren”

Onm terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop "ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

Resetten van de kalibratie van het stuurprogramma

Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of () zo lang in tot op het display “Cr” verschijnt -
Indien het stuurprogramma gekalibreerd is (de lengte van de poort is
opgeslagen en voert een langzame beweging uit aan de uiteinden).

"N

-—

L0\ L0

O || Jemm

L))

‘- 0| | — 0

= Het resetten van de kalibratie gebeurt na het 5x indrukken van de knop “OK”
“er” - Indien het stuurprogramma niet gekalibreerd is - onnodig om de
kalibratie te resetten

L))

L))

- | | — o

Onm terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop "ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

8. Voetganger opening (gedeeltelijke opening)

m Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “Fr” verschijnt.

)

010

>0 >0

= Bevestig de keuze van de functie met de knop “OK”

o ||y

Y

—— | | o=

0,100

=" 0| | v

"

= Op het display verschijnt een cijfer tussen 1-15, het teken “0" of “--":

D)= L) =
LI, 00| &,

Het weergeven van één van bovenstaande tekens betekent:
”0” - functie hek is vitgeschakeld. In dit geval werkt knop nr 2
van de afstandsbediening niet. Knop nr 1, alsook beide belknoppen
veroorzaken een volledige opening of sluiting van de poort.
“- - — functie hek is vitgeschakeld. De functie van de knoppen nr
1 en nr 2 zijn verwisseld van plaats. - knop nr 1 werkt niet. Knop nr 2,
alsook beide belknoppen veroorzaken een volledige opening of sluiting
van de poort. Deze instelling is handig wanneer u dezelfde
afstandsbediening gebruikt voor de bediening van twee drivers.
Een cijfer tussen 1-15 - functie hek is actief, en de waarde
verwijst naar de breedte van de kanteling van de poort, uitgedrukt in
zestienden van een volledige cyclus van de poortopening (vb. 4 betekent
4/16 van de tijd die nodig is om de poort volledig te openen, dus een
opening van ongeveer 25% van de poort).

Om de instellingen van deze functie te wijzigen dient u:

= De knop (+) of () in te drukken tot de gewenste instelling verschijnt

= Bevestig de instelling door op “OK" te drukken

Om terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop "ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

9. Besturen van 2 poorten

De mogelijkheid bestaat om onafhankelijk en conflictvrij twee poorten te

bedienen die zich in elkaars nabijheid bevinden, met behulp van dezelfde

afstandsbedieningen.

Om dit mogelijk te maken dient u:

= Beide stuurprogramma’s van de afstandsbediening in het geheugen te
voeren welke beide poorten dienen te besturen (zie =
PROGRAMMEERMODUS STUURPROGRAMMA = snel
programmeren van de afstandsbedieningen of zie =
PROGRAMMEERMODUS STUURPROGRAMMA -
afstandsbedieningen = Invoeren van de afstandsbedieningen
in het geheugen van het stuurprogrammal).

= De gewenste functies in te stellen van beide stuurprogramma’s (zie =
Programmeermodus stuurprogramma = Hek (kantelen van
de poort):

Stuurprogramma poort nr 1 Stuurprogramma poort nr 2
vitschakelen funcfie hek
(op display teken “0”)

vitschakelen functie hek en de functie
van de knoppen wisselen van de
afstandsbediening (op display teken - -

Il)

iy L))

|0, A i

D 0 "0

Na het invoeren van de vermelde instellingen zullen de stuurprogramma’s
niet over de mogelijkheid beschikken om de poort te kantelen (zogenaamde
functie hek). Knop nr 1 zal poort nr 1 besturen, en knop nr 2 poort nr 2.

10. Instellen van de verlichtingstijd van het signalisatielampije
na het sluiten / openen van de poort
m Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
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Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).
= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “tL” verschijnt.

iy

L0

- O | 0o

= Bevestig de keuze van de functie met de knop “OK”
Op het display verschijnt een getal tussen 0.0-9.9:

L

O | | Jem»

AT

-’ 0| | -0

Het getal “0.0” betekent dat het lampje onmiddellijk na het sluiten of openen

van de poort uit gaat.

= Een getal tussen 0.1-9.9 betekent dat de functie actief is, en haar waarde
spreekt over de tijd (in minuten) en tienden dat het lampje schijnt na het
sluiten of openen van de poort.

Als u de instellingen voor deze functie wilt wijzigen, dient u:

= Op de knop (+) of () te drukken tot de gewenste waarde verschijnt

= Bevestig de instelling door op “OK" te drukken

= Het indrukken van de knop "ANNULEREN" zorgt ervoor dat u de functie
verlaat zonder dat de ingevoerde wijzigingen worden opgeslagen.

Onm terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop "ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

11. Afstandsbedieningen
In het geheugen van het stuurprogramma kunnen maximaal 60
afstandsbedieningen opgeslagen worden. Er zijn stuurprogramma’s beschikbaar
op aanvraag waar men meerdere afstandsbedieningen kan opslaan:

= 170 afstandsbedieningen,

= 270 afstandsbedieningen,

= 370 afstandsbedieningen,

= 470 afstandsbedieningen.
Elke afstandsbediening is opgeslagen onder een bepaald nummer in het
geheugen, waardoor het mogelijk is om een verloren of gestolen
afstandsbediening zeer eenvoudig te verwijderen uit het geheugen.

11.1. Invoeren van de afstandsbedieningen in het geheugen

van het stuurprogramma

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “Pr” verschijnt.

- |

LD

L))

—> 0| | = 0

= Bevestig de gekozen functie met de knop “OK”
= Met de knop (+) of () kiest u het celnummer, onder welke de
afstandsbediening geprogrammeerd moet worden

OPGELET! Indien het nummer van de gekozen cel
knippert, betekent dit dat deze nog vrij is en u een
nieuwe afstandsbediening kan opslaan, terwijl
celnummers die niet meer vrij zijn continu branden.

= Voer de code van de afstandsbediening in door op een willekeurige
knop van de afstandsbediening te drukken
- De afstandsbediening is opgenomen als de celnummers stoppen met
knipperen.
- Indien de afstandsbediening zich reeds in het geheugen bevindt zal deze
niet worden opgenomen.
- Na het lezen van de code van de afstandsbediening controleert het
stuurprogramma of de afstandsbediening zich reeds in het geheugen
bevindt. Indien ja, wordt deze niet opnieuw opgenomen, en na 2 sec.
verschijnt het nummer waaronder de afstandsbediening is
geprogrammeerd in het stuurprogramma.
- Indien op het display verschijnt dat de cel bezet is, zoekt het
stuurprogramma automatisch de eerste lege cel en zet hier de ontvangen
code in van de afstandsbediening.

- Indien we in een bezefte cel een nieuwe afstandsbediening willen
programmeren, moet het bestaande record verwijderd worden door
viffmaal op de knop “OK” te drukken. (zie ®» Programmeermodus
stuurprogramma > verwijderen van afstandsbedieningen
uit het geheugen).

Om terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop "ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

OPGELET! In geval van een groot aantal
afstandsbedieningen is het aan te raden om de
gegevens van de gebruiker te noteren, alsook het
toegewezen nummer van de afstandsbediening. In
geval van verlies kan deze vit het geheugen worden
verwijderd zonder alle afstandsbedieningen te
moeten verwijderen..

11.2. Verwijderen van afstandsbedieningen uit het geheugen

m Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “Pr” verschijnt.

- | |
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= Bevestig de gekozen functie met de knop “OK"”

= Met de knop (+) of (-) kiest u het celnummer waar de afstandsbediening
zich bevindt die verwijderd moet worden

= Druk 5 maal op “OK”

Na de eerste keer drukken op de knop “OK" verschijnen er twee stippen bij

het nummer van de cel, vanwelke de afstandsbediening wordt verwijderd.

Na het verwijderen van de afstandsbediening uit het geheugen zal het

nummer van de lege cel beginnen knipperen.

Om een volgende afstandsbediening te verwijderen kiest u met de knoppen

(+), (-) de gewenste cel waarin de afstandsbediening is geprogrammeerd en

herhaalt u de procedure.

Om terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop "ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

11.3. Aantal te programmeren afstandsbedieningen

Deze functie maakt het mogelijk om het aantal vrije cellen in het geheugen
van de afstandsbedieningen weer te geven op het display, en maak het ook
mogelijk om alle afstandsbedieningen uit het geheugen te verwijderen.

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “PF” verschijnt.
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= Bevestig de gekozen functie met de knop “OK”

Op het display verschijnt het aantal vrije cellen in het geheugen van de

afstandsbedieningen. Indien nodig, kunnen alle geprogrammeerde

afstandsbedieningen verwijderd worden door 5 maal op “OK” te drukken.

Na de eerste keer drukken op de knop “OK” verschijnen er twee stippen bij het

nummer op het display en na de viffde keer het maximum aantal

afstandsbedieningen die geprogrammeerd kunnen worden in het stuurprogramma.

Onm terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop "ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

12. Obstakel detectie

De slagboom kan gebruikt worden in één van de 4 standen:

= De slagboom werkt bij het openen van de poort (stopt de poort), bij
het sluiten stopt de poort

= De slagboom werkt bij het openen van de poort (stopt de poort), bij
het sluiten stopt de poort en gaat na een tijdje terug open

= De slagboom werkt niet bij het openen van de poort, bij het
sluiten stopt de poort
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= De slagboom werkt niet bij het openen van de poort, bij het
sluiten stopt de poort en gaat na een tijdje terug open

JANN

Ingang “Slagboom” is ingang NC, welke reageert op een gebrek aan massa.
Letwel, de ingang is standaard ingesteld. Om de status van de slagboomfunctie
te wijzigen moet u overgaan naar functie “Sb”.

OPGELET! De fabrieksinstelling van de slagboom is
ingesteld in werkingsstand nr 4. Ongeacht de
vroegere instelmodus van de slagboom, het
activeren van de functie automatisch sluiten van de
poort zet de slagboom in werkingsstand nr 4.

12.1. Instellen van de werkingsstand van de obstakel detectie

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “bA" verschijnt
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= Bevestig de gekozen functie met de knop “OK”

= Met de knoppen (+) (-) kiest u het nummer van één van bovenstaande
beschreven opties (1-4)

= Bevestig de instelling met de knop “OK”

Om terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop "ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

12.2. Instellen van de functie van de obstakel detectie

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of () zo lang in tot op het display “Sb” verschijnt.
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= Bevestig de gekozen functie met de knop “OK”

= Met de knoppen (+) (-) wijzigt u de stand van de functie “of” - niet actief,
“on” actief

= Bevestig de instelling met de knop “OK”

= Door het indrukken van de knop “ANNULEREN" verlaat u de functie-
instelling zonder de wijzigingen op te slaan.

Om terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop "ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA”.

13. Automatisch sluiten van de poort

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of () zo lang in tot op het display “Au” verschijnt.
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= Bevestig de gekozen functie met de knop “OK".
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Op het display verschijnt een getal tussen 0,0 - 9,9:

= Het getal “0.0” betekent dat de functie automatisch sluiten van de poort
vitgeschakeld is.
In dit geval, moet de poort telkens na het openen gesloten worden met
behulp van de afstandsbediening of knop.

= Een getal tussen 0,1-9,9 betekent dat de functie automatisch sluiten van
de poort actief is, en de waarde van het cijfer geeft de tijd weer die
verstrijkt vanaf het moment de poort stopt tot het starten van het

automatisch sluiten. De tijd wordt weergegeven in minuten en tienden van
een minuut.

Om deze functie te wijzigen moet u:

= De knop (+) of () indrukken tot de gewenste instelling verschijnt.

= De instelling bevestigen met de knop “OK".

= Door het indrukken van de knop “ANNULEREN" verlaat u de functie-
instelling zonder de wijzigingen op te slaan. Op het display verschijnt “Au”.

Om naar de normale werking terug te keren, gaat u als volgt te werk:

= Druk herhaaldelijk op de knop “ANNULEREN" tot op het display één van
de berichten verschijnt uit het deel “WEERGEGEVEN MELDINGEN
TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

14. Instellen van de functie WOONWIJK FUNCTIE (meerdere

gebruikers)

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “©8” verschijnt.
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= Bevestig de gekozen fun ctie met de knop “OK”. Op het dispklay
verschijnt de status van de functie BEHUIZING, gelezen uit het geheugen
van het stuurprogramma. De vermelding “on” betekent dat de functie
actief is. De vermelding “of” betekent dat de functie niet actief is.

= De status van de functie kan gewijzigd worden met behulp van de
knoppen (+) of (). Merk op dat alle ingevoerde wijzigingen bevestigd
moeten worden met de knop “OK".

= Door het indrukken van de knop “ANNULEREN" verlaat u de functie-
instelling BEHUIZING zonder de wijzigingen op te slaan. Op het display
verschijnt “0S".

Om naar de normale werking terug te keren, gaat u als volgt te werk:

= Druk herhaaldelijk op de knop “ANNULEREN" tot op het display één van
de berichten verschijnt uit het deel “WEERGEGEVEN MELDINGEN
TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

OPGELET! De functie BEHUIZING is niet standaard

A actief.

15. Instellen van de functie “HOLD TO RUN”

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “Hr” verschijnt.
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= Bevestig de keuze van de functie met de knop “OK"”. Op het display
verschijnt de status van de functie “HOLD TO RUN", gelezen uit het
geheugen van het stuurprogramma. De vermelding “on” betekent dat de
functie actief is. De vermelding “of” betekent dat de functie niet actief is.

= De status van de functie kan gewijzigd worden met behulp van de
knoppen (+) of (-). Merk op dat alle ingevoerde wijzigingen bevestigd
moeten worden met de knop “OK".

= Door het indrukken van de knop “ANNULEREN" verlaat u de functie-
instelling “HOLD TO RUN"zonder de wijzigingen op te slaan. Op het
display verschijnt “Hr".

Om naar de normale werking terug te keren, gaat u als volgt te werk:

= Druk herhaaldelijk op de knop “ANNULEREN" tot op het display één van
de berichten verschijnt uit het deel “WEERGEGEVEN MELDINGEN
TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

JANN

16. Aantal sluitingen van de poort

m Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode)).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “ec” verschijnt en
vervolgs het weergegeven opeenvolgend nummer. Dit cijfer toont hoeveel
keer de poort volledig werd gesloten (hier op de tekening werd de poort
515 keer gesloten).

OPGELET! De functie “HOLD TO RUN” is niet
standaard actief.
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= Door het indrukken van de knop (+) of “OK" gaat u over naar de teller
van het aantal openingen van de poort “co

= Door het indrukken van de knop (-) of “Annuleren” gaat u over naar de
vorige functie.

Onm terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop "ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".
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17. Aantal openingen van de poort

m Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “€o0” verschijnt en
vervolgens het weergegeven opeenvolgend nummer. Dit cijfer toont
hoeveel keer de poort volledig werd geopend (hier op de tekening werd
de poort 416 keer geopend).
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= Door het indrukken van de knop (+) of “OK” geeft het display het aantal
stops weer van de poort als gevolg van een obstakel “Pc”.

= Door het indrukken van de knop (-) of “Annuleren” gaat u over naar de
vorige functie.

Onm terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop "ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

18. Aantal stops van de poort bij sluiting

m Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-} zo lang in tot op het display “P¢” verschijnt en
vervolgens het weergegeven opeenvolgend nummer. Dit cijfer toont
hoeveel keer de poort plotseling werd gestopt tildens het sluiten als gevolg
van een aanrijding(hier op de tekening is de poort 16 keer gestopt).

|

= Door het indrukken van de knop (+) of “OK" gaat u over naar de teller
van het aantal stops van de poort veroorzaakt door een obstakel “Po”.

= Door het indrukken van de knop (-} of “Annuleren” gaat u over naar de
vorige functie.

Onm terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop "ANNULEREN” in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA”.
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19. Aantal stops van de poort bij opening

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of [} zo lang in tot op het display “Po” verschijnt en
vervolgens het weergegeven opeenvolgend nummer. Dit cijfer toont hoeveel
keer de poort plotseling werd gestopt tiidens het openen als gevolg van
een aanrijding(hier op de tekening is de poort 36 keer gestopt).

|

= Door het indrukken van de knop (+) of “OK” gaat u over naar de
volgende weergegeven functie “Er".

= Door het indrukken van de knop (-} of “Annuleren” gaat u over naar de
vorige functie.

Om terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:
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= De knop "ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

20. Signaleringsfunctie van de schade

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “Er” verschijnt.
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= Bevestig de keuze van de functie met de knop “OK". Op het display

verschijnen, afhankelijk van de schade die werd vastgesteld door het

stuurprogramma, volgende meldingen:

1. “tr” - betekent schade aan de module inactief toerental
van het stuurprogramma,

2. ”SL” -betekent kortsluiting van de motor,

3. ”CL” -betekent schade aan de sluiting van de
eindschakelaar,

4."”0P” -betekent schade aan de opening van de
eindschakelaar.

OPGELET! Indien geen meldingen worden
weergegeven, betekent dit dat het stuurprogramma
geen schade heeft gedetecteerd.

= Door het indrukken van de knop (-) of “Annuleren” gaat u over naar de
vorige functie.

= Door het indrukken van de knop (+) gaat u over naar de volgende functie
“FA".

Onm terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop "ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

21. Herstellen van de fabrieksinstellingen

m Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode),

= Druk de knop (+) of () zo lang in tot op het display “FA” verschijnt.
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m Het herstellen van de fabriekstinstellingen gebeurt na het 5 maal
indrukken van de knop “OK". Na de eerste druk verschijnen er 2 stippen,
welke verdwijnen na de laatste druk op de knop “OK”, wat wil zeggen
dat de fabrieksinstellingen hersteld zijn door het stuurprogramma.

Tijdens het vitvoeren van deze functie voert het stuurprogramma
automatisch volgende instellingen uit:

Stelt de statische overbelasting “St” naar de huidige 3.6A

Stelt de dynamische overbelasting “dn” naar de huidige 1.8A

Reset de kalibratie “cr”

Herstelt de installatiecode = 1234

Stelt de breedte van het hek in “Fr” = 5

Schaft het branden van het lichtje of na elke beweging “tI” = 0.0min

Instelling werkingsmodus slagboom “bA”" = 4

Afschaffing van de automatische sluiting “Au” = 0

Afschaffing van de functie behuizing “Os” = of

Afschaffing van de functie “"HOLD TO RUN" “Hr” = of

Uitschakelen van de analyse van de parametrische ingang STOP1

"SP" = of

Uitschakelen van de analyse ingang STOP2 “SE” = of

Uitschakelen van de analyse ingang slagboom “Sb” = on

Resetten van de opgeslagen verstoringen in het stuurprogramma “Er”

= Door het indrukken van de knop (-} of “Annuleren” gaat u over naar de

vorige functie.

= Door het indrukken van de knop (+) gaat u over naar de volgende functie “SP”.

Onm terug te keren naar de normale werkingsstand dient u:

= De knop “ANNULEREN" in te drukken tot op het display één van de
berichten verschijnt die staan omschreven in punt “WEERGEGEVEN
MELDINGEN TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".
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22, Instellen van de parametrische functie STOP 1 (8.2KQ)

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of () zo lang in tot op het display “SP” verschijnt.
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= Bevestig de keuze van de functie door op de knop “OK" te drukken.

= Met de knoppen (+) (-} wijzigt u de stand van de functie “of” - niet actief,
“on" actief.

= Bevestig de instelling met de knop “OK".

= Door het indrukken van de knop “ANNULEREN" verlaat u de functie-
instelling zonder de wijzigingen op te slaan.

Om naar de normale werking terug te keren, gaat u als volgt te werk:

= Druk herhaaldelijk op de knop “ANNULEREN" tot op het display één van
de berichten verschijnt uit het deel “WEERGEGEVEN MELDINGEN
TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

23. Instellen van de parametrische functie STOP 2 (actief gebrek

aan massa)

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “SE” verschijnt.
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= Bevestig de keuze van de functie door op de knop “OK" te drukken

= Met de knoppen (+) (-) wijzigt u de stand van de functie “of” - niet actief,
“on" actief

= Bevestig de instelling met de knop “OK”

= Door het indrukken van de knop “ANNULEREN" verlaat u de functie-
instelling zonder de wijzigingen op te slaan.

Om naar de normale werking terug te keren, gaat u als volgt te werk:

= Druk herhaaldelijk op de knop “ANNULEREN" tot op het display één van
de berichten verschijnt uit het deel “WEERGEGEVEN MELDINGEN
TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

24. De status van de licentie van de afstandsbedieningen

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “LC" verschijnt.
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= Bevestig de keuze van de functie door op de knop “OK" te drukken.

= Met de knoppen (+) (-) wijzigt u de stand van de functie “of” - niet actief,
“on” actief.

= Bevestig de instelling met de knop “OK".

= Door het indrukken van de knop “ANNULEREN" verlaat u de functie-
instelling zonder de wijzigingen op te slaan.

Om naar de normale werking terug te keren, gaat u als volgt te werk:

= Druk herhaaldelijk op de knop “ANNULEREN" tot op het display één van
de berichten verschijnt uit het deel “WEERGEGEVEN MELDINGEN
TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".

25. Instellen van de eenvoudige programmering van de

afstandsbedieningen

= Zet het stuurprogramma in programmeermodus (zie =
Programmeermodus stuurprogramma - Invoeren van de
installatiecode).

= Druk de knop (+) of (-) zo lang in tot op het display “Pe” verschijnt.
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- Stuurprogramma voor schuifpoorten - ST-2 @

= Bevestig de keuze van de functie door op de knop “OK” te drukken.

= Met de knoppen (+) (-) wijzigt u de stand van de functie “of” - niet actief,
“on" actief.

= Bevestig de instelling met de knop “OK".

= Door het indrukken van de knop “ANNULEREN" verlaat u de functie-
instelling zonder de wijzigingen op te slaan.

Om naar de normale werking terug te keren, gaat u als volgt te werk:

= Druk herhaaldelijk op de knop “ANNULEREN" tot op het display één van
de berichten verschijnt uit het deel “WEERGEGEVEN MELDINGEN
TIJDENS DE WERKING VAN HET STUURPROGRAMMA".
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DIAGRAM PROGRAMMEERMODUS VAN HET STUURPROGRAMMA ST-2

Bijlage aan de hoofdinstructie
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