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pojazdow
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Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi utylizacji
niepotrzebnego sprzetu przez uzytkownikdéw prywatnych w Unii Europejskiej
przedmiotu zawierajgcego taki symbol NIE WOLNO wyrzucaé¢ wraz z innymi
Smieciami. W tym przypadku uzytkownik jest odpowiedzialny za odpowiednig
utylizacje przez dostarczenie urzadzenia do wyznaczonego punktu, lub
producenta ktéry zajmie sie jego dalszg utylizacja. Osobne zbieranie i
przetwarzanie wtérne niepotrzebnych urzadzen ufatwia ochrone srodowiska
naturalnego i zapewnia, ze utylizacja odbywa sie w sposdb chronigcy zdrowie
cztowieka i S$rodowisko. Uwaga ta dotyczy takze zuzytych baterii i
akumulatorow.




ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Przed montazem i pierwszym uzyciem odbiornika zapoznaj sie doktadnie z instrukcja

obstugi i zachowaj jg na wypadek koniecznosci uzycia w przysztosci.

OZNACZENIE SYMBOLI

WAZNE WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA!

INFORMACJA'!

Zgodnie z postanowieniami Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE oswiadcza sie, Zze produkt
nie moze zosta¢ oddany do eksploatacji, az do momentu, gdy maszyna finalna, do ktdrej jest
wbudowany lub ktérej jest podzespotem, uzyska oswiadczenie o zgodnosci z dyrektywami oraz
odpowiednimi przepisami, ktére maszyna finalna musi spetniac.

ZALECENIA OGOLNE

e (Osoba montujaca, konserwujgca oraz wszyscy uzytkownicy odbiornika bezwzglednie muszg
sie zapoznac z Instrukcjg montazu i eksploatacji.

e Instrukcje montazu i eksploatacji przechowywac¢ w dostepnym miejscu.

e Produkt uzywac zgodnie z jego przeznaczeniem.

e Przestrzega¢ i dotrzymywac przepisow BHP oraz norm obowigzujgcych w odpowiednich
krajach.

e Montaz, podfgczenie oraz pierwsze uruchomienie odbiornika moze by¢ wykonane wytgcznie
przez wykwalifikowane osoby.

e Regulacja czutosci sygnatu pojazdu uprzywilejowanego moze by¢ wykonany wytgcznie przez
wykwalifikowane osoby.

e QOdbiornik moze by¢ wykorzystywany do sterowania napedami bram tylko wtedy, gdy caty
zespot zostat prawidtowo zamontowany.

e Usterki moggce mieé¢ wptyw na bezpieczenstwo uzytkowania nalezy niezwtocznie usuwac.

e Instalacje nalezy przeprowadzi¢ z zachowaniem podstawowej ochrony przed wytadowaniami
ESD.

e Nie nalezy podfgcza¢ napedu do zasilania wczesniej niz podano to w instrukcji, nie
stosowanie sie do tego zalecenia moze grozi¢ porazeniem pradem.

e Przynajmniej co 3 miesigce przeprowadzi¢ prace kontrolno-konserwacyjne.

e Odbiornik eksploatowac w strefach niezagrozonych eksplozja.

e Nie uzywac odbiornika w pomieszczeniu z agresywng atmosfera.

e Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac przy napedzie odtgczyé napiecie zasilania i
zabezpieczy¢ przed przypadkowym wigczeniem. Dotyczy to réwniez zasilania
akumulatorowego.

e Odbiornik moze by¢ uzytkowany wytgcznie przez osoby przeszkolone.

e Dzieci oraz osoby niepetnosprawne umystowo nie mogg sterowac odbiornikiem.

e Nadajnik sterujacy nalezy chroni¢ przed dzie¢mi, gdyz mogg uzy¢ go do zabawy.

e Podczas jakichkolwiek prac spawalniczych zlokalizowanych w poblizu bramy, odtgczy¢ brame
od zrédta zasilania i odfgczyé obwody elektroniczne.

e Sposoby wykonania instalacji elektrycznej jak réowniez jej zabezpieczenia przed porazeniem
elektrycznym sg okreslone przez obowigzujgce normy i przepisy prawne.

e Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody i zaktdcenia w pracy wynikajace z
nieprzestrzegania niniejszej instrukcji montazu i eksploatacji.

Przestrzega¢ wszystkich wskazowek montazowych. Nieprawidtowy
montaz moze prowadzi¢ do powaznych obrazen ciata.




OPIS URZADZENIA

PRZEZNACZENIE

Jest to odbiornik 1-kanatowy obstugujgcy 1000 sztuk nadajnikow zdalnego sterowania
wyposazony w system kontroli dostepu dla stuzb uprzywilejowanych wykorzystujgcych standardowe
sygnaty diwiekowe typu WAILYELP i HI-LO oraz po aktywacji funkcji sygnatow ciggtych (8s).
Doskonale nadaje sie do pracy ciggtej, mozna zastosowac go dla parkingéw firm, hoteli i osiedli, gdzie
potrzebna jest kontrola dostepu z wytaczeniem oséb nieuprawnionych. Zastosowany system
zmiennego kodowania nadajnikéw firmy Microchip sprawia iz staje sie on niedostepny dla osoby
nieautoryzowanej.

ZALETY ODBIORNIKA

e Sterowanie za pomocg nadajnikéw zdalnego sterowania (1000 szt.) na czestotliwos$¢
433,92MHz z kodem dynamicznie zmiennym Keelog.
Regulacja czasu zataczenia kanatu sterujgcego OUT.

e Regulacja czasu zatgczenia kanatu blokujgcego INH.

e Regulacja czasu przerwy pomiedzy zatgczeniem kanatu OUT i INH.
e Sterowanie na przyciski dzwonkowe.

e Wejscie resetujgce sygnat blokujacy.

e System dostepu stuzb uprzywilejowanych WAIL, YELP, HI-LO.

e  Funkcja obstugi sygnatéw ciggtych HORN.

Zdalne programowanie nadajnikéw (wersja eLR6E).

o Selektywne kasowanie nadajnikéw.

e Archiwizacja (kopiowanie) zaprogramowanych nadajnikdw do dodatkowej pamieci EEPROM.
e Prosta procedura instalacji i programowania.

SPOSOB DZIALANIA

Sterowanie kanatem wyjsciowym OUT odbywa sie po poprzez zaprogramowany w elLR6
przycisk nadajnika lub po automatycznym wykryciu sygnatu dzwiekowego (trwajgcego min 2s.) stuzb
uprzywilejowanych typu WAIL/YELP/HI-LO, lub przy wtaczonej funkcji HORN po wykryciu ciggtego
sygnatu dzwiekowego o odpowiednim poziomie natezenia trwajgcego min. 8s. Po sygnale sterujgcym
z nadajnika radiowego kanat wyjsciowy OUT jest zataczany na czas T, zaprogramowany przez
uzytkownika. Przy sterowaniu sygnatem dzwiekowym kanat wyjsciowy OUT jest zatgczany na czas T,
po ktdrym odliczany jest ustawiony czas przerwy Tp, a nastepnie kanat blokujgcy INH (typu NC)
zataczany (styk rozwierany) jest na czas T3 (TRYB IMPULSOWY) lub do czasu otrzymania sygnatu
RESET z wejscia RST lub pilota MASTER (TRYB CIAGLY).

STEROWANIE NADAJNIKAMI RADIOWYMI
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ZABLOKOWANE
UWAGA!

W czasie odliczania T, , Tp_ i T; _zablokowana jest obstuga standardowych nadajnikéw
radiowych. Jest to stan alarmowy i aby go wytgczy¢ nalezy przycisngé przycisk RESET lub przycisk
nadajnika MASTER.

STAN ALARMOWY SYGNALIZOWANY JEST PISZCZENIEM BUZZERA CO 1s.




Zasilanie 12-24Vac
Zakres temperatur pracy -20 do +70°C
Pobér pradu <20mA w stanie oczekiwania /max 50mA
Odbiornik radiowy 433.92MHz OOK
Zasieg do 200m
Typ nadajnika
eLR6E Keelog eLdrim
eLR6H Keeloq (400us Basic Pulse Element)

Pamiec¢ nadajnikow

1000 szt.(z nadajnikiem MASTER)

Czas aktywacji wyjécia OUT
Standardowe nadajniki:
Stan alarmowy:

T::0.2s-7s
T,: 0s,15,25,45,85,165,325,64s,1285,512s,16min,32min,64min,128min

Czas pauzy/aktywacji wyjscia
INH

Tp: 0s,15,25,45,85,165,32s,64s,1285,512s5,16min,32min,64min,128min
T3: 0s,15,25,45,8s,165,325,64s,128s,512s,16min,32min,64min,128min,
INF*

Obstugiwane sygnaty: WAIL, YELP, HI-LO, CIAGtY 8s
Typ wyijscia
ouT Bezpotencjatowe NO (1A/30Vac)
INH Bezpotencjatowe NC (1A/30Vac)
Obudowa IP54
Waga 215¢g

*INF —wyjscie INH aktywne do czasu otrzymania sygnatu RESET z wejscia RST lub nadajnika MASTER
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INSTALACJA STEROWNIKA

Przed przystgpieniem do instalacji upewnic sie czy wszystkie zalecenia
dotyczace bezpieczenstwa sg spetnione.

Wszelkie prace instalacyjne mogg by¢ wytacznie wykonywane przez
osoby wykwalifikowane. Instalacja elektryczna oraz podiaczenie urzadzen
elektronicznych moga by¢ wykonane wytacznie przez osoby posiadajace
odpowiednie uprawnienia elektryczne.

1. Wyiaczy¢ zasilanie catego zespotu, do ktérego bedzie montowany odbiornik.
2. Zamontowaé mechanicznie odbiornik.

Nie nalezy montowaé odbiornika przy transformatorach, silnikach,

zasilaczach i innych urzadzeniach wytwarzajacych pole magnetyczne
mogacych zaktéci¢ dziatanie detektora. Nalezy zachowac odstep minimum
50cm.

3. Podtaczy¢ przewody do ztgczek wedtug opisu lub schematu podtaczenia:
3.1. Podtaczenie wyjscia OUT

Bezpotencjatowe normalnie otwarte (NO) wyjscie OUT o obcigzalnosci 1A/30Vdc jest
przeznaczone do podawania sygnatu wymuszajgcego otwarcie bramy/szlabanu dla
gtébwnego sterownika napedu. Podtgczenie oraz konfiguracja (czas zatgczenia To/T.)
powinno zosta¢ wykonane zgodnie z instrukcjg danego sterownika.

3.2. Podtaczenie wyjscia INH

Bezpotencjatowe normalnie zwarte (NC) wyjscie INH o obcigzalnosci 1A/30Vdc jest
przeznaczone do podawania sygnatu blokujgce zamkniecie bramy/szlabanu. Podtgczenie
oraz konfiguracja (czas zatgczenia T;) powinno zosta¢ wykonane zgodnie z instrukcjg danego
sterownika. Moze by¢ podtgczone pod wejscie STOP, szeregowo z fotokomadrkami (typu NC)
lub na przewodzie wspdlnym obu wytgcznikdw kraricowych. Nalezy tak skonfigurowad czas
pauzy Tp i czas zafgczenia (T./T.)tak aby blokada aktywna byta przy petnym otwarciu
bramy/szlabanu.

3.3. Podtaczenie sterowania RESET

Wejscie RESET (NO) stuzy do wytgczania stanu ALARMOWEGO wywotanego po wykryciu
sygnatu pojazdu uprzywilejowanego. Podtgczenie sterowania recznego powinno byc
wykonane przewodem 2x 0,5mm (typ przewodu powinien by¢ zgodny z normami CEl 20-22;
CEl EN50267-2-1), maksymalna dtugos¢ przewodu sterowania recznego uzalezniona jest od
jego parametrow elektrycznych, w zwigzku z tym nalezy przyja¢ nastepujgcy zasade iz przy
wymaganej dtugosci przewodu jego rezystancja nie powinna by¢ wieksza niz 1000hm.

3.4. Podtaczenie anteny zewnetrznej
Odbiornik wyposazony jest w ztgcze anteny zewnetrznej typu ARK. Do wejscia ANT nalezy

przykreci¢ przewdd aktywny anteny, a do wejscia AGND jej ekran.
Parametry anteny: f: 433.92MHz Impedance: 50 Ohm.




Nowuns

3.5.

Podtaczenie zasilania

Odbiornik moze by¢ zasilany napieciem w zakresie 12-24Vac/dc. W przypadku zasilania
ponizej 19Vdc/13ac nalezy zalutowacd na PCB zwore oznaczong literg A.

ZWORA

Wiaczy¢ zasilanie.

Zaprogramowac nadajniki zdalnego sterowania (MASTER i standardowe).
Zaprogramowac czasy Ty, Tp, T, Ta.

Sprawdzi¢ poprawnosc sterowania.

Nacisniecie przycisku standardowego nadajnika powinno uruchomi¢ kanat OUT zgodnie z
zaprogramowanymi ustawieniami.

Wyregulowa¢ czuto$¢ wykrywania sygnatow pojazdoéw uprzywilejowanych.

8.1.
8.2.

8.3.

Ustawi¢ potencjometr SENSITIVITY w pozycji minimalne;j.

Zamknagé¢ wszystkie pokrywy (obudowy, elementéw ochronnych) majace wptyw na
tlumienie sygnatéw akustycznych.

Sygnalizatorem testowym (zgodnym z obowigzujacymi normami) sprawdzi¢ odlegtos¢ w
ktorej, odbiornik wykrywa okreslony sygnat diwiekowy i w razie potrzeby ja skorygowac.

8.3.1. Okresli¢ odlegtosc zrodta diwieku od odbiornika, przy ktérej eLR6 ma wywotywac
stan alarmowy.

8.3.2. Ustawic zrédto dzwieku w wybranym punkcie.

8.3.3. Zdja¢ pokrywy/elementy ochronne majace wplyw na tlumienie sygnatéw
akustycznych i przekreci¢ potencjometr SENSITIVITY w kierunku dodatnim ,,+”

8.3.4. Ponownie zamknac¢ wszystkie pokrywy (obudowy, elementéw ochronnych) majace
wptyw na ttumienie sygnatow akustycznych.

8.3.5. Sprawdzi¢ czy odbiornik poprawnie wykrywa okreslony sygnat dzwiekowy i w razie
potrzeby ponownie skorygowac zgodnie z podpunktami 8.3.1-8.3.5.

Nieprawidiowe ustawienie czutosci moze wywotywac niezamierzone
stany alarmy (przy zbyt duzej czutosci) lub przy zbyt matej czutosci pojazd
uprzywilejowano moze nie zostac¢ wykryty.

9. Po poprawnym ustawieniu czutosci zabezpieczy¢ mechanicznie odbiornik.

10. Sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania catego zespotu i wszystkich podigczonych elementéw
zabezpieczajacych, sygnalizacyjnych i sterujacych (wytaczniki krancowe, fotokomarka, ,listwa
krawedziowa, sygnalizacja swietlna itp.).

11. Przeszkoli¢ wszystkich uzytkownikéw bramy/szlabanu.




SCHEMAT PODLACZENIA
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PROGRAMOWANIE USTAWIEN

Programowanie sterownika odbywa sie za pomocg przyciskow , TIME”, ,LEARN”, diody LED
umieszczonych na ptytce sterownika.

Programowanie moze odbywac sie tylko w stanie normalnej pracy. Gdy zataczony jest stan
alarmowy nalezy go wylaczy¢ naciskajac przycisk RESET lub przycisk nadajnika MASTER.

PROGRAMOWANIE CZASU T,
Jest to czas na ktéry zafaczane jest wyjscie OUT po otrzymaniu sygnatu z nadajnika zdalnego
sterowania. W czasie T, kolejne sygnaty z nadajnikéw sg ignorowane.

Ustawiamy w zakresie od 0.2s do 7s z krokiem 0.2s. Fabrycznie: 1s

Przytrzymaj przycisk TIME krdcej niz 3s.
Przycisniecie sygnalizowane jest Swieceniem éj <35 ‘
diody LED. TIME
Pus¢ przycisk TIME. @
TIME

Dioda LED zacznie szybko mrugac. ﬁ

W ciggu 5s rozpocznij ustawianie czasu.
Nacisnij x razy przycisk TIME. Jedno przyci$niecie
dodaje 0.2s do czasu minimalnego (0.2s). Kazde

przycisniecie sygnalizowane jest Swieceniem =
diody. Czas pomiedzy przycisnieciami nie moze 0.2s+ (025 X ) &
by¢ dtuzszy niz 3s. Gdy w ciggu tych 5s przycisk TIME
nie zostanie nacisniety to sterownik ustawi czas
minimalny 0.2s i wréci do stanu normalne;j
pracy.
Po 3s od ostatniego przycisniecia dioda LED

zamruga 3 razy. Sterownik zapamieta ustawienia ,:>& 3X — Q

i powrdci do normalnej pracy.

TABELA CZASOW T,, Tp, T

ILOSC PRZYCISNIEC USTAWIONY CZAS
0 0Os
1 1s
2 2s
3 4s
4 8s
5 16s
6 32s
7 64s
8 128s
9 2565
10 512s
11 16min
12 32min
13 64min
14 128min
15 (tylko dla czasu T3) Kanat INH zataczony do czasu otrzymania

sygnatu RESET




PROGRAMOWANIE CZASU T,

Jest to czas na ktory zatgczane jest wyjscie OUT po wykryciu pojazdu uprzywilejowanego. W czasie
T, kolejne sygnaty sg ignorowane. Fabrycznie: 1s

Przytrzymaj przycisk TIME. é@

TIME

Dioda LED zaswieci sie, a nastepnie zgasnie. . |:;>©
Pusc¢ przycisk TIME. @

TIME

Dioda LED zacznie szybko mrugac. &

W ciggu 5s rozpocznij ustawianie czasu.
Nacisnij x razy przycisk TIME. Czas okres$lony jest
przez ilos¢ przycisnieé¢ zgodnie z TABELA =
CZASOW T,, Tp, Ts. Kazde przyciéniecie X razy &
sygnalizowane jest $wieceniem diody. Czas TIME
pomiedzy przycisnieciami nie moze by¢ dtuzszy
niz 3s.
Po 3s od ostatniego przycisniecia dioda LED

zamruga 3 razy. Sterownik zapamieta ustawienia ,:>& 3X — O

i powrdci do normalnej pracy.

PROGRAMOWANIE CZASU PRZERWY T,
Jest to czas ktory odliczany jest od wytaczenia wyjscia OUT do zataczania wyjscia INH po wykryciu
pojazdu uprzywilejowanego. W czasie Tp kolejne sygnaty sg ignorowane. Fabrycznie: 1s

Przytrzymaj przycisk TIME. é@

TIME

Dioda LED zaswieci sie, zgasnie, a nastepnie
.e g’ i i ep ‘ :>Q :> ‘
ponownie zaswieci.
Pusé przycisk TIME. @

TIME

Dioda LED zacznie szybko mrugac. &

W ciggu 5s rozpocznij ustawianie czasu.
Nacisnij x razy przycisk TIME. Czas okreslony jest
przez ilos¢ przycisnieé¢ zgodnie z TABELA =
CZASOW T,, Ty, Ts. Kazde przyciéniecie X razy ‘(
sygnalizowane jest $wieceniem diody. Czas TIME
pomiedzy przycisnieciami nie moze by¢ dtuzszy
niz 3s.
Po 3s od ostatniego przycisniecia dioda LED

zamruga 3 razy. Sterownik zapamieta ustawienia ,:>& 3X — O

i powrdci do normalnej pracy.




PROGRAMOWANIE CZASU T,

Jest to czas na ktéry zatgczane jest wyjscie INH po wykryciu pojazdu uprzywilejowanego i odliczeniu
czas przerwy Tp. W czasie T; kolejne sygnaty sg ignorowane. Fabrycznie: 1s

Przytrzymaj przycisk TIME. é@

TIME

Dioda LED zaswieci sie, zgasnie, ponownie
e i, sgaine, Q="=0=0
zaswieci i zgasnie.

Pusé przycisk TIME. @
TIME

Dioda LED zacznie szybko mrugac. &

W ciggu 5s rozpocznij ustawianie czasu.
Nacisnij x razy przycisk TIME. Czas okres$lony jest
przez ilos¢ przycisnieé¢ zgodnie z TABELA =
CZASOW T,, Tp, Ts. Kazde przyciéniecie X razy &
sygnalizowane jest $wieceniem diody. Czas TIME
pomiedzy przycisnieciami nie moze by¢ dtuzszy
niz 3s.

Po 3s od ostatniego przycisniecia dioda LED

zamruga 3 razy. j:‘»tgrownik zaparTlieta ustawienia ,:>& 3X => Q

i powrdci do normalnej pracy.

PRZYWROCENIE USTAWIEN FABRYCZNYCH

Procedura przywraca czasy fabryczne dla T,, T,, Tp, T3. Pamieé nadajnikdw pozostaje bez zmian.

Przytrzymaj przycisk TIME. é@

TIME

Dioda LED zaswieci sie, zgasnie, ponownie . O ‘ O &
zaswieci i zgasnie i zacznie mrugac. :

PS¢ przycisk TIME. Dioda LED bedzie sie éwiecic. @ - .

TIME

W ciggu 3s ponownie przytrzymaj przycisk TIME. é@

TIME

Dioda LED mrugnie 3 razy. & 3X

Pus¢ przycisk. Odbiornik powrdci do normalne;j @ . O
pracy.

TIME

FUNKCJA HORN

Przy wtgczonej funkcji HORN po wykryciu ciggtego sygnatu dzwiekowego o odpowiednim poziomie
natezenia trwajgcego min. 8s zatgczany jest stan alarmowy zgodny z zaprogramowanymi
ustawieniami.

Aby wigczy¢ funkcje ustaw przetagcznik HORN w ﬂ |E|

pozycje ON.



Aby wytaczyé funkcje ustaw przetgcznik HORN w
pozycje OFF.

PROGRAMOWANIE NADAJNIKA MASTER

Nadajnik MASTER stuzy do resetowania stanu alarmowego wywotanego po wykryciu pojazdu
uprzywilejowanego oraz do zdalnego programowania nadajnikdw. Mozna zaprogramowaé tylko
jeden nadajnik MASTER. Kasowanie odbywa sie poprzez zaprogramowanie innego lub w procedurze
selektywnego kasowania nadajnikéw.

Przytrzymaj przycisk LEARN krdcej niz 3s.
Przycisniecie sygnalizowane jest Swieceniem <3S .
LEARN

diody LED.

Dioda LED zacznie szybko mrugat. x

W ciggu 3s ponownie przytrzymaj przycisk = 5
LEARN. Dioda LED $wieci. e:EA;N ‘

Dioda LED zacznie wolno mrugac. &

Pus¢ przycisk LEARN. @ &
LEARN

W ciggu 10s nacisnij przycisk nadajnika. @@@

Dioda LED zacznie szybko mrugac. x

Poprawne zaprogramowanie bedzie
3x —ZAPROGRAMOWANY

sygnalizowane 3-krotnym mrugnieciem diody 2% —PEENA PAMIEC
LED. 2 mrugniecia oznaczaja btad nauki. 1 & 1x —KONIEC CZASU

mrugniecie oznacza koniec czasu nauki.

Odbiornik powrdci do stanu normalnej pracy.
Aby wyjs¢ z procedury bez nauki nadajnika

nalezy odczekac 10s lub przycisngé krétko 3 z <3s
. . ':> =
przycisk LEARN . Dioda LED LEARN

mrugnie i odbiornik powrdci do normalnej pracy.

PROGRAMOWANIE STANDARDOWYCH NADAJNIKOW

Mozna zaprogramowa¢ maksymalnie 1000 nadajnikéw z kodem dynamicznym Keeloq. Kazdy
przycisk musi by¢ nauczony osobno. Jest mozliwosé zmiany przyciskéw sterujgcych dang funkcjg juz
zaprogramowanego nadajnika poprzez powtdrne zaprogramowanie innego przycisku. Przy
programowaniu zmian nalezy pamietaé, ze podczas programowania przycisk niezaprogramowany
zastgpi przycisk poprzednio zaprogramowany.

Przytrzymaj przycisk LEARN krdcej niz 3s.
Przycisniecie sygnalizowane jest Swieceniem <3S
LEARN

diody LED.

Dioda LED zacznie szybko mruga¢. &




W ciggu 10s nacisnij przycisk nadajnika.

Poprawne zaprogramowanie bedzie
sygnalizowane 3-krotnym mrugnieciem diody
LED. 2 mrugniecia oznaczajg petng pamieé. 1

mrugniecie oznacza koniec czasu nauki.

4 mrugniecia oznaczajg prébe zaprogramowania
pilota MASTER jako standardowego.
UWAGA! Aby zaprogramowac pilota MASTER
jako standardowego nalezy najpierw go
wykasowac.

4x —PILOT MASTER
3x —ZAPROGRAMOWANY

& 2x —-PELNA PAMIEC
1x —KONIEC CZASU

Po poprawnym zaprogramowaniu mamy kolejne
10s na zaprogramowanie pozostatych
nadajnikéw itd.

Aby zakonczy¢ procedure nalezy odczekac 10s
od ostatniego programowania lub przycisngé
krétko przycisk LEARN . Dioda LED

mrugnie i odbiornik powrdéci do normalnej pracy.

) <3S

LEARN

@=@* =

KASOWANIE WSZYSTKICH NADAJNIKOW (STANDARDOWYCH)

Gdy pamie¢ jest petna lub mamy problemy z programowaniem nadajnikdw musimy wykonaé
procedure kasowania. Procedure tg zalecamy wykona¢ w pierwszej kolejnosci zaraz po instalacji

odbiornika.

Przytrzymaj przycisk LEARN.

Dioda LED zaswieci sie, a nastepnie zgasnie.

@-0

Pus¢ przycisk LEARN.

@ LEARN

Dioda LED zacznie szybko mrugac.

W ciggu 3s ponownie przytrzymaj przycisk
LEARN.

e+

Dioda LED mrugnie 3 razy.

‘(3x

Pusc¢ przycisk LEARN. Procedura kasowania
zakonczona. Gdy dioda przestanie mrugac
odbiornik powrdéci do normalnej pracy.

SELEKTYWNE KASOWANIE NADAJNIKOW

@ LEARN

Odbiornik umozliwia wykasowanie selektywne nadajnika lub grupy nadajnikéw. Niezbedne jest do
tego posiadanie danego nadajnika. W ten sposdb mozna réwniez wykasowaé nadajnik MASTER.

Przytrzymaj przycisk LEARN.

Dioda LED zaswieci sie, a nastepnie zgasnie.

@0




Pusc¢ przycisk LEARN.

@ LEARN

Dioda LED zacznie szybko mrugat.

e 4

W ciggu 10s nacisnij przycisk nadajnika ktérego
chcesz wykasowac.

Poprawne kasowanie bedzie sygnalizowane 3-
krotnym mrugnieciem diody LED. 2 mrugniecia
oznaczajg btad kasowania. 1 mrugniecie oznacza
koniec czasu na kasowanie.

@

3x -SKASOWANY
2x —-BRAK W PAMIECI
1x —KONIEC CZASU

Po poprawnej operacji mamy kolejne 10s na
skasowanie kolejnego nadajnika itd.

Aby zakonczy¢ procedure nalezy odczekac 10s
od ostatniego kasowania lub przycisnac¢ krétko
przycisk LEARN . Dioda LED
mrugnie i odbiornik powrdéci do normalnej pracy.

&2

LEARN

<3s ‘@& ':>O

KOPIOWANIE NADAJNIKOW DO PAMIECI ZEWNETRZNEJ

eLR6 umozliwia wykonanie kopii wszystkich nadajnikdw do zewnetrznej pamieci.

Przy wytgczonym zasilaniu umiesé pamiec
25LC5121/P w podstawce COPY zgodnie z
oznaczeniem na ptytce. Wtacz zasilanie.

OK
—

oW g o
@[ ]@
®® .
® (o]

Przytrzymaj przycisk LEARN.

Dioda LED zaswieci sie, zgasnie, a nastepnie
ponownie zaswieci.

@-0-0

Pusc¢ przycisk LEARN.

@ LEARN

Dioda LED zacznie szybko mrugac.

e 4

W ciggu 3s ponownie przytrzymaj przycisk
LEARN. Dioda LED s$wieci.

(£.@

Dioda LED zgasnie.

O

Pus¢ przycisk LEARN.

@ LEARN

Poprawne przekopiowanie bedzie sygnalizowane
3-krotnym sygnatem BUZZERA. 2 sygnaty
oznaczajg btad lub brak pamieci. 1 sygnat

oznacza koniec czasu.

3x —KOPIOWANIE ZAKONCZONE

))) 2x —BtAD LUB BRAK PAMIECI
1x —-KONIEC CZASU

Procedura zakonczona. Gdy dioda przestanie
mrugac odbiornik powrdci do normalnej pracy.

@ LEARN




PRZYWRACANIE NADAJNIKOW Z ZEWNETRZNEJ PAMIECI

elLR6 umozliwia przywrdcenie nadajnikdw z kopii pamieci zewnetrznej.

Przy wytgczonym zasilaniu umiesé pamiec
25LC5121/P z zaprogramowanymi nadajnikami w
podstawce COPY zgodnie z oznaczeniem na
ptytce. Wiacz zasilanie.

OK
—

O o [
B 12|
O |
ol o)

Dioda LED zaswieci sie, zgasnie, ponownie
zaswieci i zgasdnie.

@-0O=0-0

Pusc¢ przycisk LEARN.

e

LEARN

Dioda LED zacznie szybko mrugaé.

e

W ciggu 3s ponownie przytrzymaj przycisk
LEARN. Dioda LED s$wieci.

(. @

Dioda LED zacznie wolno mrugaé.
(TRWA KOPIOWANIE)

Ll

Pus¢ przycisk LEARN.

(s] O
(>0 @
LEARN

Poprawne przywracanie bedzie sygnalizowane 3-
krotnym sygnatem BUZZERA. 2 sygnaty
oznaczajg btad lub brak pamieci. 1 sygnat
oznacza koniec czasu.

3x -PRZYWRACANIE ZAKONCZONE
))) 2x —BtAD LUB BRAK PAMIECI
1x —KONIEC CZASU

Procedura zakonczona. Gdy dioda przestanie
mrugac odbiornik powrdci do normalnej pracy.

>0 O

LEARN

ZDALNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW (eLR6E)

Zdalne programowanie nadajnikéw odbywa sie w czasie normalnej pracy (nie w stanie alarmowym)

za pomoca 2 lub 4-kanatowego nadajnika MASTER.

Przez ok. 5s przytrzymaj jednoczesnie przyciski A
i B nadajnika MASTER .

S
MASTER O aB

BUZZER zatczy sie —sygnat ciggty (dioda LED
zaswieci sie).

() @

Pus¢ przyciski Ai B

A
[ﬂ)) MASTER@A?@AB

W ciggu 5s nacisnij przycisk MASTERA sterujacy
odbiornikiem.

= )
MASTERG";@@

Zmieni sie sygnat BUZZERA na szybki

modulowany (dioda LED zacznie szybko mrugac).

] &




Poprawne zaprogramowanie bedzie
sygnalizowane 3-krotnym sygnatem BUZZERA. 2 ) ;: :;Z?;:g;::;vganv
sygnaty oznaczajg petng pamiec. 1 sygnat 1x —koniec czasu

oznacza koniec czasu nauki.
Sprawdz poprawnos$¢ operacji. Po nacisnieciu
zaprogramowanego przycisku dziatanie powinno S
by¢ zgodne z ustawieniami.

DEKLARACJA ZGODNOSCI

. Mr:
DEKLARACIA ZGODNOSCI UE 14/2016/D1 c €

PRODUCENT

PPHU ELDRIM lonusz lanowski
Franciszkariska 3, 33-300 Nowy Sgcz

tel. 0048 18 4490240 Fax. 0048 18 44902848 P
DRIM

TYP/MODEL URZADZENIA

eLR6E, eLRG6H

NINIEISZA DEKLARACIA ZGODNOSCI WYDANA ZOSTAJE NA WYEACZNA ODPOWIEDZIALNOSC
PRODUCENTA.

PRZEDMIOT DEKLARACH
Odbiornik radiowy pracujgcy na czestotliwosci 433 92MHz z funkcjg wykrnywania pojazddw
uprzywilejowanych.
654C52365631

WYMIENONY POWYZE] PRZEDMIOT NINIEISZE) DEKLARACH JEST ZGODNY Z ODNOSNYMI
WYMAGANIAMI PRAWODAWSTWA HARMONIZACYINEGO:
Dyrektywy Europejskie
EMC 2014,/30/UE, RED 2014,/53/UE, ROHS 2011,/65,UE
Mormy Zharmonizowane
PMN-EM 61000-6-1:2008, PN-EN 61000-6-3:2008,
PM-EN 61000-4-2:2011, PM-EN 60335-1:2012,
PM-ETSIEN 300 220-1 w2 4.1, PN-ETSI EN 300 220-2 w2 4.1,
PM-ETSI EN 301 489-1 w192 PMN-ETSIEN 201 489-3 V161

Zgodnie z postanowieniami Dyrektywy Maszynowef 2006/42/WE oswiodcza sig, Ze produkt nie
moze zostofé oddaony do eksploatocii, o do momentu, gdy maoszyna finalna, do kiorej jest
whudowany lub ktorej jest podzespofem, uzysko oswiadczenie o zgodnose z dyrektywami oraz
edpowiednimi przepisami, ktore maszyna finalna musi spefniac.

PROCEDURA OCENY ZGODNOSCI
Moduf A: Wewnetrzna kontrola produkcji.

Data Wiasciciel: =

Mowy Sgcz, Polska 01 marca 2017 /J:énuszjann:lwski
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NOTATKI

Dystrybutor / Sprzedawca




