Funkcja

jeden Rejestrowanie przyci-
sygnat skow pilota

Nacisnigcie przycisku sterownika po:

Mozna zarejestrowa¢ nawet 4 przyciski i 10 kombinacji przyciskéw pilota czteroprzycisko-
wego i dwa przyciski i jedng kombinacje przyciskow pilota dwuprzyciskowego. Rejestracja
przycisku/kombinacji przedtuza o 10s czas oczekiwania na rejestracie nastepnego przycisku.

Sterownik Radiowy PROXIMA NMx

naprawde maty, jeden kanat + buzer, 31 pilotow, 12-24V AC/DC, trzy tryby pracy, odczyt ilosci zapro-
gramowanych pilotow, minutowa, akustyczna sygnalizacja stabej baterii pilota,

podwajny | Kasowanie pilotow Naci$niecie dowolnego (nawet niezarejestrowanego) przycisku zarejestrowanego pilota
sygnat wyrejestrowuje wszystkie zarejestrowane przyciski tego pilota. Kasowanie potwierdzane
jest sygnatem buzera. Nastepnie przez 10s mozna kasowac nastepne piloty.

potrojny | Tryby pracy przekaznika | 1 - tryb bistabilny,

sygnat 2 - tryb TDJN - tak dfugo jak naciskasz,

3 - tryb monostabilny 1s,

4 - tryb monostabilny 3s,

5 - tryb monostabilny 5s,

6 - tryb monostabilny 25s,

poczworny | Sygnalizacja buzerem | 1 - buzer wytaczony,

sygnat 2 - buzer potwierdza tylko dziatanie przekaznika,

3 - buzer potwierdza tylko stabg baterie pilota,

Dowolny
PILOT 2
uktadem
HCS firmy
Microchip
433,92MHz

4 - buzer potwierdza dziatanie przekaznika i stabg bateri¢ pilota,

pie¢ Mozliwo$¢ zdalnego 1 - mozna zdalnie klonowa pilota,
sygnatéw | klonowania pilota 2 - nie mozna zdalnie klonowac pilota,
i obstuga pilotow 3 - dziatajg tylko piloty PROXIMA,
niePROXIMA _HCS 4 - dziatajg piloty PROXIMA i piloty z uktadem HCS,
szes¢ Kasowanie pamigci 1 - pamie€ pilotow jest pusta, sterownik pracuje jako monostabilny 1s, buzer potwierdza
sygnatow | pilotéw i przywrécenie dziatanie pilota oraz stabg baterig, rejestrowane sg tylko piloty PROXIMA, mozna zdal-
ustawien fabrycznych nie klonowaé piloty.

4. Dane techniczne

Lp Nazwa Wartosé Uwagi

1 | Zasilanie 12V-24V  |napiecie stafe lub
DC/AC zmienne

2 | Poborpradu | 15mA przekaznik wytaczony

3 | Wyjscie 24V -1A przekaznik NO

5. Ustawienia fabryczne

Sterownik pracuje jako monostabilny 1s, buzer potwierdza
dziatanie pilota oraz stabg baterig, rejestrowane sg tylko
piloty PROXIMA, mozna klonowa¢ zdalnie pilota.

6. Wyprowadzenia
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7. Gwarancja Przekaznk Anfena Zasianie

Producent jest przekonany, ze urzadzenie bedzie funkcjonowato
poprawnie przez wiele lat. Jezeli jednak w ciggu jednego roku
od daty instalacji wystapig usterki w jego dziataniu zostang one
bezpfatnie usunigte. W tym celu nalezy urzadzenie dostarczy¢ do
punktu instalujgcego osobiscie, zwyktg przesytkg pocztowa, lub
inng przesytka kurierska na koszt reklamujgcego wraz z dokumen-
tem potwierdzajacym dokonanie zakupu. Gwarancja obejmuje
zasiegiem terytorium Polski i trwa 12 miesiecy do daty wydania
towaru. Gwarancja nie obejmuje: uszkodzen mechanicznych, ter-

micznych, zalania urzadzenia, uszkodzenia lub wadliwego dzia-
fania wynikfego na skutek pozaru, powodzi, uderzenia pioruna,
czy tez innych. Nie nalezy réwniez narusza¢ plomb gwarancyj-
nych. Producent nie udziela upowaznien, ani gwarancji odno$nie
produktu, z wyjatkiem tych, ktdre wyraznie okreslono w niniejszym
dokumencie. W zadnym wypadku nie bedzie on odpowiedzialny
wobec Klienta za utrate, uszkodzenie lub zniszczenie urzgdzenia
wynikte z innych przyczyn niz wady w nim tkwigce, oraz nie bg-
dzie odpowiedzialny za szkody spowodowane wadami produktu.
W szczegdInoSci uprawnienia z tytutu gwarancji nie obejmujg prawa
klienta do domagania si¢ zwrotu utraconych zyskow w zwigzku z
awarig produktu. Gwarancja na sprzedany towar konsumpcyjny nie
wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wy-
nikajacych z niezgodno$ci towaru z umowa.
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antena 434MHz - opcja

Najwazniejsze zalety:

© Naprawde Maty - najmniejszy na rynku,

© otwor montazowy - skuteczny montaz jednym wkretem
nawet na powierzchni kulistej - lub opaskg zaciskowa,

© jeden kanat przekaznikowy + buzer,

© trzy tryby pracy:

- bistabilny z resetem, (reset - dwusekundowe naciskanie
pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne gdy
operujac pilotem nie widzimy reakcj),

-TDJN (Tak dtugo jak naciskasz),

- monostabilny 1, 3, 5, 30s,

© 31 pilotéw = zmiennokodowe KeeLogq PROXIMA + (opcja
programowana) dowolne piloty z uktadem HCS pracuja-
cego w pasmie 434MHz - analizowana jest czg$¢ stata
transmisji (28bitow - ponad 250min kombinacii),

© odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiegu,

© zasilanie 12-24V DC/AC (napigcie state lub zmienne),

© mozna zarejestrowac nawet 4 przyciski i 10 kombinacji przy-
ciskow pilota czteroprzyciskowego i dwa przyciski i jedng
kombinacje przyciskow pilota dwuprzyciskowego,

@ akustyczne potwierdzanie odebrania sygnatu pilota (opcja
programowana) - inaczej dla pilota zmiennokodowego
PROXIMA i inaczej dia pilota niePROXIMA z HCSem,

@ akustyczna sygnalizacja przez jedng minute stabej baterii
pilota (opcja programowana),

© zarejestrowanym pilotem mozna akustycznie odczytaé
ilo$¢ zaprogramowanych pilotow,

© zarejestrowanym pilotem mozna zdalnie sklonowag pilota,

© ©

©

©

)

PILOT HB do zabudowy

Sterownik obstugiwany jest za pomoc3:

@ pilot standardowy PROXIMA jedno, dwu, lub cztero-
przyciskowy,

© HCS_PILOT - dowolny pilot z uktadem HCS firmy Micro-
chip i czgstotliwosci 433,92MHz, np: Gorke, Elmes, Satel,
CAMESpace, DTM, Nalazek, NiceSmile, BFT-Mitto, Tytan,
SEO, Beninca TO.GO i TWK, FAAC FIX, FAAC RC, Wi-
$niowski, Inel, Solo, Tousek, Key i wiele, wiele, wiele innych.

© klawiatura CODEpilot - dwa niezalezne jednokanatowe
piloty ze zmiennym kodem, dwa niezalezne kody, klawia-
tura nadaje po nacinieciu przycisku <« (pilot nr1) lub,
przycisku P> (pilot nr2) po wczesniejszym poprawnym
wprowadzeniu kodu,

© przycisk radiowy - pilot montowany do $ciany,

© Pilot HB - do zabudowy w samochodzie, wigczany np:
poprzez mignigcie $wiattami dfugimi, 4 kanaty.




1. Dziatanie sterownika

1.1.Naciéniecie zarejestrowanego przycisku (lub dowolnej
zarejestrowanej kombinaciji przyciskow) pilota wtgcza/zmie-
nia stan kanatu. Kanat moze pracowa¢ w jednym z trzech
trybow:

- tryb bistabilny z resetem (reset - dwusekundowe naci-
skanie pilota wymusza wytgczenie przekaznika - wygodne
gdy operujac pilotem nie widzimy reakcji),

- monostabilny — po naciénieciu pilota przekaznik pozo-
staje wigczony przez zaprogramowany czas 1, 3, 5, 25s,

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) — przekaznik pozostaje
wigczony tak dtugo jak naciskamy przycisk pilota + 0.8s.

Czas 0.8s stuzy do eliminacji przerwy w dziataniu przekaz-
nika wywotanego chwilowg utratg zasiegu.

Po 20s w celu oszczednoSci baterii pilot przestaje nada-
wac. Mozna oming¢ tg niedogodno$¢ zwalniajgc na mo-
ment przycisk co 5-20s.

Kazde chwilowe zwolnienie i naciénigcie przycisku pilota
przediuza nadawanie pilota o kolejne 20s, a przerwa w
nadawaniu mniejsza niz 0.8s jest ignorowana,

1.2.Wiaczenie przekaznika dla trybu monostabilnego i
TDJN, oraz dodatkowo wytaczenie przekaznika dla trybu
bistabilnego moze by¢ potwierdzane buzerem w sterow-
niku.

Uzycie pilota zmiennokodowego PROXIMA moze by¢
sygnalizowane jednym sygnatem buzera, a uzycie pilo-
ta niePROXIMA z uktadem HCS (z wykorzystaniem jego
czesci statokodowej) moze by¢ sygnalizowane podwaéjnym
sygnatem buzera (opcja programowana).

Buzer jest aktywny zawsze podczas programowania.

1.3.Uzycie pilota ze stabg baterig moze by¢ sygnalizo-
wane buzerem (cztery sygnaty co trzy sekundy przez jedng
minute). Uzycie pilota z dobrg baterig skraca sygnalizacje.

1.4.Informacja o liczbie zarejestrowanych pilotow.

Nalezy nacisna¢ i trzyma¢ niezarejestrowany przycisk lub
niezarejestrowang kombinacje przyciskow zarejestrowa-
nego pilota przez 3s.

Po chwili stycha¢ dwie grupy sygnatéw buzera rozdzielone
krotkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej
i drugiej grupie.

llo$¢ sygnatow w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (dzie-
sigtki), a ilos¢ sygnatéw w drugiej grupie to druga cyfra
(jednostki). Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtu-
zonym sygnatem buzera.

Np: dwa sygnaty w pierwszej i trzy w drugiej grupie ozna-
czajg zarejestrowane 23 trzy piloty, a dtugi sygnat, a potem
dwa krétsze oznaczajg zarejestrowane 2 piloty. Mozliwa
liczba pilotéw zarejestrowanych: 00- 31.

2. Konfigurowanie sterownika.
Programowanie sterownika odbywa sig przy pomocy przy-
cisku i sygnatow buzera w sze$ciu grupach.

Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku na ptytce sterow-
nika buzer sygnalizuje raz, po 4s buzer sygnalizuje dwa
razy, po kolejnych 4s buzer sygnalizuje trzy razy, po kolej-
nych 4s buzer sygnalizuje cztery razy, po kolejnych 4s bu-
zer sygnalizuje pigc razy i w koricu po 4s buzer sygnalizuje
sze$¢ razy. Zwolnienie przycisku:

- po jednym sygnale buzera - rejestrowanie przyciskow i
kombinaciji przyciskow pilotow, punkt 2.1.

- po podwojnym sygnale buzera - kasowanie pilotow,
punkt 2.2.

- po potréjnym sygnale buzera - ustawienia trybow pracy
przekaznika, punkt 2.3.

- po poczwdrnym sygnale buzera - ustawienia sygnali-
zowania buzerem 2.4.

- po pieciu sygnatach buzera - mozna wybra¢ czy klono-
wanie pilota jest mozZliwe i dziatajg tylko piloty PROXIMA, czy
dziatajg piloty PROXIMA i piloty z uktadem HCS, punkt 2.5.
- a po szesciu sygnatach buzera - przywrcenie ustawien
fabrycznych i kasowanie catej pamieci pilotow punkt 2.6.

2.1. Rejestrowanie pilotow.

NacisnaC i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, a nastepnie
po ustyszeniu jednego sygnatu buzera zwolnic przycisk.
Od tego momentu przez 10s sterownik czeka na nacisnie-
cie i zwolnienie przycisku pilota. Skuteczna rejestracja po-
twierdzana jest pojedynczym (pilot PROXIMA) lub podwoj-
nym (pilot niePROXIMA z uktadem HCS) sygnatem buzera.
Przyciskiem w pilocie jest pojedynczy przycisk lub dowolna,
réwnoczes$nie naci$nigta ich kombinacja - maksymalnie 14 dla
pilota czteroprzyciskowego i 3 dia pilota dwuprzyciskowego.
Uwaga: Przyciskiem nie jest réwnoczesne nacisniecie
czterech przyciskow pilota w pilocie czteroprzyciskowym.
Skuteczna rejestracja przedtuza czas oczekiwania na kolejny
przycisk 010s.

Automatyczne zakonczenie rejestracji nastepuje 10s po
zarejestrowaniu ostatniego przycisku pilota i sygnalizowa-
ne jest szesciotonowa melodia zwang dalej hymnem
kibica.

Mozna recznie zakonczy¢ rejestracje przyciskow pilotow
naciskajgc przycisk na sterowniku zaraz po rejestracji
ostatniego przycisku. Reczne zakoriczenie rejestracji sy-
gnalizowane jest melodig - hymnem kibica, a nastepnie
informacja o liczbie zarejestrowanych pilotow opisa-
na w punkcie 1.4.

Mozna zarejestrowaé tacznie 31 pilotow. W kazdym pilocie
mozna zarejestrowa¢ nawet 14 przyciskow i kombinacji
przyciskow.

UWAGA. Jezeli sterownik nie reaguje buzerem na spraw-
nego pilota, oznacza to petng pamig¢ pilotéw 31. Mozna
sprawdzi¢ liczbe zarejestrowanych pilotow - punkt nr1.4.

2.2. Kasowanie pilotow.
Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, a nastepnie
po ustyszeniu podwajnego sygnatu buzera zwolnic przycisk.

Od tego momentu przez 10s sterownik czeka na nacisnig-

cie i zwolnienie przycisku pilota. Naci$niecie dowolnego

(nawet niezarejestrowanego) przycisku zarejestrowanego

pilota wyrejestrowuje wszystkie zarejestrowane przyciski

tego pilota. Kasowanie potwierdzane jest pojedynczym

(pilot PROXIMA) lub podwdjnym (pilot niePROXIMA z ukta-

dem HCS) sygnatem buzera.

Automatyczne zakonczenie kasowania nastepuje 10s po

wyrejestrowaniu ostatniego pilota i sygnalizowane jest

hymnem kibica.

Mozna recznie zakoficzy¢ kasowanie pilotow naciskajac

przycisk na sterowniku, zaraz po wyrejestrowaniu ostatnie-

go pilota. Reczne zakonczenie rejestracji sygnalizowane

jest hymnem kibica, a nastepnie informacja o liczbie

pozostatych w pamieci pilotow opisang w punkcie 1.4.

2.3. Zmiana trybow pracy przekaznika.

Nacisna¢ i przytrzymac¢ przycisk na sterowniku, a nastep-

nie po ustyszeniu potrojnego sygnatu buzera zwolni¢

przycisk.

Nastepnie sterownik generuje sze$¢ pojedynczych sygnatow

buzera. Naci$niecie przycisku sterownika po zakorczeniu:

- pierwszego sygnatu buzera - tryb bistabilny,

- drugiego sygnatu buzera - tryb TDJN - tak dtugo jak naci-
skasz,

- trzeciego sygnatu buzera - tryb monostabilny 1s,

- czwartego sygnatu buzera - tryb monostabilny 3s,

- piatego sygnatu buzera - tryb monostabilny 5s,

- szostego sygnatu buzera - tryb monostabilny 25s.

Naci$nigciu przycisku towarzyszy hymn kibica sygnalizuja-

cy przejscie sterownika do normalnej pracy.

2.4. Zmiana sygnalizacji buzerem.

Nacisna¢ i przytrzymac¢ przycisk na sterowniku, a nastep-
nie po ustyszeniu poczwonego sygnatu buzera zwolni¢
przycisk.

Nastepnie sterownik generuje cztery pojedyncze sygnaty
buzerem. Naci$niecie przycisku sterownika po zakonczeniu:
- pierwszego sygnatu buzera - buzer wytaczony,

- drugiego sygnatu buzera - buzer potwierdza tylko dzia-
tanie przekaznika,

- trzeciego sygnatu buzera - buzer potwierdza tylko stabg
baterie pilota,

- czwartego sygnatu buzera - buzer potwierdza dziatanie
przekaznika i stabg baterig pilota.

Naci$nigciu przycisku towarzyszy hymn kibica sygnalizuja-
cy przejécie sterownika do normalinej pracy.

2.4. Zarzadzanie klonowaniem i obstuga pilotow
niePROXIMA z uktadem HCS.

Nacisng¢ i przytrzymaé przycisk na sterowniku, a na-
stepnie po ustyszeniu sygnatu sktadajgcego sie z pieciu
dzwiekow buzera zwolni¢ przycisk.

Nastepnie sterownik generuje cztery pojedyncze sygnaty
buzerem. Naciéniecie przycisku sterownika po zakoficzeniu:
- pierwszego sygnatu buzera - mozna zdalnie klonowa¢
wszystkie przyciski zarejestrowanego pilota zrédtowego,

- drugiego sygnatu buzera - nie mozna zdalnie klonowa¢
pilota,

- trzeciego sygnatu buzera - dziataja tylko piloty PROXIMA,
- czwartego sygnatu buzera - dziatajg piloty PROXIMA i
piloty niePROXIMA z uktadem HCS.

Naci$nigciu przycisku towarzyszy hymn kibica sygnalizuja-
cy przejécie sterownika do normalinej pracy.

2.5. Kasowanie pamieci pilotow i przywrocenie
ustawien fabrycznych.

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, a nastep-
nie po ustyszeniu sygnatu sktadajgcego sie z szesciu
dzwiekow buzera zwolni¢ przycisk.

Pamig¢ pilotow jest pusta, sterownik pracuje jako monosta-
bilny 1s, buzer potwierdza dziatanie pilota oraz staba baterie,
rejestrowane s3 tylko piloty PROXIMA, mozna zdalnie klono-
wac piloty.

3. Zdalnie klonowanie pilota.

Przyciski w sklonowanym pilocie dziatajg identycznie jak
w pilocie - wzorcu, zalecane jest kopiowanie identycz-
nych pilotow, mamy wtedy pewnos¢, ze przyciski pilota
wzorca wystepujg w pilocie klon.

Pilot klon nie moze by¢ zarejestrowany w systemie - jezeli
wystepuje nalezy go przedtem wykasowac.

Nalezy zgodnie z punktem 2.4. wybra¢ mozliwo$¢ zdalne-
go klonowania pilota.

Nalezy w poblizu sterownika przez minimum 5s naciskac
dowolny przycisk pilota klona, az sterownik wtaczy na
chwile buzer. W ciggu trzech sekund nalezy rozpoczaé
trzykrotne jednosekundowe naciskanie dowolnego
przycisku zarejestrowanego pilota wzorca, wigcza
sie na 3s buzer, teraz ponownie nalezy nacisna¢ na 1s
dowolny przycisk pilota klona, buzer przerywa sygna-
lizacje.




