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Przed montazem i pierwszym uzyciem sterownika zapoznaj sie doktadnie z instrukcjg obstugi i
zachowaj jg na wypadek koniecznosci uzycia w przysztosci.

Zgodnie z postanowieniami Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE oswiadcza sig, ze produkt
nie moze zosta¢ oddany do eksploatacji, az do momentu, gdy maszyna finalna, do ktérej jest
wbudowany lub ktérej jest podzespotem, uzyska oswiadczenie o zgodnosci z dyrektywami oraz
odpowiednimi przepisami, ktére maszyna finalna musi spetnia¢.

Zalecenia i Srodki ostroznosci dotyczace bezpieczenstwa.

Przed przystgpieniem do montazu oraz uzyciem napedu nalezy uwaznie przeczyta¢ wszystkie
ostrzezenia i zasady bezpieczenstwa. Nieprawidiowa instalacja i nieprzestrzeganie norm zawartych w
instrukcji moze spowodowac powazne wypadki.

o Wszystkie prace instalacyjne powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i
normami.

¢ Instalacje sterownika mogg wykonywac tylko wykwalifikowane osoby z odpowiednimi uprawnieniami.

¢ Instalacje nalezy przeprowadzi¢ z zachowaniem podstawowej ochrony przed wytadowaniami ESD.

o \Wszystkie prace zwigzane z poprawnym funkcjonowaniem urzgdzenia (podtgczenie, rozruch,
eksploatacja) muszg by¢ przeprowadzane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami w zakresie
eksploatacji urzgdzen elektrycznych- oraz zgodnie z przepisami BHP.

¢ Nie nalezy podtgczaé napedu do zasilania wczesniej niz podano to w instrukcji, nie stosowanie sie do
tego zalecenia moze grozi¢ porazeniem pragdem.

e Przed przystgpieniem do instalacji nalezy sprawdzi¢ stan mechaniczny bramy: nie powinna sie
nadmiernie kotysaé, powinna sie poruszac tatwo i ptynnie.

e Przed przystgpieniem do instalacji nalezy usung¢ niepotrzebne linki i zabezpieczy¢ wyposazenie, np.
zamKi.

e Podczas montazu w poblizu bramy nie mogg znajdowac sie dzieci, osoby niepetnosprawne i pojazdy
mechaniczne.

o Wszystkie state elementy kontrolne powinny by¢ ulokowane w poblizu bramy, ale z dala od
ruchomych elementéw i poza zasiegiem osdb postronnych.

e Przed naprawg lub usunigciem jakichkolwiek czesci bramy, nalezy odtgczy¢ zasilanie.

¢ Dzieci i osoby niepetnosprawne umystowo nie mogg samodzielnie sterowa¢ brama.

o Konfiguracje ustawien przecigzenia statycznego i dynamicznego mogg wykonywac tylko osoby
wykwalifikowane.

Niedostosowanie si¢ do powyzszych wskazéwek moze doprowadzi¢ do powaznych skaleczen
lub zniszczenia sprzetu. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody i zakté6cenia w pracy
wynikajgce z nieprzestrzegania niniejszej instrukcji montazu i obstugi.

Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi utylizacji niepotrzebnego sprzetu przez
uzytkownikow prywatnych w Unii Europejskiej przedmiotu zawierajgcego taki symbol NIE
WOLNO wyrzuca¢é wraz z innymi $mieciami. W tym przypadku uzytkownik jest
odpowiedzialny za odpowiednig utylizacje przez dostarczenie urzgdzenia do
wyznaczonego punktu, lub producenta ktéry zajmie sie jego dalszg utylizacjg. Osobne
zbieranie i przetwarzanie wtérne niepotrzebnych urzgdzen utatwia ochrone srodowiska
naturalnego i zapewnia, ze utylizacja odbywa sie w sposdb chronigcy zdrowie cziowieka i
_ Srodowisko. Uwaga ta dotyczy takze zuzytych baterii i akumulatoréow.




Sterownik el 13T

1. Przeznaczenie
Jest to sterownik dla napeddéw bramowych wykorzystujgcy dwa sitowniki na napiecie state w
zaleznosci od wersji 12/15V lub 24V. Moze wspotpracowaé zaréwno z sitownikami z wbudowanymi
krancéwkami jak i z sitownikami bez krancéwek Doskonale nadaje sie do pracy ciggtej. Mozna
zastosowac go na parkingach osiedlowych, posesjach prywatnych i w firmach.

Sterownik eL13T dostepny jest w kilku wersjach roznigcych sie napieciem zasilania
sitownikéw, kodowaniem oraz maksymalng mocga sitownikow:

Maksymalna moc

Napiecie pojedynczego

Nazwa Kodowanie* L o
zasilania/sitownikow

silownika
E 24V 150W
eL13T H - 12V 75W

*E- wspotpracuje z nadajnikami firmy eLdrim zgodnymi z transmisjg Keeloq,
H- wspotpracuje z nadajnikami zgodnymi z transmisjg Keeloq.

Dostepne wersje:

e elL13TH-24V/150W
eL13TH-24V/75W
eL13TE-24V/150W
eL13TE-24V/75W
eL13TH-12Vv/150W
eL13TE-12V/150W

2. Sposéb dziatania
Sterowanie napedu odbywa sie poprzez zaprogramowany w eL13 przycisk pilota, lub przycisk
dzwonkowy podtgczony do wejscia STER. W obu przypadkach dziatanie urzgdzenia jest identyczne i
polega na sekwencyjnym wykonywaniu polecen, czyli krok po kroku. Po zatgczeniu zasilania pierwszym
rozkazem jest otwieranie, jesli wydamy nastepne polecenie w trakcie ruchu bramy to jg zatrzymamy a
nastepnie mozemy uruchomic jg w kierunku zamykania. Wyjatkiem jest zadziatanie bariery podczerwieni
przy zamykaniu lub zadziatanie przecigzenia.

Zalety sterownika:
¢ Prosta procedura instalacji i programowania.
e Sterowanie na przycisk dzwonkowy.
e Sterowanie za pomocg nadajnikow (do 34) na czestotliwos¢ 433,92 MHz z kodem
dynamicznie zmiennym firmy Keeloq.
Zdalne programowanie pilotéw (w wersjach eL13TE)
Funkcja furtki.
Funkcja osiedlowa.
Dwie bariery podczerwieni zewnetrzna i wewnetrzna.
Automatyczne zamykanie.
Wczesniejsze auto zamkniecie bramy po przejechaniu bariery podczerwieni.
Regulacja sity przecigzenia dla kazdego sitownika.
Regulacja czasu pracy poszczegodlnych silnikow.
Regulacja czasu opo6znienia ruchu pomiedzy sitownikami (0-20s).
Automatyczne rozpoznawanie czasu pracy silnikéw z krancowkami.
Sygnalizacja swietlna lub zatgczanie o$wietlenia z regulowanym czasem wytgczenia.
Obstuga sitownikoéw z krancéwkami lub bez krancowek.



Funkcja furtki -otwieranie tylko jednego skrzydta. Istnieje mozliwos¢ sterowania furtkg za pomoca
nadajnika zdalnego sterowania (przypisanego do tej funkcji) lub przycisku dzwonkowego podigczonego
do wejscia STOP. Aby umozliwi¢ sterowanie z przycisku dzwonkowego nalezy przetgcznik DIP2 ustawié
w pozycije ON. Dodatkowo nalezy zdjg¢ zworke z wejscia STOP gdyz wejscie to po przetgczeniu
przetgcznika zmienia sie na wejscie sterowania furtkg NO.

Funkcja osiedlowa utatwia komunikacje wjazd-wyjazd, gwarantujgc ze brama nie zamknie sie
gdy inna osoba uruchomi brame za pomocg przycisku sterowania recznego lub pilota zdalnego
sterowania.

Bariery podczerwieni sg dodatkowymi elementami zabezpieczenia, ktére mozna podtaczy¢ pod
sterowanie eL13T. Zwiekszajg one bezpieczenstwo uzytkowania przed najechaniem bramy na pojazd,
osobe lub przedmiot znajdujacy sie w jej Swietle lub w strefie dziatania skrzydet. Jezeli uzytkownik
zrezygnuje z fotokomoérek to wyjscie ,Foto” i ,Stop” musi mie¢ podtgczong zworke do masy, wedtug
opisu na laminacie.

Automatyczne zamykanie powoduje automatyczne zamkniecie bramy po okreslonym czasie.
Czas ten regulowany jest czasem opdznienia automatycznego zamykania. Fotokomorki skracajg czas
automatycznego zamykania, po usunieciu przeszkody z zasiegu fotokomorek automatyczne zamykanie
nastepuje po 5 sekundach.

Sita przeciazenia jest to niezbedny element zabezpieczenia przed zgnieceniem elementéw
znajdujacych sie w swietle bramy, dodatkowo ochrania silnik i caty mechanizm napedowy bramy przed
uszkodzeniem. Site przecigzenia regulujemy potencjometrami oznaczonymi jako ,M1” dla sitownika M1 i
,M2” dla sitownika M2. Sita natarcia skrzydet nie moze by¢ wieksza niz 400N.

Sygnalizacja swietlna moze pracowa¢ w dwéch wariantach. W pierwszym jako sygnalizacja
ostrzegawcza: miga wolno przy otwieraniu, szybko przy zamykaniu. W drugim jako os$wietlenie
pomocnicze podjazdu czy garazu z opoznionym wytgczeniem (podczas ruchu $wieci ciggle). Przy
wigczonej funkcji autozamykania po otwarciu gdy sterownik odlicza czas do zamkniecia Swiatto zostaje
wigczone, a nastepnie dziata zgodnie z ustawionym wariantem.

Obstuge rodzaju sitownikéw mozna dokonaé przetgcznikiem blokady obstugi krancéwek
oznaczonym jako Kr. Ustawienie w pozycje OFF oznacza wspotprace z sitownikami wyposazonymi w
krancowki, a ustawienie w pozycje ON wspétprace z sitownikami bez krancowek (zmiane konfiguracii
wykonujemy bezwzglednie przy odtgczonym zasilaniu).

3. Specyfikacja techniczna sterownika

Zasilanie:
Wersje eL13Tx-12V/xW 12-15Vac
Wersje eL13Tx-24V/IXW 24Vac

Pobér pradu w stanie spoczynku:

<15mA (bez akcesoriow)

Odbiornik radiowy:

433,92 MHz OOK

Pamieé nadajnikéw:

34szt.

Zasieg:

do 200m

Napiecie zasilania sitownika:
Wersje eL13Tx-12V/xW

12Vdc,15Vvdc

Wersje eL13Tx-24V/XW 24Vdc
Maksymalna moc sitownika:

Wersje eL13Tx-xxV/150W < 150W
Wersje eL13Tx-xxV/75W < 75W
Zakres temperatury pracy: -20°C +70°C

Waga:
Wersje eL13Tx-12V/XW 165¢g
Wersje eL13Tx-24V/IXW 150g
Obudowa: Brak



4. Instalacja sterownika

Wytgczy¢ zasilanie.
Zainstalowa¢ automat.
Wyciggna¢ dwie szybko-ztgczki.
Podigczy¢ przewody do ztgczki wedtug opisu na plytce sterownika

e Sterowanie reczne
Antene zewnetrzng
Oswietlenie lub lampe sygnalizacyjng
Bariery podczerwieni
Sitowniki M1 (rusza pierwszy przy otwieraniu), M2(rusza pierwszy przy zamykaniu)

e Zasilanie

5. Przetgcznikiem blokady obstugi krancéwek Kr wybrac typ sitownikow:

e ON —sitowniki bez wbudowanych krancéwek

e OFF —sitowniki z wbudowanymi krancowkami
UWAGA!
Przy wtgczonym zasilaniu nie wolno zmieniaé pozycji przetgcznika Kr. Moze to doprowadzi¢ do nieprawidtowej
pracy sterownika.
Aby zmieni¢ typ sitownikbw nalezy najpierw odtgczyC zasilanie, odczeka¢ 10s i dopiero pézniej ustawic
przetgcznik w odpowiedniej pozycji. Po wigczeniu zasilania sterownik rozpozna typ.
Ustawi¢ brame recznie na $rodku.
Wigczyc zasilanie.
Zaprogramowaé czas wyprzedzenia i czasy pracy (dla sitownikdw bez krancowek) wedtug opisu
programowania punkty 1,2 i 3.
9. Skasowaé pamiec, zaprogramowac pilota wedtug opisu programowania w kolejnosci punkt 8 i 6.
10. Uruchomi¢ pilotem lub sterowaniem recznym automat. Brama musi sie otwierac, jesli jest inaczej przepig¢

przewody silnika zamieniajac je miejscami (Przy wytaczonym zasilaniu!).
11. Sprawdzi¢ czy krancéwki lub ustawione czasy poprawnie wytgczajg automat.
12. Wyregulowac site przecigzenia dla obu skrzydet zgodnie z obowigzujgcymi normami.
13. Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania automatu i ustawi¢ na koniec instalacji dostepne dodatkowe funkcje.
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M1 - regulacja sity przecigzenia dla silnika M1(przy otwieraniu rusza pierwszy, furtka).
M2 — regulacja sity przecigzenia dla silnika M2.

UCZ - przycisk programowania funkcji.

TIME - przycisk programowania czasow pracy sitownikow i wyprzedzenia.

Ster — sterowanie reczne.
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Stop - stop bezpieczenstwa, fotokomoérki zewnetrzne lub po przetaczeniu przetgcznika DIP2 w pozycje
ON podtaczenie przycisku furtki.

Standardowo wejscie  STOP pracuje w_trybie NC pod ktére mozna podigczyé stop
bezpieczenstwa lub fotokomédrki zewnetrzne. Po przetgczaniu przetacznik DIP pozycja 2 na ON nalezy
$ciggna¢ zworke wejscie zmienia charakter pracy na wejscie NO do sterowania furtka.

Foto — fotokomorki wewnetrzne.
A —antena zewnetrzna.
LAMP- lampa sygnalizacyjna.

Kr —Blokada obstugi krancowek:
e ON —sitowniki bez wbudowanych krancéwek
e OFF —sitowniki z wbudowanymi krancéwkami

Przetgczniki funkcji znajdujg sie od spodu ptytki:
DIP1 - funkcja auto zamknij.
DIP2 — funkcja furtki.

4.2. Wymiary sterownika

112. 00mm

. 50mm

654C31335633 i
@3 67T TITuTIvVIVTv]
@ E [4[is[ il ixTX T ]

pal -

@2_ | = A>£—
| = Ster |
g @_ U ] % Sto;

o
[

A1NO 2eAsL-ZL

deASLZL

N
=)

// ULLJ”

116. 00mm

=0

O

5. Programowanie ustawien

Programowanie sterownika eL13T odbywa sie przy pomocy przyciskow ,UCZ” i ,TIME” oraz
diody $Swiecgcej LED umieszczonej na ptytce sterownika i przetacznika funkcji (nr1,2), ktéry jest
umieszczony od spodu ptytki. Standardowo sterownik programujemy gdy brama jest w stopie. Jezeli
przy aktywnych funkcjach auto — zamykania, lub auto — furtki zaczniemy programowac gdy sterownik
odlicza czas do zamkniecia, odliczanie zostanie przerwane. Aby zamkngé brame nalezy przycisngé
przycisk pilota lub sterowania recznego.

W przypadku sitownikéw bez wbudowanych krahcowek bezwzglednie przed uruchomieniem
nalezy zaprogramowac ich czas pracy. Dokonana zmiana poszczegolnej funkcji czasowej powoduje
wymazanie poprzedniej. Zdalne programowanie dziata tylko przy petnym otwarciu.

UWAGA!
Podczas ustawiania czasow pracy silnikow (bez krancowek) oraz czasu wyprzedzenia nalezy
zapewni¢ warunek:

CZAS PRACY M2 < CZAS PRACY M1 + 2*CZAS WYPRZEDZENIA

W _przeciwnym wypadku ustawione przez uzytkownika czasv beda obowiazywaly tvlko
podczas otwierania. Natomiast przy zamvykaniu sterownik wydluzy czas wyprzedzenia skrzydla
tak, aby silnik M2 osiagnal pozycje zamkniecia odpowiednio wczesSniej niz M1.




Przy stosowaniu silownikéw z wbudowanymi krancéwkami (Kr-OFF) zaprogramowane
czasy pracy wedlug punktu 2 i 3 nie maja wplywu na ich dzialanie. -

1. Czas wyprzedzenia skrzydta. Ustawiamy w zakresie od 0s. do 20s. przyciskiem ,,TIME” i diodg
LED. Naciskamy przycisk ,,TIME” krécej niz 3s. Dioda LED zaswieci sie. Puszczamy przycisk. Teraz
mamy 3 sekundy na rozpoczecie ustawiania czasu wyprzedzenia. Kazde nastepne przycisniecie tego
samego przycisku to jedna sekunda wyprzedzenia przy otwieraniu M1 do M2, przy zamykaniu czas
wyprzedzenia jest dwa razy dtuzszy M2 do M1 i ustawia sie automatycznie po wprowadzeniu
wyprzedzenia otwierania. Wejscie w programowanie wyprzedzenia i nie wprowadzenie zadnej wartosci
czasowej spowoduje, ze silniki bedg pracowa¢ jednoczesnie. Czas pomiedzy przycisnieciami nie moze
by¢ dtuzszy niz 3s. Kazde przycisniecie sygnalizowane jest zgaszeniem diody. Po trzech sekundach od
ostatniego przyci$niecia dioda mrugnie 3 razy i sterownik powréci do normalnej pracy.

2. Czas pracy silnika M1. Ustawiamy w zakresie od 4s. do 90s. przyciskiem ,,TIME” i diodg LED.
Przytrzymujemy przycisk ,,TIME”. Dioda LED zaswieci sie i zgasnie. Puszczamy przycisk. Teraz mamy
3 sekundy na rozpoczecie ustawiania czasu pracy. Jedno przycisniecie tego samego przycisku dodaje
2s do minimalnego czasu pracy -czas pracy = czas minimalny(4s) + ilos¢ przycisnie¢*2s (np. 10
przycisnie¢ to 4s+10*2s=24s ). Wejscie w programowanie czasu i nie wprowadzenie zadnej wartosci
spowoduje ustawienie czasu minimalnego 4s. Czas pomiedzy przyci$nieciami nie moze by¢ dtuzszy niz
3s. Kazde przycisniecie sygnalizowane jest zaswieceniem diody. Po trzech sekundach od ostatniego
przycisniecia dioda mrugnie 3 razy i sterownik powréci do normalnej pracy.

3. Czas pracy silnika M2. Ustawiamy w zakresie od 4s. do 90s. przyciskiem ,,TIME” i diodg LED.
Przytrzymujemy przycisk ,,TIME”. Dioda LED zaswieci sig, zgasnie i ponownie zaswieci. Puszczamy
przycisk. Teraz mamy 3 sekundy na rozpoczecie ustawiania czasu pracy. Jedno przycisniecie tego
samego przycisku dodaje 2s do minimalnego czasu pracy -czas pracy = czas minimalny(4s) + ilo$¢
przycisnie¢*2s (np. 10 przycisnie¢ to 4s+10*2s=24s ). Wejscie w programowanie czasu i hie
wprowadzenie zadnej wartosci spowoduje ustawienie czasu minimalnego 4s. Czas pomiedzy
przycisnieciami nie moze by¢ dtuzszy niz 3s. Kazde przycisniecie sygnalizowane jest zgaszeniem diody.
Po trzech sekundach od ostatniego przycisniecia dioda mrugnie 3 razy i sterownik powrdci do normalnej
pracy.

4. Nauka czasu opéznienia wylaczenia swiatta po zatrzymaniu silnika. Ustawiamy przetgczniki DIP1
i DIP 2 w pozycje OFF. Naciskamy przycisk ,,UCZ” krocej niz 3s. Dioda LED zaswieci sie. Teraz mamy
3 sekundy na rozpoczecie ustawiania czasu sSwiecenia. Jedno przycisniecie tego samego przycisku
odpowiada 15s (np. 4 razy to 1min). Czas pomiedzy przycisnieciami nie moze by¢ dtuzszy niz 3s. Kazde
przycisniecie sygnalizowane jest zgaszeniem diody. Po trzech sekundach od ostatniego przycisniecia
dioda mrugnie 3 razy i sterownik powréci do normalnej pracy.

5. Zataczenie migania. Ustawiamy przetaczniki DIP1 i DIP 2 w pozycje OFF. Naciskamy przycisk
»UCZ” krocej niz 3s. Dioda LED zaswieci sie. Odczekujemy 3s. Dioda LED mrugnie 3 razy i sterownik
powrdci do normalnej pracy. Przy tym ustawieniu lampa miga podczas ruchu bramy.

Mozna zaprogramowaé maksymalnie 34 nadajniki z kodem dynamicznym firmy Keelogd.
Kazdy pilot musi by¢ nauczony osobno.

6. Nauka kodu nadajnika do funkcji sterowania sekwencyjnego. Przytrzymujemy przycisk ,,UCZ”.
Dioda LED zaswieci sie i zgasnie. Puszczamy przycisk. Teraz mamy okoto 10 sekund na przycisniecie
wybranego przycisku w nadajniku. Trzykrotne mrugniecie diody LED oznacza poprawng nauke. Jesli
chcemy zaprogramowaé od razu wigcej nadajnikéw to po trzykrotnym mrugnieciu diody mamy nastepne
10s na zaprogramowanie drugiego nadajnika, itd. Aby wyjs¢ z procedury programowania nalezy
odczeka¢ 10s. Jednokrotne zapalenie diody oznacza koniec nauki. Gdy zostato zaprogramowane
wczesniej 34 pilotow to pamiec jest petna, dioda LED zamruga po nauce tylko dwa razy i sterownik
powrdci do normalnej pracy. Jezeli liczba uzywanych nadajnikédw jest mniejsza od 34 to kasujemy
pamiec (punkt 8) i programujemy wszystkie nadajniki na nowo. W przeciwnym wypadku nalezy dokupi¢
dodatkowy odbiornik, ktéry rozszerzy liczbe nadajnikéw. Przy btedzie nauki powtarzamy programowanie.
Jedli to nie doprowadzi do sukcesu nalezy uzy¢ innego sprawnego nadajnika. W przypadku dalszego
niepowodzenia nalezy skontaktowac sie z serwisem autoryzowanym.



7. Nauka kodu pilota do funkcji furtki. Przytrzymujemy przycisk ,,UCZ”. Dioda LED zaswieci sie,
zgasnie i ponownie zaswieci. Teraz mamy okoto 10 sekund na przycisniecie wybranego przycisku w
nadajniku. Trzykrotne mrugniecie diody LED oznacza poprawng nauke. Jesli chcemy zaprogramowac
od razu wiecej nadajnikdbw to po trzykrotnym mrugnieciu diody mamy nastepne 10s na
zaprogramowanie drugiego nadajnika, itd. Aby wyj$¢ z procedury programowania nalezy odczekac 10s.
Jednokrotne zapalenie diody oznacza koniec nauki. Gdy zostato zaprogramowane wczesniej 34 pilotow
to pamiec€ jest petna, dioda LED zamruga po nauce tylko dwa razy i sterownik powrdci do normalnej
pracy. Jezeli liczba uzywanych nadajnikéw jest mniejsza od 34 to kasujemy pamieé¢ (punkt 8) i
programujemy wszystkie nadajniki na nowo. W przeciwnym wypadku nalezy dokupi¢ dodatkowy
odbiornik, ktory rozszerzy liczbe nadajnikéw. Przy btedzie nauki powtarzamy programowanie. Jesli to nie
doprowadzi do sukcesu nalezy uzy¢ innego sprawnego nhadajnika. W przypadku dalszego
niepowodzenia nalezy skontaktowac sie z serwisem autoryzowanym.

Uwagal!

Jest mozliwa zmiana przyciskow sterujgcych juz zaprogramowanego nadajnika poprzez powtdrne
zaprogramowanie innego przycisku. Przy programowaniu zmian nalezy pamietaé, ze przycisk
niezaprogramowany zastgpi przycisk poprzednio wpisany. Przycisk wczesniej zaprogramowany nha
jednym kanale po przeprogramowaniu przestanie dziatac, by zacza¢ dziata¢ winnym trybie.

8. Kasowanie z pamieci nadajnikéw. Przytrzymujemy przycisk ,UCZ ”. Dioda LED zaswieci sie,
zgasnie, ponownie zaswieci i zgasnie a nastepnie zacznie migac. Puszczamy przycisk. Dioda zacznie
sie swieci¢. W ciggu 3s ponownie przytrzymujemy przycisk ,,UCZ” do czasu az dioda LED mrugnie 3
razy i zgasnie. Procedura kasowania zakoniczona. Procedure ta zalecamy wykonaé w pierwszej
kolejnoéci zaraz po instalaciji.

Uwaga!

Mozemy tez wykasowac wszystkie klawisze z jednego z wybranych kanatéw (sekwencyjny lub furtka).
Wchodzimy do trybu nauki (paragraf 6 lub 7) i w ciggu 10s przeznaczonych na programowanie
nadajnika przytrzymujemy przycisk ,,UCZ”, az dioda LED zamruga 3 razy. Puszczamy przycisk.
Wszystkie klawisze z wybranej funkcji sg wykasowane.

9. Automatyczne zamykanie. Ustawiam przetgcznik DIP1 w pozycje ON, a DIP 2 w pozycje OFF
Naciskamy przycisk ,,UCZ” krocej niz 3s. Dioda LED zaswieci sie. Teraz mamy 3 sekundy na
rozpoczecie ustawiania czasu autozamykania. Jedno przycisniecie tego samego przycisku odpowiada
15s (np. 4 razy to 1min). Czas pomiedzy przycisnieciami nie moze by¢ dluzszy niz 3s. Kazde
przycisniecie sygnalizowane jest zgaszeniem diody. Po trzech sekundach od ostatniego przycisniecia
dioda mrugnie 3 razy i sterownik powréci do normalnej pracy. Wejscie w programowanie czasu i nie
wprowadzenie zadnej wartosci spowoduje ustawienie czasu minimalnego 5s. Przy auto zamykaniu
wymagane sg fotokomorki dla bezpieczenstwa uzytkownika, (aby brama nie zamkneta sie, gdy w jej
Swietle jest przeszkoda)!! Dodatkowo fotokomérki skrocg czas otwarcia. Sterowanie rozpozna
przejechanie pojazdu i zamknie brame po 5s.

10. Funkcje furtki dla przycisku dzwonkowego -mozna uruchomi¢ poprzez ustawienie przetgcznika
DIP2 na pozycje ON. Dodatkowo nalezy zdjg¢ zworke z wejscia STOP gdyz wejscie to po przetgczeniu
przetgcznika zmienia sie na wejscie sterowania furtkg NO.

11. Funkcja osiedlowa. Przytrzymujemy przycisk ,UCZ ”. Dioda LED zaswieci sie, zgasnie, ponownie
zaswieci i zgasnie. Puszczamy przycisk. Jezeli po puszczeniu przycisku dioda jest zgaszona to funkcja
jest wytgczona. Aby jg wigczy¢é w ciggu 3s naciskamy krétko przycisk ,,UCZ”. Dioda LED sie zaswieci.
Odczekujemy 3s. Dioda mrugnie 3 razy i sterownik powréci do normalnej pracy. Jezeli po wejsciu w
procedure po puszczeniu przycisku dioda LED Swiecita sie to funkcja jest wigczona. Aby jg wytgczy¢é w
ciggu 3s naciskamy krétko przycisk ,,UCZ”. Dioda LED zgasnie. Odczekujemy 3s. Dioda LED mrugnie 3
razy i sterownik powréci do normalnej pracy. Funkcja osiedlowa dziata tylko z witgczong jednoczesnie
funkcig AUTOZAMYKANIA.

12. Zdalne programowanie nadajnikéw do funkcji sterowania sekwencyjnego (dostepne w
wersjach eL13TE) Odbywa sie gdy brama jest w petnym otwarciu i mamy zaprogramowany wczesniej
nadajnik 4 kanatowy(np.: typ 4A433). Przytrzymujemy jednoczesnie przyciski C i D nadajnika (5s).
Lampa sygnalizacyjna zaswieci sie. Teraz mamy okoto 5 sekund na przycisniecie wybranego przycisku
w nadajniku, ktéry chcemy zaprogramowacé. Trzykrotne mrugniecie lampy oznacza poprawng nauke.




Jezeli pamiec jest petna, to lampa zamruga po nauce tylko dwa razy, nadajnik nie zostanie zapamietany,
a sterownik powrdci do normalnej pracy. Jedno migniecie lampy oznacza koniec czasu nauki, nadajnik
nie zostat zapamietany.

6. Notatki

Dystrybutor / Sprzedawca




